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DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania.

1.2. Zakres stosowania STWIORB - stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé¢ w
zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu ze szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych:
Nazwy i kody Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dla zakresu robdt budowlanych objetych przedmiotem
zamowienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych:
Grupa: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty ziemne
Kategorie: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
Grupa: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich
czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej
Klasa: 45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane

Kategoria: 45221000-2 Roboty budowlane w zakresie budowy mostéw i tuneli, szybow i kolei podziemnej.

Kategorie: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog

1.3.1. Wykonawca w cenie oferty uwzgledni obowigzujace na dzien zlozenia oferty warunki techniczne, normy
europejskie i polskie obowigzujgce w Polsce oraz przepisy prawa polskiego. Instrukcje i przepisy wymienione
w STWIORB beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim. Normy te winny by¢ odczytywane w
powiazaniu z rysunkami oraz STWiORB i by¢ uwazane za integralng cze$¢ tychze jak gdyby byty w nich
powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w petni  zaznajomionego =z ich trescia i wymaganiami. Konsekwencje
wynikajace z nieznajomosci W/w norm, instrukcji, przepisoéw itp. obcigzaja Wykonawce. Gdziekolwiek w
Dokumentacji Projektowej pojawia si¢ termin Specyfikacje Techniczne (ST) nalezy przez to rozumie¢
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004r.)

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czgs¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny Iub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja sporzadzana przez Wykonawce robot zgodnie z
obowigzujacym Prawem Budowlanym wraz z pdzniejszymi zmianami, ujmujaca cato$¢ robot wykonanych z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywanych robét oraz pomiary geodezyjne powykonawcze.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa - droga (zaprojektowana i wykonana przez Wykonawce rob6t) specjalnie
przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
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1.4.6. Dziennik Budowy - opatrzony piecz¢cia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i
Projektantem.

1.4.7. Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktéra na zlecenie Zamawiajacego za pomoca
cztonkow swojego zespotu (w tym Inspektorow Nadzoru) o $cisle oddelegowanych uprawnieniach zarzadza oraz
sprawuje nadzor nad wykonywaniem prac budowlanych oraz postepem rzeczowo finansowym, zgodnie z
ustawa Prawo Budowlane i warunkami kontraktowymi.

1.4.8. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania budowa robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu (spetniajaca Wymagania Prawa
Budowlanego)

1.4.11. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielagcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz Robét.
1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu
na podoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikoéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrownania nierdwnos$ci podbudowy lub profilu istniejgcej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsgczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
1.4.21. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.22. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okre§lony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Robot budowlanych.

1.4.23. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
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1.4.24. Pobocze - czg¢é¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.25. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.26. Podtoze ulepszone - gdrna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.27. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemne;j,
dotyczace sposobu realizacji Robot Iub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.28. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.29. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego
potaczenia.

1.4.30. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu
matych ciekoéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.31. Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.32. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.33. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzagdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.35. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catos$¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.36 Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Warunkami Ogélnymi i
Szczegblnymi, STWiORB, Dokumentacja Projektows, obowigzujacymi warunkami technicznymi, europejskimi
i polskimi normami obowigzujacymi w Polsce i poleceniami Inzyniera lub Kierownika Projektu zgodnie z
warunkami kontraktu. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo
wszelkich czynnos$ci na terenie budowy i terenie przylegtym do budowy oraz bezpieczenstwo terenow, na
ktérych moga wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy
budowie wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu musza zapewniac
skuteczng ochrone ludzi, Srodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach w szczego6lnosci przed:

- halasem

- wibracja

- drganiami i wstrzasami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukeyjnymi i komunalnymi gleb wdd i powietrza

- Zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pytow i dymow

- zanieczyszczeniem Srodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotworczych i metalami cigzkimi

- znaczacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz
Dokumentacje Projektowa wraz z STWIORB.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktow granicznych nalezy pobraé z
wiasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Po przekazaniu placu budowy
Wykonawca wyznaczy i utrwali punkty gtéwne trasy.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong znakéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego
robot. W przypadku natrafienia na punkty poligonowe w ich rejonie roboty nalezy prowadzi¢ r¢cznie.
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Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt. Przed
przekazaniem terenu budowy Wykonawca winien przedstawi¢ Inzynierowi harmonogram robdt, plan ptatnosci
oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z warunkami okre§lonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkéw
Zamowienia.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa sktada si¢ z:

— Dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,

— Dokumentacji Projektowej sporzadzonej przez Wykonawce.

1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa, ktora Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach Ceny
Kontraktowej Wykonawca zobowiazany jest do opracowania we wlasnym zakresie nastepujacych
projektow:

- geodezyjna dokumentacja powykonawcza

- powykonawczg dokumentacje¢ odbiorowa (operat kolaudacyjny) w zakresie zgodnym z pkt. 8.4,

- projekty Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia Jakosci dla poszczegélnych
STWIORB

- Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia

- plan zabezpieczenia dowozu materialow budowlanych po istniejgcej sieci drég oraz ewentualnych dréog
technologicznych

- projekty wykonawcze i warsztatowe fundamentow oznakowania drogowego, konstrukeji wsporczych dla
znakoéw drogowych wg stalej organizacji ruchu (w zaleznos$ci od przyjetego systemu oraz producenta i
dostawcy) - projekty szczegélowe tablic drogowych organizacji ruchu

- projekt zabezpieczenia i odwodnienia wykopow na czas budowy (dla wszystkich wykopéw),

- projekty zabezpieczenia i przekladek urzadzen obcych zawierajace uzgodnienia i nadzory,

- projekty Wykonawcze Zabezpieczenia Skarp Wykopéw,

- projekty Wykonawcze umocnien wykopéw i ich rozparcia,

- inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznego drég oraz budynkow przed realizacja zadania wraz z
podpisaniem dwustronnych protokolow z ich wlascicielami lub zarzgdcami,

- dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wszystkich prowadzonych robét, w szczegolnosci dla robét
zanikajacych,

- inne projekty robocze wyszczegolnione w STWiORB,

- operat odbiorowy, zgodnie z postanowieniami punktu 8.3.1 niniejszej STWiIORB

- dokumentacja okreslajaca gospodarowanie odpadami w trakcie prowadzenia robo6t zgodnie z
wymaganiami przepisow ustawy o odpadach (Dz.U. z 2007 r Nr 39, poz. 251 z p6zniejszymi zmianami).

- projekty urzadzen technologicznych zabezpieczajacych ciaglos¢ ruchu pojazdow i pieszych po drogach
oraz

zapewniajacych dojazd i dojsScie do obiektow na odcinku prowadzenia robot,

- oraz wszelka inna dokumentacj¢ nie wymieniona powyzej a konieczng do wykonania robét w terminie.
W/w Projekty muszg zosta¢ opracowane przez osoby z uprawnieniami, a ponadto uzgodnione z Zamawiajacym i
zatwierdzone przez Inzyniera oraz przekazane do uzgodnienia.

Wykonawca, przed przystapieniem do robot zobowigzany jest rowniez do uzyskania decyzji zatwierdzajacej dla
Projektu organizacji ruchu na czas budowy, przez wlasciwe organy administracji zarzadzajacej ruchem.
Wszelkie koszty wynikajace z powyzszych wymagan nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze sa
wilaczone w ceng kontraktowa jak rowniez wszelkie koszty robot wynikajace z w/w projektow. Za wyjatkiem
sytuacji, gdy koszty te zostaly ujete w przedmiarze rob6t jako wydzielone pozycje.

Opracowania muszg by¢ przekazane do zatwierdzenia w terminach zgodnych z Warunkami Ogoélnymi i
Warunkami Szczegoétowymi, a przed harmonogramowymi terminami rozpoczgcia odpowiednich robot.
Opoéznienia w powyzszym terminie sg jednoznaczne z opo6znieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji
robot. Do obowigzkéw Wykonawcy bedzie naleze¢ rowniez opracowanie dokumentacji:

a) okreslajacej gospodarowanie odpadami w trakcie prowadzenia robdt zgodnie z wymaganiami przepisow
ustawy 0 odpadach (Dz. U z 2007 r Nr 39, poz. 251 z p6zniejszymi zmianami) oraz uzyskanie na ich podstawie
odpowiednich zezwolen w zakresie gospodarowania odpadami przed rozpoczgciem robot rozbiorkowych, w
szczegolnosci w zaleznosci od zaistniatej koniecznosci:

— opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i ztozenie wniosku o jego zatwierdzenie
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przed rozpoczgciem robot rozbiorkowych (zgodny z ustawa o ochronie przyrody),

—uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,

— sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania wytworzonymi
odpadami i ztozenie jej do whasciwego organu ochrony srodowiska przed rozpoczgciem robot.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt okaze si¢ koniecznym uzupehienie rysunkéw z uwagi na wybrang
technologi¢ Wykonawcy, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i Specyfikacje na wiasny koszt i przedtozy je
Inzynierowi do zatwierdzenia. Opracowania musza by¢ przekazane do zatwierdzenia na 6 tygodni przed
harmonogramowymi terminami rozpoczgcia odpowiednich robot. Za wyjatkiem opracowan, dla ktorych
ustalono odre¢bnie inne terminy wykonania. Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem, zaopiniowaniem i
uzgodnieniem w/w dokumentacji sg zawarte w cenie Kontraktowej i nie beda podlegaty odrebnej zaptacie.
1.5.2.2. Projekty i rysunki przedstawione przez Wykonawce

Dodatkowo poza Specyfikacjami, rysunkami i innymi informacjami zawartymi w Kontrakcie, Wykonawca
powinien dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania
robét oraz osiagniecia parametrow technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawca moze sktadac te
informacje kolejno w czgsciach, lecz komplet Dokumentacji musi zosta¢ zlozony w terminach okreslonych w
pkt. 1.5.2.1. Wykonawca przed ztozeniem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skonsultowac si¢ z
Inzynierem, ustali¢ wstepnie przyjmowane rozwigzania i terminy sktadania Dokumentacji (ewentualnie terminy
sktadania poszczegdlnych czesci Dokumentacji oraz zawarto$¢ poszczegodlnych czesci). Konsultacje wraz z
ustaleniami spisanymi w formie notatki, powinny si¢ odby¢, co najmniej 7 dni przed datg ztozenia w/w
dokumentow.

1.5.2.3. Rysunki przyjete przez Inzyniera

Inzynier powinien sformutowaé komentarz i/lub zastrzezenia dotyczace rysunkéw, dokumentacji i danych
przedstawionych przez Wykonawce, w ciagu 7 dni od daty ich otrzymania. Te komentarze lub zastrzezenia
nalezy uwazac za przyjete przez Wykonawece, jesli w ciagu 7 dni od daty otrzymania nie zglosi zastrzezen na
pismie.

1.5.2.4. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwtocznie uzupetnié¢ dokumentacje oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w zakresie
zmian wprowadzonych w czasie wykonania robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi rysunki
powykonawcze kompletne i bez wad w przejrzystej, prostej formie w czterech egzemplarzach dla kazdego
ukonczonego odcinka robot, ktory bedzie przekazany do uzytkowania, w formie i treéci zgodnej z przepisami
prawa polskiego, nie pdzniej niz 28 dni roboczych przed datg przekazania do uzytkowania. Opdznienia w
przekazaniu dokumentacji powykonawczej beda traktowane jako opdznienia w terminowym wykonaniu robot.
1.5.3. Nadzor autorski

Nadzor autorski bedzie prowadzony przez Projektanta zgodnie z obowiazujagcym Prawem Budowlanym (Art. 20
ust 1 pkt4)ibedzie obejmowat:

— stwierdzenia w toku wykonywania robot budowlanych zgodnosci realizacji z projektem,

— uzgadniania mozliwo$ci wprowadzenia rozwigzan zamiennych w stosunku do przewidzianych w projekcie,
zgloszonych przez Kierownika budowy lub Inzyniera (po przedstawieniu przez zglaszajacego pozytywnego
stanowiska Kierownika Projektu wraz z informacja, ze zmiana jest zgodna z Warunkami Kontraktu).

1.5.4. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektows i STWiORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych oraz dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Kierownika Projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. Wykonawca winien na etapie przygotowania oferty zapoznac¢ si¢ z cala dokumentacja i ujaé
wszystkie wynikajace z niej wymagania i roboty w cenie kontraktowej poszczegdlnych pozycji.

Brak wyszczegolnienia w pkt. 9 ,,Podstawa ptatnosci” odpowiedniej STWiORB robot, a wymienionych cho¢by
w jednej z czesci Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ podstawg roszczen finansowych. W przypadku
rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos$¢ ich waznosci wymieniona w
,,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0golnych warunkach umowy”). Wykonawca nie moze
wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien

natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wykonawca ma
obowiazek sprawdzi¢ przekazane Dokumentacje Projektowe i STWiORBY oraz zglosi¢ wszystkie uwagi do ich
zawartos$ci w terminie 4 tygodni od otrzymania tych dokumentoéw. Wszystkie zgloszenia brakow,
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ewentualnych bledow, niescistosci itp. po tym terminie nie moga skutkowaé opoznieniami lub wstrzymaniem
rob6t. Dzialania takie bedg uznawane za wystepujace z winy Wykonawcy Robdt. W przypadku rozbiezno$ci
opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow i potwierdzony przez Inzyniera po konsultacji z
Projektantem.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.
Dane okres$lone w Dokumentacji Projektowej i wymagania zawarte w STWiORB bg¢dg uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub
STWiORB, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5..5. Zahezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,
obiekty mostowe, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia,
zielen, pozostate elementy wyposazenia drogi itp.) na terenie budowy, w okresie od dnia przejgcia terenu
budowy do dnia przekazania odcinka drogi w utrzymanie odpowiedniemu organowi administracji drogowej, po
uprzednim uzyskaniu od Inzyniera Swiadectwa Przejecia Robot (lub odpowiednio: czesci robét albo odcinka).
Powyzsze zobowigzanie Wykonawcy do utrzymania nie obejmuje utrzymania tzw. ,,zimowego utrzymania”,
polegajacego na zwalczaniu $lisko$ci zimowej i od$niezania odcinkdéw drég publicznych dopuszczonych do
ruchu, a nie objetych przekazanym terenem budowy, za ktére odpowiedzialny jest odpowiedni organ
administracji drogowej. Wymaga sig¢, aby na odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu pojazdéw budowy,
Wykonawca nie pozostawial na nawierzchni jezdni brudu (resztek gruntu, blota, kruszywa, gruzu) oraz nie
deformowat poboczy, co moze stwarza¢ zagrozenie warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego lub utrudnia¢
prowadzenie robot utrzymaniowych. Wszelkie ewentualne zanieczyszczenia musza by¢ natychmiast usunigte.
Przed uruchomieniem transportu budowy, Wykonawca jest zobowigzany do:

— wykonania inwentaryzacji ,,przegladu zerowego” z opisem stanu technicznego drég przewidywanych do
transportu,

— wykonania dokumentacji fotograficznej,

— spisania protokotu z administratorem, ktorego treScig beda ustalenia dotyczace sposobu korzystania z
uzgodnionych drég, a zatacznikiem bedzie dokumentacja inwentaryzacyjna (w tym fotograficzna).

Protoko6t powyzszy, Wykonawca przedtozy Inzynierowi i Ubezpieczycielowi.

Wykonawca bedzie mogt transportowac materiaty i wyposazenie na i z terenu budowy wyltacznie po drogach,
ktorych stan zostal zinwentaryzowany w w/w sposob i potwierdzony powyzszym protokétem. W przypadku
ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie drog przez transport budowy Wykonawca jest
zobowigzany do ich naprawy na wlasny koszt. Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi
Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robodt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania, to na polecenie Inzyniera powinien zareagowac
natychmiast nie pdzniej jednak niz w przeciggu do 24 godzin i przystapi¢ do kontynuacji utrzymania.
Reasumujac:

— zabezpieczenia terenu budowy

— utrzymanie organizacji ruchu w tym: obstuga tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych,

— utrzymania ciggdéw ruchu kotowego tacznie z trasami objazdow

7



"Przebudowa drogi powiatowej 1716 S w miejscowosci Udorz - Chlina™

nie podlegaja odrgbnej zaptacie i utrzymuje si¢, ze sa wlaczone w Cen¢ Kontraktowa.

Wykonawca niezwlocznie po rozpoczeciu realizacji kontraktu dostarczy, zainstaluje i utrzyma w czasie trwania
kontraktu tablice informacyjne dotyczace Robot Kontraktowych o tresci uzgodnionej z Kierownikiem Projektu.
Tablice informacyjne budowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji kontraktu. Dojazdy do posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane
przez Wykonawce na jego koszt przez caty czas budowy.

Wjazdy i1 wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji Robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem.

1.5.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego w tym w szczegdlnosci wynikajace z przepisow [4], [S]1[6]1[17].

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania si¢ do wymogdéw zawartych w decyzjach oraz wszelkich
uzyskanych uzgodnieniach zawartych w Dokumentacji Projektowej.

Wszelkie koszty wynikajace z powyzszych przepisoOw nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze sa
wiaczone w cene kontraktowa. W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopoéw i drog dojazdowych,

2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwo$cia powstania pozaru.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie szkody w §rodowisku powstate w wyniku realizacji robot.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan ochrony srodowiska okre§lonych powyzej
nie podlegaja odregbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robdt albo przez personel Wykonawcey. 1.5.8.
Materiaty szkodliwe dla otoczenia Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialdéw na §rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Zgode na ich wbudowanie powinien wyrazi¢ Inzynier ustalajac odpowiednie wymagania i warunki.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem przepisowych wymagan nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

Jezeli teren budowy przylega do terendow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
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uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cig. W celu
uniknigcia niestusznych roszczen odszkodowawczych ze strony wtascicieli istniejgcych nieruchomosci,
Wykonawca przed rozpoczeciem robot budowlanych sporzadzi inwentaryzacje stanu istniejacej zabudowy
zlokalizowanej w bezposrednim sasiedztwie pasa drogowego, dokumentujac stan techniczny tych obiektow.
Nieodtaczng czedcia tej dokumentacji beda zdjecia, skatalogowane w sposob nie budzacy watpliwosci, co do
momentu ich wykonania oraz obiektu, ktory dokumentujg, inwentaryzacja taka zostanie przekazana do
wiadomosci Inzyniera i Zamawiajacego. Wykonawca podpisze dwustronne protokotly z wlascicielami
budynkow, ktorych zatacznikiem bedzie dokumentacja z inwentaryzacji. Inzynier bgdzie na biezaco
informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i
dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie

bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy. Wykonawca winien powiadomié na 7 dni przed wej$ciem w teren - wlasciciela
nieruchomosci, na ktérym beda prowadzone prace zwigzane z czasowym zaj¢ciem terenu. Po zakonczeniu robot
- winien uporzadkowac teren, naprawi¢ zaistniate szkody i wyptaci¢ wtascicielom stosowne, uzgodnione
odszkodowania za niemoznos$¢ uzytkowania, badz inne trwale szkody. Na koniec podpisze protokot
stwierdzajacy, iz ten nie ro$ci sobie juz zadnych pretensji do wykonawcy. Koszty ewentualnych odszkodowan
beda po stronie Wykonawcy.

1.5.10. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu budowy. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od wtasciwych organéw administracji, co do przewozu nietypowych wagowo tfadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie b¢dzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby
pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy oraz opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,Plan BiOZ”’)wynikajacy z Art. 21a Prawa
Budowlanego w szczegdlnym zakresie zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002
DZ. U Nr 151 i uzgodni go z Inzynierem.

W szczego6lno$ci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiedniag odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegajg odrgbne;j
zaplacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
Daty Rozpoczecia do daty wystawienia Swiadectwa Wykonania przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w
okresie trwania realizacji

Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot w zakresie wynikajacym z warunkow zatwierdzenia
projektu organizacji ruchu na czas budowy.

Wszystkie ciaggi ruchu drogowego objete obszarem budowy a eksploatowane komunikacyjnie w trakcie budowy,
zgodnie z etapami realizacji wynikajacymi z projektow organizacji ruchu na czas budowy, beda podlegaty
utrzymaniu (likwidacja ubytkéw w nawierzchni, likwidacja nierownosci, czyszczenie jezdni, itp.).

Wykonawca jest zobowigzany do czyszczenia opon samochodow wyjezdzajacych z budowy na droge np. przy
pomocy stanowisk do czyszczenia opon strumieniem wody badz sprezonym powietrzem.

Wykonawca ma obowigzek zapewnienia przejezdnosci w catym okresie trwania robot.
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Jezeli Zamawiajacy przekaze Projekt lub wytyczne czasowej organizacji ruchu Wykonaweca jest zobowigzany do
zastosowania zasad w nim zawartych podczas opracowywania wilasnej czasowej organizacji ruchu (w przypadku
nie przekazania tych danych Wykonawca przed opracowaniem Projektu winien o nie wystapi¢). Opracowany
Projekt czasowej organizacji ruchu podlega uzgodnieniu z odpowiednimi instytucjami oraz zatwierdzeniu w
organie zarzadzajacym ruchem.

1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
obowigzujace przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Jezeli w trakcie realizacji zadania okre$§lonego umowa, zostang wydane nowe: przepisy, rozporzadzenia,
uzupetnienia (erraty do opublikowanych dokumentow), normy PN-EN - Wykonawca bezwzglgdnie musi je
wdrozy¢ jako przepisy uzupehiajace i/lub zast¢pujace (dotychczasowe) - do przekazanej dokumentacji.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatdéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z dokumentacji
przekazanej przez Inzyniera.

1.5.14. Zgodno$¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska wszystkie pozwolenia (poza przekazanymi przez Zamawiajgcego) niezbedne do realizacji
robot na wlasny koszt.

W ciagu dwoch tygodni od wejscia na budowe Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi liste wszystkich
pozwolen wymaganych do rozpoczecia robot zgodnie z Projektem

Wykonawca powinien stosowac¢ si¢ do wymagan tych zezwolen i powinien umozliwi¢ jednostkom
kontrolujacym wykonanie inspekcji i sprawdzenia sposobu ich realizacji. Ponadto, powinien umozliwic¢
uczestniczenie w procedurach badawczych. Wszelkie prowadzone kontrole nie zwalniaja Wykonawcy z
odpowiedzialno$ci prowadzenia Kontraktu zgodnie z prawem, stosownymi zapisami w dokumentach budowy i
Warunkami Kontraktu.

1.5.15. Prace archeologiczne

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opéznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydluzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorag nalezy
zwigkszy¢ cene kontraktows.

1.5.16. Niewypaty, niewybuchy

Przed rozpoczegciem Robdt budowlanych Wykonawca zobowigzany jest sprawdzi¢ teren budowy pod katem
wystepowania niewybuchoéw. W razie natrafienia w czasie prowadzenia prac na niewypaly/niewybuchy
Wykonawca zobowigzany jest do niezwlocznego przerwania robot, zabezpieczenia terenu oraz wezwania
odpowiednich stuzb (policja, straz pozarna, pogotowie saperskie) i niezwlocznego powiadomienia Inzyniera.
Koszty zabezpieczenia terenu oraz akcji usunigcia niewypatow/niewybuchow poniesie Wykonawca.

1.5.17. Rownowaznos$¢ norm i zbioréw przepisoOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm.

Jakiekolwiek podane w STWiORB wymagania, ktére zostaly przytoczone z nieaktualnej normy lub przepisow
nalezy zastapi¢ aktualng wersja zgodnie z najnowszym wydaniem normy lub przepiséw.

Jezeli w trakcie realizacji zadania okreslonego umowa, zostang wydane nowe: przepisy, rozporzadzenia,
uzupetnienia (erraty do opublikowanych dokumentow), normy PN-EN, Wymagania Techniczne - Wykonawca
bezwzglednie musi je wdrozy¢ jako przepisy uzupetniajgce i/lub zastgpujace (dotychczasowe) - do przekazanej
dokumentacji.

1.5.18. Zaplecze Wykonawcy
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Wykonawca wykonuje zaplecze we wlasnym zakresie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z budowa zaplecza Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w Cenie Kontraktoweyj.

2. Materiaty

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w STWiORB lub Dokumentacji Technicznej oznacza¢ bedzie definicje
standardu a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na szes¢ tygodni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatoéw przeznaczonych
do Robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego ich zrodta wytwarzania
lub wydobywania wraz z orzeczeniem laboratoryjnym o ich jako$ci i probkami - do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii materialtow z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i wtasciwych organéw administracji na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.Wykonawca poniesie
wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materiatdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskania materialdw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu rob6t. Nadmiar
humusu pozostajacego po wykorzystaniu przy robotach wykoniczeniowych nalezy do Inwestora. Wykonawca
jest zobowiazany do odwiezienia humusu w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatoéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzglgdem
jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni bedg zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cz¢Sci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy na wlasny
koszt.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwos$é do Robot i byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera.
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Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Miejsce i sposob
sktadowania materiatow winien uwzglednia¢ wymogi ochrony srodowiska, o ktorych mowa w pkt. 1.5.6.
niniejszej specyfikacji.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatlu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 4
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

2.7. Materiaty z rozbiorek i odpadowe

2.7.1. Elementy i materiaty z rozbiorek staja si¢ wlasnoscia Wykonawcey i powinny by¢ usuniete z terenu
budowy i wykorzystane w sposob i terminie nie kolidujagcym z wykonaniem innych robot.

Materiaty z rozbiorki Wykonawca usunie poza plac budowy przy przestrzeganiu zapisow ustawy o odpadach
(Dz. U. nr 39 poz. 251 ze zmianami), a w cenie kontraktu musi uwzglednié¢ cene ich odwozu i utylizacji.
Pozyskanie miejsca utylizacji tych materiatdw stanowi obowiazek Wykonawcy.

Wykonawca jest zobowigzany do pozyskania miejsca utylizacji materiatdw przed przystapieniem do robot.
Opoznienia zwigzane z brakiem takiego miejsca b¢dzie rownowazne z opdznieniem realizacji robot z winy
Wykonawcy. Wykonawca powinien na etapie przygotowania oferty ustali¢ rzeczywiste odlegtosci odwozu
materiatdw przeznaczonych do utylizacji i uwzglednié¢ to w cenie ofertowej. Ewentualna zmiana tych odleglosci
w stosunku do zatozonych w ofercie stanowi ryzyko Wykonawcy.

3. Sprzet

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie
organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w w/w dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos$c¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot musi by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ poézniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

Sprzet stosowany do wykonania rob6t podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

4. Transport

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
Materialow/sprzgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiasciwych organdw, co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Roboét i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Wykonawca jest zobowigzany do
czyszczenia opon samochoddéw wyjezdzajacych z budowy na droge np. przy pomocy stanowisk do czyszczenia
opon strumieniem wody badz spr¢zonym powietrzem.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkich, niezbednych drog technologicznych i dojazdowych na
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terenie budowy, w czasie prowadzonych robot.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania rob6t Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z
Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ, Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz poleceniami
Inzyniera. Kolejnos$¢ robot przyjeta w w/w Projektach musi zapewnia¢ usuni¢cie kolizji z elementami
istniejacymi i projektowanymi. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzgodni Projekty Technologii i Organizacji Robot, Programy
Zapewnienia Jakos$ci oraz Projekty uzupetniajace z Inzynierem.

Wykonawca przedlozy Inzynierowi projekty recept na mieszanki mineralno-bitumiczne oraz mineralno-
cementowe do zatwierdzenia wraz ze wszystkimi wymaganymi wynikami badan z zarobow probnych, probkami
materiatdéw wsadowych oraz deklaracjami zgodnosci na te materiaty.

Powyzsze projekty recept podlegaja zatwierdzeniu przez Inzyniera.

Wszelkie koszty z tego tytutu nie podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy je uja¢ w Cenie Kontraktowe;j

Roboty budowlane Wykonawca winien prowadzi¢ wylacznie na dziatkach, do ktorych posiada prawo wiadania
terenem. W przypadku koniecznosci zajecia nieruchomosci przyleglych do terenu inwestycji, nie objetych
prawem wladania, wynikajacych np. z przyjetej technologii robdt, Wykonawca jest zobowigzany uzyskaé
stosowne dokumenty i uzgodnienia z wiascicielem nieruchomosci umozliwiajace wejscie czasowe w teren i jest
zobowigzany zastosowa¢ odpowiednie $rodki techniczne minimalizujace ucigzliwos¢ dziatan dla otoczenia w
stopniu mozliwym do zaakceptowania przez wlasciciela przyleglego terenu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca zobowigzany jest zgtosi¢
prace do os$rodka dokumentacji, pozyskac aktualne dane odno$nie panstwowej osnowy sytuacyjno-
wysokosciowej, a nastepnie po zakonczeniu budowy —ztozy¢ operat z pomiaru powykonawczego- do
panstwowego zasobu geodezyjno kartograficznego.

Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowac i sprawowac nad nimi bezpo$redni nadzor i
kontrole wytacznie osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z wymaganiami ustawy
Prawo geodezyjne i kartograficzne. Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Wykonawca jest zobowigzany do sprawdzenia skrajni pod istniejacymi obiektami oraz sieciami przed
przystapieniem do robdt i na kazdym etapie prowadzenia robot. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w STWiORB, a takze w nie przywotanych w STWiORB a obowigzujacych na
terytorium Polski: Rozporzadzeniach umieszczonych w Dziennikach Ustaw, normach PN-EN i PN,
Wymaganiach Technicznych, Aprobatach Europejskich. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
dopuszczalne tolerancje w ocenie wynikow badan. Wszelkie Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawce w czasie zgodnym z warunkami Kontraktu i okreslonym przez Inzyniera. W przypadku
niewykonania w terminie Polecen Inzyniera skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Kazdorazowo przed przystagpieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ przekopy probne dla identyfikacji
uzbrojenia podziemnego. W przypadku ich wystapienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzadzenia
na czas prowadzenia robot w uzgodnieniu z jego wilascicielem oraz wszelkie roboty z tym zwigzane. Wszelkie
koszty z tego tytulu nie podlegaja odrebnej zaptacie i nalezy uja¢ je w Cenie Kontraktowe;.

Wykonawca powinien zapoznac si¢ z catoscig dokumentacji (wszystkimi branzami), ustali¢ miejsca kolizyjne i
opracowacé szczegoty przejsé¢ infrastruktur przez elementy konstrukcyjne. Wykonawca prowadzi Roboty na
podstawie przyjetej wiasnej technologii robot. Dla przyjetej technologii Wykonawca opracowuje Projekty
Technologii i Organizacji Robdt oraz inne Projekty wymagane w STWiORB (pkt. 1.5.2.1). Zastosowany sprzet,
wszystkie materialy, roboty i ich zabezpieczenie wynikajace z przyjetych rozwigzan technicznych i
technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaptacie, wszelkie koszty z tego
tytulu nalezy uja¢ w Cenie Kontraktowe;.

5.2. Warunki wykorzystania terenu w fazie realizacji i eksploatacji, ze szczegbélnym uwzglednieniem
koniecznosci ochrony cennych warto$ci przyrodniczych, zasobow naturalnych i zabytkéw oraz ograniczenia
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ucigzliwosci terenow sasiednich.

Wykonawca powinien stosowa¢ si¢ do wymogow zawartych w decyzjach, wszelkich uzyskanych uzgodnieniach
zawartych w Dokumentacji Projektowej oraz pozwoleniu na budowe.

Oproécz szczegdtowych wymagan zawartych w w/w dokumentach Wykonawca zobowigzany jest do spelnienia
wymagan minimalnych zwigzanych z prowadzonymi robotami w fazie realizacji i eksploatacji.

1. Place budowy, zaplecza oraz drogi techniczne nalezy zorganizowaé w sposdb zapewniajacy oszczedne
korzystanie z terenu oraz minimalne jego przeksztalcenie.

2. Zaplecze budowy nalezy zorganizowac poza: a) obszarami zabudowy mieszkaniowej,

b) dolinami rzek,

c) obszarami chronionymi na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody.

3. Zaplecze budowy nalezy zorganizowac¢ zgodnie z wymogami §rodowiska, a w szczegolnosci zapewnié:

a) uszczelnienie nawierzchni placow postojowych dla maszyn, srodkoéw transportu, parkingdw dla pracownikow
itp.,

b) uszczelnienie nawierzchni, gdzie magazynowane bgda odpady niebezpieczne np. zanieczyszczone grunty,

¢) wlasciwe gromadzenie odpaddw, a szczegdlnie odbieranie odpadow i §ciekow przez koncesjonowane firmy.
4. Nalezy stosowa¢ sprawny sprzet i srodki transportu, przy czym wazna jest tutaj zarowno jakos¢ sprzetu, jego
prawidtowa eksploatacja i konserwacja, jak i dodatkowe wyposazenie w urzadzenia zmniejszajace niekorzystne
oddziatywanie na srodowisko.

5. Magazyny, sktady i bazy transportowe nalezy wyposazy¢ w sprawne urzadzenia gospodarki wodno-
Sciekowej, zaplecza budowy nalezy wyposazy¢ w przeno$ne toalety.

6. Nalezy uporzadkowaé teren budowy po zakonczeniu etapu realizacji oraz wykonaé prace porzadkowe a teren
tymczasowych placow budowy przywréci¢ do posredniego stanu.

7. Powstajace w trakcie przebudowy odpady nalezy segregowac i magazynowaé w wydzielonym miejscu, w
pojemnikach, zapewniajac ich regularny odbior przez uprawnione podmioty. Odpady niebezpieczne, jakie moga
si¢ pojawi¢ w ramach robdt budowlanych nalezy segregowac i oddziela¢ od odpadéw obojetnych i nie
szkodliwych celem wywozu do specjalistycznych przedsigbiorstw zajmujacych si¢ utylizacja.

8. Drzewa i krzewy znajdujace si¢ w obrebie placu budowy, nieprzeznaczone do wycinki nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami mechanicznymi.

9. Wycinke drzew i krzewow nalezy przeprowadzi¢ poza sezonem legowym ptakow.

9. Konieczne obnizenie poziomu wod podziemnych zwigzane z wykonywaniem wykopow nie moze zaklocaé
stosunkéw wodnych, nie nalezy powodowac zmiany lub ograniczenia wielkosci przeptywoéw w ciekach
powierzchniowych i wodach podziemnych oraz nie powodowa¢ zmiany kierunkow i predkosci przeptywow
wod.

10. Nalezy w maksymalny sposob ograniczy¢ czas prowadzonych odwodnien i stosowa¢ metody ograniczajace
ilo$¢ odpompowywanej wody.

11. Prace niwelacyjne nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby unikna¢ odwodnienia pobliskich terenow.

12. W celu ograniczenia ucigzliwosci hatasowej prace budowlane w sgsiedztwie terendow objetych ochrong przed
hatasem nalezy prowadzi¢ wytacznie w porze dziennej (w godz. 600 — 2200).

Wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan ochrony §rodowiska nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie kontraktowe;.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Rob6ét,

- bhp, szczegotowy Plan BiOZ, (w tym przy robotach ,,pod ruchem samochodowym”, robotach

rozbidrkowych, itp.)

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
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- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych Roboét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan z zatagczonymi odpowiednio §wiadectwami

legalizacji i kalibracji dla wszystkich urzadzen laboratoryjnych stuzacych do prowadzenia badan oraz
deklaracjami zgodno$ci z obowigzujagcymi normami PN-EN),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych,

- zapis pomiarOdw, nastaw mechanizmow sterujacych z analiza wynikéw pomiarow

- ocen¢ wynikow badan oraz sposob reagowania na zte wyniki w procesie badania materiatow badz w procesie
technologicznym

- proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilo§¢ Srodkow transportu dla poszczegdlnych rodzajow materiatdw (sypkich, ptynnych,
prefabrykatow betonowych, konstrukcji stalowych) oraz dla sprz¢tu wolnobieznego,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek) prowadzonych podczas
dostaw materialow oraz wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow Robot,

- sposOb postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét przez Wykonawce

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ wymagania
okreslone w : STWiORB , Dokumentacji Projektowej oraz w nie przywotanych w STWiORB a aktualnie
obowigzujacych: Rozporzadzeniach umieszczonych w Dziennikach Ustaw, normach EN-PN i PN,
Wymaganiach Technicznych, Aprobatach Europejskich. Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole
Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium,
sprzet pomiarowy 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialdow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze dokonaé wizytacji zaplecza technicznego Wykonawcy
oraz Laboratorium w celu sprawdzenia czy sprzgt i urzadzenia zadeklarowane w PZJ znajduje si¢ na zapleczu i
we wlasciwym miejscu oraz czy sprzet laboratoryjny jest sprawny i odpowiada zatgczonym w PZJ dokumentom.
W celu ustalenia poprawnosci dzialania sprzetu, moze rowniez zazadaé przeprowadzenia badan sprawdzajacych.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i
STWIORB. W przypadku, gdy nie zostaly okreslone wymagania dla materiatow lub Robot nieprzewidzianych w
Dokumentacji Projektowej, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wymagang jakos¢
okreslong w w/w dokumentach (w pkt. 6.2.)

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Wszystkie zgloszone niedociggnigcia
(za wyjatkiem niesprawnosci sprzetu badawczego), Wykonawca jest zobowigzany usungé w terminie
uzgodnionym z Inzynierem. Natomiast niesprawno$¢ sprzetu musi by¢ usunieta w przeciggu doby, w
przeciwnym wypadku, Inzynier wstrzyma realizacj¢ tych Robot, ktére wymagajg badan na sprzecie
uszkodzonym , do czasu jego naprawy i zgloszenia o poprawnosci dziatania. W tym przypadku, okres
wstrzymania Robot, nie moze mie¢ wptywu na terminowe wykonanie Kontraktu.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem wszelkich badan dowodzacych o jakosci
materiatow i Robot , ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialdéw badz Robot, ktére
budza watpliwosci, co do jakos$ci i spelnienia wymagan, o ile kwestionowane materiaty i/lub Roboty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub dostosowane do wymagan z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonaweca tylko w przypadku wynikoéw negatywnych; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
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Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek musza by¢ uprzednio zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami dokumentow przywotanych w pkt.
6.2.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi raporty z wynikami badan w czasie i formie okreslonej w
programie zapewnienia jakosci (PZJ) Wyniki badan beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania kontrolne prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialdow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonaweca i producent materialow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier, dokonuje weryfikacji systemu kontroli Robot i materiatow prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
swoje badania, oceniajgc ich zgodnos$¢ z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikow wlasnych i
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier powinien prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki badan
wlasnych wykazg, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wytgcznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdw i robot z dokumentacja projektowa i STWiORB. Moze roéwniez
rozszerzy¢ zakres wlasnych badan lub zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty za pobieranie probek i
badania potwierdzajace kwestionowane wyniki, ponosi Wykonawca a w przeciwnym wypadku Zamawiajacy.
6.7. Identyfikacja materialow

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktdre zostaty wprowadzone do obrotu zgodnie z odrgbnymi
przepisami. Wtasciwosci uzytkowe tych materiatow, zastosowanych w obiekcie budowlanym w sposob trwaty
musza umozliwia¢ prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spetnienie wymagan
podstawowych o ktorych mowa w art. 5 ust.1 pktl. Ustawy Prawo budowlane.

Zgodnie z ustawg z dnia 21 maja 2010 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U nr 114 poz. 760 z 2010 r.) dopuszcza
si¢ do stosowania:

1) Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczen,

2) Wyroby, ktore nie posiadaja znaku CE — pod warunkiem, gdy:

a) wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- W zgodzie z istniejaca Polska Norma, a producent zataczyt deklaracje zgodnosci z tg norma,

- w przypadku braku Polskiej normy lub istotnej réznicy od jej zapiséw, to w zgodzie uzyskang aprobatg
techniczna, a producent zalaczyt deklaracj¢ zgodnosci z ta aprobata,

- posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z Polskg Normg wyrobu albo aprobatg techniczng, a
producent zataczyt odpowiednia informacj¢ o wyrobie,

b) wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent
zalaczyt do wyrobu deklaracje zgodnosci z tg aprobata,

c) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlane;j,

3) Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktorego producent wydat specjalne o$wiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja oraz z
przepisami.

Wyréb budowlany, ktory posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, albo posiada deklaracj¢ zgodno$ci, nie
moze by¢ modyfikowany bez utraty waznosci dokumentoéw dopuszczajacych do wbudowania. W przypadku
zastosowania modyfikacji nalezy uzyskac aprobate techniczng dla takiego wyrobu.

W przypadku materiatow, dla ktorych w STWiORB sa wymagane dokumenty, kazda partia dostarczona do
Robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ odpowiednie dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
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poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy begda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakos$ci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnoséci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia inspektorow wyznaczonych przez Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow
Rob6t, - wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wskazania nadzoru srodowiskowego,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone inspektorom
nadzoru wyznaczonym przez Inzyniera do ustosunkowania sig.

Decyzje inspektorow nadzoru wyznaczonych przez Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia i zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje
Inzyniera do ustosunkowania sie do jego tresci i podjecia stosownych decyzji.

(2) Ksigzka Obmiarow

Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie
i wpisuje do Rejestru Obmiaréw. Wzor ksigzki, a w szczeg6lnoséci formularza obmiaréw zaproponuje
Wykonawca do zatwierdzenia przez Inzyniera. Wpiséw do Ksigzki Obmiaréw dokonuje Kierownik Budowy i sa
one potwierdzane przez Inzyniera. (3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatldw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badanh Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
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b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Dodatkowe ilo$ci obmiarowe wynikajace z zatozonych tolerancji wykonania nie podlegaja dodatkowej zaplacie.
Pomiary grubosci warstw dla danej konstrukcji nalezy sprawdza¢ w tym samym miejscu.

Obmiaru Robot dokonuje uprawniony geodeta zatrudniony przez Wykonawce po pissmnym powiadomieniu
Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze robot nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagana do celu miesi¢cznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.
7.2 Zasady okreslania ilosci Robot i materialdow Dhugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami
skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli STWiORB wiasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako
dhugo$¢ pomnozona przez $redni przekrodj. IloSci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach
lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wykonawca jest zobowigzany wykazac si¢ Laboratorium wyposazonym we wszystkie urzadzenia, sprzgt
pomiarowy i laboratoryjny przez caty okres trwania budowy.

Wszystkie urzadzenia, sprzet pomiarowy i laboratoryjny, stosowany w czasie Robot podlega akceptacji przez
Inzyniera przed przystapieniem do robot.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkoéw Robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru wykonuje geodeta uprawniony sporzadzajac odpowiednie szkice z podaniem
niezbgdnych wymiarow, z ktorych jednoznacznie moze by¢ wyliczona obmiarowa: dtugos¢ (m), szerokos¢ (m),
grubos¢ (m), powierzchnia (m2), objetos¢ (m3). Wzdr szkicu powinien by¢ uzgodniony z Inzynierem.
Dokumentacj¢ ztozong ze: szkicow, wyliczonego i zapisanego obmiaru w ksigzce obmiarow, dokumentacji
fotograficznej obmiarow (skatalogowanej w sposob nie budzacy watpliwosci, co do momentu jej wykonania
oraz obiektu, ktory dokumentuje), Wykonawca przekazuje do sprawdzenia i akceptacji Inzynierowi w dwéch
egzemplarzach (oryginat kopie). Po zatwierdzeniu, kopia trafia do Wykonawcy i stanowi element dokumentow
odbiorowych jak roéwniez podstawe do sporzadzania faktury.

8. Odbidr robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg¢$ciowemu (jesli takie zapisy sa w Warunkach Kontraktu),
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c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary geodezyjne, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami. Wykonaweca jest zobowigzany rowniez do
dokumentowania odbieranych robot w postaci fotograficznej wedtug pkt. 7.4.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest wiaczony w ceng kontraktowa.

8.2. Odbidr czgsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych jednej zamknigtej czgsci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje
Komisja w obecno$ci Wykonawcy i Inzyniera przy udziale Kierownika Projektu. Komisja jest powolywana
przez Zamawiajacego. Warunkiem dokonania odbioru czgsciowego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera
Swiadectwa Przejecia w zakresie czesci robot, o ile Wykonawca jest uprawniony do uzyskania takiego
swiadectwa zgodnie z warunkami Kontraktu.

8.3. Odbidr ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci
i warto$ci. Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inzyniera. Odbidr ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
8.3.1. Warunkiem dokonania

odbioru ostatecznego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy.

Komisja odbierajaca podejmuje decyzje na podstawie:

— oceny wizualnej wykonanych Robot,

— oceny technicznej opartej na analizie przedtozonych dokumentow (okreslonych w pkt. 8.3.1),

— ocenie opartej na informacjach z catego przebiegu realizacji, przekazanych przez Inzyniera,

— listy usterek i wad sporzadzonej na dzien odbioru.

Komisja swoje stanowisko wyraza w protokdle spisywanym w dniu odbioru.

W przypadku, gdy komisja z okreslonego powodu (lezacego po stronie Wykonawcy) przerwie odbidr to
Kierownik Projektu w porozumieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali termin nastgpny.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy; wymaga sie przy tym, zeby dokumentacja zostata tak opracowana graficznie, aby
wszelkie naniesione zmiany byty tatwo rozpoznawalne,

W przypadku zmian nieodstgpujacych w sposob istotny od zatwierdzonego projektu lub warunkéw pozwolenia
na budowe Wykonaweca jest zobowigzany dodatkowo do przedstawienia o§wiadczenia Projektanta i Inzyniera o
zgodnosci wykonania obiektu budowlanego zgodnie z projektem budowlanym i warunkami pozwolenia na
budowe oraz przepisami.
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2. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (podstawowe z Kontraktu i ew.
uzupetniajace lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ew. PZJ oraz
ustawg o wyrobach budowlanych

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB i ew. PZJ na
wszystkie materiaty wbudowane. W Deklaracji powinna by¢ podana lokalizacja wbudowania danego materiatu.
7. Opinie technologiczne opracowane przez Wykonawcg i Laboratorium Zamawiajacego, na podstawie
wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie STWiORB
i PZJ. 8. Dokumentacj¢ fotograficzng skatalogowang w sposob nie budzacy watpliwosci, co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robdt i sieci uzbrojenia terenu

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej z klauzula
Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjno Kartograficznego, oraz wersje cyfrowa mapy zasadniczej w
pliku dwg. Wykonawca opracuje operat odbiorowy.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej jest zawarty w cenie kontraktowej i nie podlega odrgbnej
zaplacie. Wykonawca jest zobowigzany do przekazania Inwestorowi kompletu dokumentacji powykonawczej
oraz operatow kolaudacyjnych (odbiorowych) robot.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym oraz zaistnialych w okresie gwarancyjnym okreslonych przez Inzyniera i/lub Kierownika
Projektu. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot”.

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Zamawiajacemu Operatu z przeprowadzonych
pomiaréw odksztatcen i przemieszczen obiektow inzynieryjnych powstatych w trakcie prowadzonych prac oraz
w okresie gwarancyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do przekazania kompletu dokumentacji powykonawczej oraz operatow
kolaudacyjnych (odbiorowych) robot do Rejondw oraz archiwum oraz jednego egzemplarza do Wydziatu
Mostow dotyczacego drogowych obiektow inzynierskich wraz z raportami z przegladow szczegdtowych
przeprowadzonych przed uptywem okresu gwarancyjnego. 9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto§¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Inzynier moze wzia¢ pod uwage podzial kwoty ryczaltowe;j
proponowany przez Wykonawce, zgodnie z odpowiedniag Klauzula Warunkéw Ogolnych Kontraktu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w
Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt bedg obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Wartos$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
Teren Budowy.

- Wartos¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

W sktad kosztow posrednich wchodzg: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drog dojazdowych, itp.), koszty dotyczgce oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, koszty zwigzane z zawarciem umow uzyczenia gruntow, koszty ptatnego nadzoru, odbioru itp.
wlascicieli, uzytkownikow infrastruktury teletechnicznej, energetycznej itp., koszty zwigzane z przebudowg lub
zabezpieczeniem niezidentyfikowanych sieci, kosztow nadzoru zarzadcow ciekow, oplaty za dzierzawg terenu,
koszty transportu materiatow na miejsce utylizacji i utylizacja materialow, koszty projektow uzupetniajacych i
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ich uzgodnien, koszty szkolenia BHP pracownikow i dozoru budowy, koszty utrzymania obiektow
tymczasowych w nalezytym stanie techniczno-eksploatacyjnym, wszystkie koszty technologii robot wynikajace
przyjetych rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy, koszt opracowania i
uzgodnienia wszystkich Dokumentacji Projektowych Wykonawcy oraz koszt wszystkich rozwigzan z nich
wynikajacych, koszty dostosowania si¢ do wymogdéw wynikajacych z wszelkich decyzji oraz wszelkich
uzyskanych uzgodnien zawartych w Dokumentacji Projektowej, koszty zwigzane z czasowymi

zajgciami terenu (w tym odszkodowania), koszty zwigzane z dostosowaniem si¢ do wszelkich uzgodnien i
warunkow, oplaty za dzierzawg placow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, koszty nadzoru gestorow nad
budowg infrastruktury i jej zabezpieczenia na czas robot, wszelkie koszty wynikajace z warunkow ykorzystania
terenu w fazie realizacji i eksploatacji, ze szczegdlnym uwzglednieniem koniecznos$ci ochrony cennych wartosci
przyrodniczych, zasobow naturalnych i zabytkdéw oraz ograniczenia ucigzliwosci dla terenow sasiednich (pkt 5.2
niniejszej STWiIORB), ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania
powykonawczej dokumentacji geodezyjno-kartograficznej oraz dokumentacji odbioru ostatecznego, zysk
kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych wystapi¢ w
czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym. - Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne DM.00.00.00.

Wykonawca jest zobowigzany do szczegdtowego zapoznania si¢ z wymaganiami zawartymi w DM 00.00.00, a
koszty wynikajace z tych wymagan powinien uja¢ w poszczegolnych pozycjach kosztorysu.

Uznaje sig, ze koszty dostosowania si¢ do wymagan STWiORB DM 00.00.00 nie wyszczegdlnione w tabeli
przedmiarowej dla wymagan ogolnych zostaty uwzglednione przez Wykonawce w pozycjach przedmiaru
wynikajacych ze szczegdtowych specyfikacji technicznych.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Po stronie Wykonawcy lezy spetnienie roszczen osob i podmiotow, ktore w zwiazku z wprowadzeniem
Organizacji Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robot doznajg jakiegokolwiek uszczerbku.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami i zatwierdzenie w organie zarzadzajagcym
ruchem projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi
oraz zainteresowanym zarzadcom drég i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu
robot,

(b) zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow,

(c) dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych materiatow,

(d) koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji

(e) koszt zakupu i dostarczenia materiatdéw niezbednych do wykonania robot

(f) zaprojektowanie i wybudowanie niezb¢dnych objazdow,

(g) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(h) optaty/dzierzawy terenu,

(i) przygotowanie terenu, (j) konstrukcjg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

(k) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych,

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,

(c) ewentualne wzmocnienie nawierzchni drog po ktorych prowadzone beda objazdy i ruch technologiczny
zwiazany z budowa.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

() usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu umozliwiajagcego normalny ruch publiczny,

(c) oczyszczenie terenu,

(d) koszty demontazu,

(e) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tym przywrocenie oznakowania zgodnego z uprzednig stata
organizacja ruchu, zgodnie z wymaganymi standardami,
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(f) ewentualne remonty uszkodzonych drég po ktorych prowadzone byly objazdy i ruch technologiczny.

10. Przepisy zwigzane

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 1994 nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami),
[2] Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2001 nr 138, poz. 1555),

[3] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985 nr 14, poz. 60

[4] Ustawa. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2008 nr 25, poz. 150; z pdZniejszymi zmianami),

[5] Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach
oraz 0 zmianie niektorych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z p6zniejszymi zmianami),

[6] Ustawa o odpadach (Dz. U. 2007 nr 39, poz. 251; z pdzniejszymi zmianami),

[7] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2001
nr 112, poz. 1206),

[8] Ustawa z dnia 17 maja 1989 — Prawo Geodezyjne i Kartograficzne (tekst jednolity Dz. U. Nr 240 z dnia
24.11.2005 poz. 2026 1 2027 z pdzniejszymi zmianami).

[9] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska w sprawie wzoréw dokumentéw stosowanych na potrzeby ewidencji
odpadéw (Dz. U nr 30, poz. 213),

[10] Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602; [11]
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow technicznych
dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. 2003 nr 220, poz. 2181),

[12] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkow
zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. 2003 nr 177,

[13] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151 poz. 1256)

[14] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U nr 92 poz. 881 z 2004r.)

[15] Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci.

[16] Ustawa z dnia 23.07.2003 o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami.

[17] Ustawa z dnia 16.04.2004 o ochronie przyrody (Dz. U. nr 92, poz. 880 z pdzniejszymi zmianami).

[18] Ustawa z dnia 10 kwietnia 2003 r. o szczegbdlnych zasadach przygotowania i realizacji inwestycji w zakresie
drog publicznych (Dz.U. nr 80, poz. 721 z p6zniejszymi zmianami)

[19] Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 w sprawie znakow i sygnatow drogowych. Dz.U. Nr 170 z dnia 12 pazdziernika 2002 r
[20] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony §rodowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz. 902),

[21] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z p6zniejszymi zmianami),
[22] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposoboéw deklarowania
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D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych Przedmiotem niniejszej
Specyfikacji Technicznej Wykonaniai Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz
pozostatych drog zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gldwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktoéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gltéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB DM
00.00.00 ,,Wymagania Ogblne”. Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00.
»,Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot
ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy powinny mie¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dhugosci 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowacé paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i1 dtugo$ci okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci 0,04 -
0,05 m. “Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot nalezy stosowac pale drewniane o $rednicy
od 0,15 do 0,20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materiaty zgodne z Instr. technicznymi G-1 i G-2.
3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

3.2. Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,— niwelatory,— dalmierze,— tyczki,— taty,— taSmy stalowe, szpilki,— ruletki,

— samochod dostawczy,— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
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uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4, Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania rob6ot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuja wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktdéw osi trasy,

— punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,

— reperéw roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkoéw krzywych przejsciowych i tukéw kotowych,
¢) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) stabilizacji punktow w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,

) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i ustalenie
ich wspotrzednych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i Kartograficznego,
ewentualne wykonanie dodatkowych punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie go z
odpowiednimi wladzami),

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niezbednym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gtownego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK). Podstawg do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa
pomiarowa (panstwowa i robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasobow Geodezyjnych i
Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow glownych trasy i reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od
rzednych okreslonych D.01.01.01 w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdéznic rz¢dnych terenu podanych w Dokumentacji
Projektowej i rzgdnych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe;j realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.
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5.4. Wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto§¢ miedzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera. Rzgdne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby $redni
btad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do
reperoOw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnos$ci osnowy pomiarowej panstwowej I1-giej
klasy. Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwoch punktow osnowy panstwowej
(poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy
panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych punktéw osnowy panstwowej, do ktorej osnowa
realizacyjna ma by¢ dowiazana.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robot, w
okresie gwarancji i rgkojmi. Osnowg realizacyjng nalezy aktualizowa¢ nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robot — co miesiac oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadniona obawe Wykonawcy lub
Inzyniera, ze takie naruszenie nastgpito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

¢) w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznos$¢ czgstszej
aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowac
roszczen Wykonawcey o dodatkowsg zaptate.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje¢ Projektowa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowe;j.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdow wymienionych w pkt.2.2.

Usunigcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle ggsto, aby odlegto$¢ pozioma
pomiedzy styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zalozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 3 cm

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.
Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglos¢ ta, co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
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Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 5 mm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odlegtosci pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na
tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzecznych
obejmuje wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob, aby przeprowadzone
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwiato wykonanie
kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubo$ci oraz spadkow zgodnych z
Dokumentacja Projektowa.

Dla sprawdzenia prawidlowos$ci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie
skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odleglto$ciach uzgodnionych z Inzynierem. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow, wykopdw i konstrukceji nawierzchni o ksztalcie zgodnym z
Dokumentacja Projektows.

5.7. Wyznaczanie obiektu inzynierskiego

Doktadno$¢ wyznaczenia osi podhuznej +1,0 cm.

Doktadno$¢ wyznaczenia rzgdnych do +1,0 cm w stosunku do rzg¢dnych okreslonych w Dok. Projektoweyj.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujacych zasad:

— 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i na prostych,

— robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego obiektu.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysokosciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robot

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
Czynnosci odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej osnowy
pomiarowej. W przypadku niezgodno$ci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje sie za
niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— pozyskanie niezbednych materiatéw geodezyjnych,

— zastosowanie niezbednych materiatéw pomocniczych,

— wyznaczenie punktéw gldéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
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— wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

— ustawienie skarpownikow z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wyznaczenie obiektu inzynierskiego,

— operat techniczny dla pasa drogowego,

— wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecznosci) osnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi
niezbednymi projektami, zgtoszeniami itp.

— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robot,

— zalozenie osnowy geodezyjnej,

— zakup i transport materiatow i sprzgtu,

— wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardw, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane - Instrukcje techniczne
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE NAWIERZCHNI DROGOWEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w
STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
»,Wymagania og6lne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera i musza
posiada¢ znak budowlany CE lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Polska Norma.

2.3. Emulsja asfaltowa

Do skropienia warstw konstrukcyjnych niebitumicznych nalezy uzy¢ emulsje asfaltowa kationowa do ztgczania
warstw konstrukcji nawierzchni (ZM) C 60 B5 ZM o wiasciwo$ciach zgodnych z PN-EN 13808 i STWIORB.

Tabela 1. Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej stosowanej do ziaczania warstw nawierzchni C 60 B5S ZM

e ) C60B5SZM
Wilasciwosc Metoda badania | Jednostka -
Wymaganie (klasa)

Polarnosc¢ PN-EN 1430 - dodatnia
Czas mieszania PN-EN 13075-2 ] NPD (0)
Indeks rozpadu' PN-EN 13075-1 g/100g 120do 180 (3)
Zdolnosé do penetracji PN-EN 12849 min NPD (0)
Stabilnos¢ podezas mieszania PN-EN 12848 g <2(2)
Z cementemn
ZawartosC lepiszeza (POPIZEZ | oy g 1498 | 0 mym 58 do 62 (5)
oznaczanie zawartoscl wody)
Zawarlosc lepiszeza PN-EN 1431 | % m/m NPD (0)
pozostalego po destylacji
Czas tywu @ 2

245 Wyp Wil 1 2 PN-EN 12846 5 1545 (3)
przy 40°C
Czas wyplywu @ 4 mm

y PN-EN 12846 E NPD (0

przy 40°C i ©)
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Lepko$¢ dynamiczna w 40°C | PN-EN 14896 m Pas NPD (0)
Plozoslalosc na sicie, PN-EN 1429 % m/m <020)
sito 0.5 mm
Plozoslalugc na sicie, PN-EN 1429 % m/m NPD (0)
sito 0,16 mm
Pozostalo$é na sicie po 7
dniach magazynowania PN-EN 1429 % m/m TBR (1)
sito 0,5 mm
Sedymentacja po 7 dniach PN-EN 12487 | % m/m TBR (1)
magazynowania
% i

PN-EN 13614 | 0 Pokyeia TBR (1)
Adhezi o2 powierzchni

Zalacznik NA | % pokrycia

; - =275
2.2 powlerzchni

pH emulsji PN-EN 12850 - =35
Asfalt odzytskany przez PN-EN 13074
odparowanie
Penetracja w 25°C " B
asfaltu odzyskanego PN-EN 1426 0,1 mm 100 (3)
Temperatura migknienia X " o
asfaltu odzyskanego PN-EN 1427 C >39(3)
Nawrot sprezysty w 25°C
asfaltu odzyskanego dla PN-EN 13998 % NPD (0)
asfaltéw modyfikowanych

1) Badanie w wypelniaczu mineralnym Sikaisol

2) Badanie na kruszywie bazaltowym

Do skropienia warstw konstrukcyjnych bitumicznych nalezy uzy¢ emulsje asfaltowa kationowa do ztaczania
warstw konstrukcji nawierzchni (ZM) C 60 BP3 ZM o wiasciwosciach zgodnych z PN-EN 13808 i STWIORB.

Tabela 2. Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowe) stosowane] do zlgczania warstw nawierzchni C 60 BP3 ZM

L ) C 60 BP3 ZM
Wiasciwosc Metoda badania | Jednostka - -
Wymaganie (klasa)

Polarnosc PN-EN 1430 - dodatnia
Czas mieszania PM-EN 13075-2 5 MNPD (0}
Indeks 1'1:r2_:[:uav:1ul PMN-EN 13075-1 g/100g 50 do 100 (3)
Zdolnosc do penetracji PN-EN 12849 min NPD (0)
Stabilnosc podczas mieszania PN-EN 12848 g NPD (0)
Z cementem
Zawartosc lepiszcza (poprzez . .

. L T PMN-EN 1428 % m/m 58 do 62 (5)
oznaczanie zawartosci wody)
Zawartosc lepiszeza PN-EN 1431 | % m/m NPD (0)
pozostalego po destylacji
Czas wyphywu @ 2 mm . )
przy 40°C PN-EN 12846 s 15-45 (3)
Czas wg;'pl}'u-u @ 4 mm PN-EN 12846 < NPD (0)
przy 40°C
Lepkosc dynamiczna w 40°C PN-EN 14896 m Pas NPD (0)
Pozostalo$é na sicie, PN-EN 1429 | % mvm <02(3)
sito 0,5 mm
Pomstaloss na sicie, PN-EN 1429 | % m/m NPD (0)
sito 0,16 mm
Pozostalosc na sicie po 7
dniach magazynowania PMN-EN 1429 % m/m TEBR (1)
sito 0,5 mm
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Sedymentacja po 7 dmsach PN-EN 12487 % m/m TBR (1)
Mmagazynowania
%o cl

PN-EN 13614 |’ F’."k“‘;'“. TBR (1)
Adhezja® powierzchni

Zatgeznik NA | % pokrycia

Lo =75
2.2 powierzchni

pH emulsji PN-EN 12850 - NPD ()
Asfalt ndz}fsl-:any przez PN-EN 13074
odparowanie
Penctracja w 25°C PN-EN 1426 | 0.1 mm <100 (3)
asfaltu odzyskanego
Tc!'npcratura migknienia PN-EN 1427 oC > 43 (4)
asfaltu odzyskanego
MNawrdt sprezysty w 25°C
asfaltu odzyskanego dla PN-EN 13998 Yo =501(4)
asfaltow modyfikowanych

Badanie w wypetniaczu mineralnym Sikaisol

2) Badanie na kruszywie bazaltowym

2.4. Przechowywanie materiatow

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jako$ci. Lepiszcze nalezy
przechowywac w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem.
Warunki przechowywania:

— czas sktadowania emulsji nie powinien przekraczaé¢ 3 miesiecy od daty jej produkcji,

— temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegaé¢ zasad ustalonych przez producenta.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowac szczotki mechaniczne. Zaleca si¢ uzycie urzadzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow czyszczacych i stuzyé
do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka
powinna posiada¢ mickkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace.

Sprz¢t pomocniczy:

— sprezarki,

— zbiorniki z woda,

— szczotki rgczne,

lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac¢ skrapiarke lepiszcza wyposazong dodatkowo w lance do
recznego spryskiwania. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace
na sprawdzanie i regulowanie nast¢pujacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- predkoéci poruszania si¢ skrapiarki,

- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie statej
temperatury lepiszcza. Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancja +10% od ilosci
zatozonej. W miejscach trudnodostgpnych nalezy stosowac koncowke (lance) potaczong ze skrapiarka do
recznego skropienia.
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4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywac¢ si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszcza si¢ stosowanie beczek lub
innych pojemnikow stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone
przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3, a kazda przegroda powinna mie¢
wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogdlne warunki wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie polega na usuni¢ciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych,
a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywac szczotek recznych.
Zanieczyszczenia stwardniate, niedajace si¢ usungé mechanicznie, nalezy usungé rgcznie za pomoca
dostosowanego sprzgtu. Na terenach niezabudowanych bezposrednio przed skropieniem, nawierzchni¢ mozna
oczysci¢ sprezonym powietrzem.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy byta uzywana woda to skropienie lepiszczem moze nastapic¢ dopiero po
wyschnieciu warstwy. Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.
Temperatura emuls;ji asfaltowej przy skrapianiu powinna miesci¢ si¢ w przedziale 20 do 40°C.

Skropienie podtoza nalezy wykonywac¢ roOwnomiernie stosujac rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy
asfaltowych. Dopuszcza si¢ skrapianie reczne lancg w miejscach trudnodostepnych (np. $cieki uliczne) oraz przy
urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub ja ograniczajacych. W razie potrzeby urzadzenia te nalezy
zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem. Skropiona emulsjg asfaltowg warstwa powinna by¢ pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na okres niezbedny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody z emulsji.
Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbgdny ruch budowlany. Jakiekolwiek
uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawcg naprawione.

5.3.1. Zuzycie emulsji

Skropienie lepiszczem powinno by¢ wykonane w ilosci podanej w przeliczeniu na pozostale lepiszcze zgodnie
z tablica 3. Okreslenie ilosci skropienia lepiszcza na drodze nalezy wykona¢ wedtug PN-EN 12272-1.

W wypadku duzej ilosci pozostatego lepiszcza, np. powyzej 0,5 kg/m2, oraz zastosowaniu emulsji asfaltowej
moze by¢ konieczne wykonanie skropienia w kilku warstwach, aby zapobiec sptyni¢ciu i powstaniu katuz
lepiszcza

Tablica 3. Zalecane ilosci pozostalego lepiszeza do skropienia podloza pod warstwe asfaltowa.

llosc pozostatego

Ukladana warstwa asfaltowa Podloze pod warstwe asfaltowa lepis 3
: episzcza [kg/m”]

Podbudowa z kruszywa

Podbudowa z betomu asfaltowego AC o L 0.5-07
stabilizowanego mechanicznie
Warstwa wiazaca z betonu asfaltowego AC Podbudowa asfaltowa 03-035
Warstwa scieralna z betonu asfaltowego AC Warstwa wiazaca asfaltowa 0,1-03
Warstwa scieralna z mieszanki SMA Warstwa wiazaca asfaltowa 0,1-03"
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zalecana emulsja modyfikowana polimerem, ilo$¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglgdnieniem stanu podtoza oraz
porowato$ci mieszanki SMA, jezeli mieszanka ma wicksza zawarto$¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzy¢
wigkszg ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktdre po utozeniu warstwy §cieralnej uszczelni ja.

Przed utozeniem kazdej warstwy bitumicznej, warstwa nizej lezaca powinna by¢ skropiona z odpowiednim
wyprzedzeniem, ktorego czas potrzebny jest na odparowanie wody z zastosowanej emulsji, i tak:

- 8 h w przypadku skropienia taka iloscia, z ktorej po odparowaniu wody pozostaje wigcej niz 1,0kg/m2
lepiszcza.

- 1 h w przypadku skropienia taka ilo$cia, z ktorej po odparowaniu wody pozostaje 0,5 do 1,0 kg/m?2 lepiszcza.
- 0,5 h w przypadku skropienia takg ilo$cia, z ktorej po odparowaniu wody pozostaje do 0,5 kg/m2 lepiszcza.
Czasy wyzej okreslone, nie dotycza skrapian rampa zamontowang na rozktadarce.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej ,Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem (wynoszeniem emulsji na kotach pojazdow), wykonujac posypke
kruszywem w $ladach kot samochodéw dowozacych mase i rozktadarki.

W przypadku stosowania rozktadarki wyposazonej w rampg skrapiajaca dopuszcza si¢ skropienie emulsja
asfaltowa bezposrednio przed wykonaniem warstwy bitumicznej. W tym przypadku , ilos¢ emulsji do
zastosowania powinna by¢ okreslona w ksigzce technicznej rozktadarki lub musi by¢ okres§lona przez
Wykonawce w obecnosci Inzyniera — doswiadczalnie (na powierzchni probnej). llosé emulsji wyptywajaca ze
skrapiarki mechanicznej i z rampy skrapiajacej rozktadarki, powinna by¢ taka sama.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do rob6t Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ probne skropienie w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia
wymaganej iloéci lepiszcza w zaleznoéci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia. Doktadne
zuzycie emulsji powinno by¢ ustalone na odcinku probnym, w zaleznosci od rodzaju warstwy (poza budowa, w
miejscu zaproponowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inzyniera).

6.3. Badania i kontrola w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na deklaracjach zgodno$ci. Wyniki badan powinny by¢ zgodne z
wymaganiami zawartymi w pkt.2.3.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodnos$¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Kontrolg ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykona¢ wedlug PN-EN 12272-1. Badanie
nalezy przeprowadza¢ kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy skrapiarki w danym dniu oraz w ciggu dnia w
przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

6.3.3. Badanie wytrzymato$ci na $cinanie polaczenia migdzy warstwami asfaltowymi

Wymagane wartosci wytrzymalo$ci na $cinanie potgczenia migdzy warstwami asfaltowymi podano w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagana wylrzymaltosé na scinanie polaczenia migdzy warstwami asfaltowymi nawierzchni

. ) Wymagana wytrzymalosc na scinanie, MPa
Polgczenie migdzy warstwami

KR 1.2 KR 3-6
Scieralna/wiazaca brak wymagan 1.3
Wigraca/podbudowa brak wymagzan 0.8
Podbudowa/podbudowa® brak wymagan 0.8

a) jesli podbudowa sktada sie z kilku warstw asfaltowych

Badanie polaczenia migdzywarstwowego powinno by¢ wykonywane na nawierzchniach drog o kategorii ruchu
KR 3-6. Czestos¢ pobierania probek powinna wynosi¢ 1 probka na 15 000 m2 wykonanej nawierzchni.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest metr kwadratowy (m2) oczyszczonej i skropionej powierzchni z wszystkimi robotami
towarzyszacymi.

8. Odbioér Robot

8.1. Ogoblne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli emulsji, ilo$ci roztozonego
lepiszcza, deklaracje zgodnosci producenta. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikow badan
Wykonawcy i ogledzin warstwy. W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami,
roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na
wiasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

— zastosowanie niezbednych materialow pomocniczych,

— mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym
polewaniem woda lub uzyciem sprgzonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,

— zakup i transport lepiszcza, napelnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

— posypka kruszywa pod kota po skropieniu emulsja,

— uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwigzane

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Wymagania dla asfalow drogowych.

PN-EN 12272-1 Powierzchniowe utrwalenie. Metody badan. Cz¢$¢ 1. Dozowanie i poprzeczny rozktad
lepiszcza i kruszywa.

PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych.
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D.05.03.06. WARSTWA SCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robo6t budowlanych w ramach realizacji zadania

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB stanowig cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu
i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Zakres rzeczowy obejmuje:

- wykonanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okre$lonym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig ilo$cig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gorgco, w okreslony sposob, spetniajaca okre§lone wymagania.

1.4.3. Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddanej bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

1.4.4. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig klasa asfaltu, wytworzona w
okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.5. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym, utozona i
zageszczona.

1.4.6. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwosci sg zgodne z recepta laboratoryjna.

1.4.7. Kategoria ruchu (KR) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2.Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM 00.00.00.
»,Wymagania ogélne”. Zastosowane materialy muszg uzyskac akceptacje Inzyniera.

2.2. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywa podane w tabeli 1. Sktadowanie kruszywa powinno odbywac sie w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego
frakcjami.

Tabela 1a. Wymagane wiasciwosci kruszywa grubego do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

L, Wymagania w zaleznoéci od kategorii ruchu
Wilasciwosci kruszywa ymag &

KR1-KR2 KR3-KR4
Eizzl.arnleme wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie nizsza Ge85/20° Ge90/20”
Tolerancje uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz G G
wedlug kategorii: 2015 /13
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Zawartos¢ pylow wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie

WYyZsza niz: 2 f
Ksztalt kruszywa wedlug PN-EN 933-3 lub wedhig Flss Fly
PN-EN 933-4, kategoria nie wyzsza niz lub Sl lub S,
Procentowa  zawarto§¢ ziaren o  powierzchni

przekruszonej i1 tamanej w kruszywie grubym wedlug Cpeklarowana Cosp

PN-EN 933-5, kategoria nie nizsza niz:

Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug normy
PN-EN 1097-2, badana na kruszywie o wymiarze LAy, LAy,
10/14, rozdziat 5, kategoria nie nizsza niz

Odpornoé¢ na polerowanie kruszywa (badana na
normowe] frakeji kruszywa do mieszanki mineralno-

asfaltowej) wedtug PN-EN 1097-8, kategoria nie nizsza PSV bettarowonane PSV bettarovane nie e i 43
niz:

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta
Nasigkliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 WA Deklarowana

Gestosc nasypowa wedhug normy PN-EN 1097-3 deklarowana przez producenta
Mrozoodpornos¢ wedtug PN-EN 1367-1, w 1% NaCl, Fo 7

kategoria nie wyzsza niz: NaCl

»Zgorzel stoneczna” bazaltu wedlug PN-EN 1367-3, SBy,

wymagana kategoria:

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny

wediug PN-EN 932-3 deklarowany przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie wedtug PN-EN 1744-1,

p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz: mpcl), |

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z
zuzla wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wymagana odpornos¢
wedlug PN-EN 1744-1 p. 19.1

Rozpad zwigzkow zelaza w kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wedtug PN- wymagana odpornosé
EN 1744-1p. 19.2

Stalo$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego
wedlug PN-EN 1744-1 p. 19.3, kategoria nie wyzsza Vis
niz:

Tabela 1b. Wymagane wiasciwosci kruszywa nielamanego drobnego lub o ciggltym uziarnieniu do D < 8 mm do
warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania w zaleznosci od

Wtasciwosci kruszywa kategorii ruchu

KR 1
KR 2
UZIarms.-::me wedlug PN-EN  933-1, wymagana Ge85 lub GA85
kategoria:
Tolerancja uziarnienia, odchylenie nie wigksze niz G- NR
wedlug kategorii: e
Zawartos¢ pytéw wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie £
wWyZsza niz: 10
Jakos$¢ pylow wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie
) o MBEg10
WYyZsza niz:

Kanciastos¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o cigglym uziarnieniu

wedlug PN-EN 933-6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza Ecspektarovana

niz:
Gestos¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub

9 deklarowana przez producenta
Nasigkliwos¢ wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 WA, peldarowana

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 my pc0,1
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Tabela lc. Wymagane wiasciwosci kruszywa drobnego lub o cigglym uziarnieniu do warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego

L Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
Wiasciwosci kruszywa ymag g

KR1-KR2 | KR3-KR4

Uzmmlf:me wedlug PN-EN  933-1, wymagana GA85 lub G¢85
kategoria:
Tolerancja uziarnienia, odchylenie nie wieksze niz ;
wedhug kategorii: GrcNR Grc20
Zawartos¢ pytow wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie £
WYyZsZa Niz: 16
Jakos¢ pylu wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie

oo B MB;10
WyZsza niz:
Kanciastos¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o cigglym uziarnieniu E. E <30
wedlug PN-EN 933-6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza CSDekarowana cs
niz:

Gestos¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdzial 7, 8 lub
9

Nasigkliwos¢ wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 W As Deklarowana
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug PN-EN 1744-1
p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz:

deklarowana przez producenta

my pc0,1

2.3. Asfalt

Nalezy stosowac asfalt 50/70 zgodnie z normg PN-EN 12591.

Wymagana jest Deklaracja Zgodnosci dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny). Mieszanie asfaltow z r6znych
rafinerii jest zabronione. Asfalt powinien spelnia¢ wymagania podane w tabeli 2.

Tablica 2. Wymagania wobec asfaltu stosowanego do warstwy $cieralnej

Wiasciwosé Il:zqa fl:;)ndiz Jednostka | Wymaganie
Penetracja w 25°C EN 1426 0.1 mm 50-70
Temperatura migknienia EN 1427 °C 46 - 54
Odporno$¢ na starzenie w
163°C
Pozostata penetracja - EN 12607-1 % =50
Wzrost temperatury migknienia °C <9
Zmiana masy °
(wartos¢ bez{h'zglgdna} % =0
Temperatura zaplonu EN ISO 2592 °C =230
Rozpuszczalnosc EN 12592 % (m/m) =990

a) Zmiana masy moze by¢ warto$cia dodatnig lub ujemna

Tabela 3. Wymagane wlasciwosci wypeiacza do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

L Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
Whasciwosci kruszywa

KRI-KR2 | KR3I-KR4
Uziarnienie wedhug PN-EN 933-10 zgodnie z tablica 24 w PN-EN 13043
Jakos¢ pytlu wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie

o> Py MB;10
WYyZsza niz:
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Za\ivartos;. wody wedhug PN-EN 1097-5, nie 1 % (m/m)
WYZSZa niz:
Gestos¢ ziaren wedhug PN-EN 1097-7 deklarowana przez producenta
Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym
wypelniaczu wedhug PN-EN 1097-4, wymagana Vagus
kategoria:
Przyrost temperatury migknienia wedlug Avern8/25
PN-EN 13179-1, wymagana kategoria: RAB
Rozpuszczalnosc W wodzie wedhug WS
PN-EN 1744-1, kategoria nie nizsza niz: 10
Zawartos¢ CaCO; w wypelniaczu wapiennym cC
wedlug PN-EN 196-2, kategoria nie nizsza niz: 70
Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypelniaczu K
mieszanym, wymagana kategoria: aDeldarowana
.Liczba asfaltowa” wedlug PN-EN 13179-2,

. BN Deklarowana
wymagana kategoria:

Przechowywanie wypehiacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajagce wymagania okreslone w PN-EN 13808.

2.6. Materiaty do uszczelnienia potaczen i krawedzi

Do uszczelnienia:

- potaczen technologicznych (tj. ztaczy podtuznych i poprzecznych z tego samego materiatu wykonywanego w
réznym czasie nalezy stosowaé materiaty termoplastyczne, tasmy asfaltowe wedtug norm lub aprobat
technicznych — spoin stanowigcych potaczenia réznych materiatdéw lub potgczenie warstwy asfaltowej z
urzadzeniami obcymi w nawierzchni lub ja ograniczajagcymi, nalezy stosowac materiaty termoplastyczne, tasmy
asfaltowe wedtug norm lub aprobat technicznych. Gruboé¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna
wynosi¢ nie mniej niz 15 mm. Sktadowanie materialow termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych
opakowaniach producenta, w warunkach okreslonych w aprobacie technicznej. Do uszczelniania krawedzi
nalezy stosowa¢ emulsje asfaltowa lub asfalt drogowy wedlug PN-EN 12591 lub asfalt modyfikowany
polimerami wedtug PN-EN 14023 , metoda na goraco”, albo inne lepiszcza wedtug aprobat technicznych.
3.Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takiego rodzaju sprzgtu, ktory gwarantuje uzyskanie
parametrow

wykonania rob6t zgodnych ze STWiORB.

Sprzet stosowany do wykonania rob6t podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

3.2. Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wytwarzaé¢ na goraco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikow oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstgpne, powinno by¢
zautomatyzowane i zgodne z recepta robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru temperatury
powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o ré6znym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawaé
odmierzone oddzielnie. Sposob i czas mieszania sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewnic¢
rdéwnomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym. Odchytki masy dozowanych sktadnikéw (w stosunku
do masy poszczeg6lnych sktadnikdéw zarobu) nie powinny by¢ wigksze od & 2%.

3.3. Sprzet do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej

Nalezy stosowac rozktadarki, przeznaczone do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej typu zageszczanego,
wyposazone w elektroniczny uktad sterowania grubosciag wbudowywanej warstwy oraz z mozliwoscia
podgrzewania spoiny podtuzne;.
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3.4. Sprzet do zaggszczania mieszanki mineralno-asfaltowej

Nalezy stosowac¢, wlasciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej, walce stalowe gtadkie lekkie i §rednie,
walce ogumione ci¢zkie o regulowanym ci$nieniu w oponach.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

4.3. Transport wypetniacza

Wypehiacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do transportu materiatow
sypkich, umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadunku oraz transportu wypetniacz nalezy
chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.4. Transport asfaltu

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje umozliwiajace
podiaczenie cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wlasne urzadzenia grzewcze, zgodnie
zasadami podanymi w Aprobacie Technicznej.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny by¢ dowozone na budowe w zalezno$ci od postepu robot. Mieszanki
podczas transportu i postoju przed wbudowaniem powinny by¢ zabezpieczone przed ostygnieciem i doptywem
powietrza (przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Mieszanki mineralno-asfaltowe, powinny
by¢ przewozone pojazdami samowytadowczymi. Warunki i czas transportu mieszanek mineralno-asfaltowych,
od produkcji do wbudowania, powinny zapewnia¢ utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.
Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej musza by¢ zachowane dopuszczalne wartosci temperatury.
Nalezy rowniez kierowac¢ si¢ informacjami podanymi przez Producenta mieszanek. Czas transportu mieszanki,
liczony od zatadunku do roztadunku, nie powinien przekracza¢ 2 godzin z zachowaniem min. temperatury
wbudowania i zageszczenia. W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance nie powinny znajdowac sie
grubsze bryty skawalonej (nadmiernie wystudzonej) mieszanki. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do
transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywac tylko srodki
antyadhezyjne nie wptywajace szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe.

5.Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonywania Robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegdlnych
sktadnikow.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki mineralne;j,

— doborze optymalne;j ilosci asfaltu,

— okresleniu jej wlasciwosci 1 porownaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne. Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przed przystapieniem do robot,
Wykonawca dostarczy Inzynierowi, w terminie z nim uzgodnionym, do zatwierdzenia zaprojektowany sktad
mieszanki betonu asfaltowego. Recepta powinna by¢ opracowana z materialow, zaakceptowanych przez
Inzyniera do wbudowania, przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tych materiatow.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 4.
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Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawartos¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy Scieralne;j.

Wymiar oczek sit # w Rzedne krzywych Rzedne krzywych
mm, granicznych uziarnienia granicznych uziarnienia
zawarto$¢ asfaltu mieszanki mineralnej mieszanki mineralnej
KR 1-KR2 KR 3-KR 4
ACI1S ACI11S
Wymiar sita #, [mm]
16 100 - 100 -
11,2 90 100 90 100
8 70 90 60 90
5,6 - - - -
2 30 55 35 50
0,125 8 20 8 20
0,063 5 12 5 11
Zawartosc lepiszcza Bins s Bins 4 |

Tablica 5a. Wymagane wlasciwosci betonu asfaltowego do warstwy scieralnej dla KR 1 — KR 2

Wiasciwosé Warunki zageszczania wg |Metoda 1 warunki | Wymiar mieszanki
PN-EN 13108-20 badania ACI1S
Zawartoscl wolnych C.1.2, ubljame_, PN-EN 12697-8, p.4 Viminto
przestrzeni 2 x 50 uderzen Va3
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie, : VFBin15
wypehione lepiszczem 2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.5 VFB paxo3
Zawartosc¢ wolnych _—
przestrzeni w mieszance Si?}b I'Lbdli ?2;:1’ PN-EN 12697-8, p.5 VMA ini4
mineralnej
PN-EN 12697-12, lecz
‘s T T przechowywanie w
Odpornos¢ na dziatanie C.1.1, ubljame_, 40°C z jednym cyklem ITSRo,
wody 2 x 35 uderzen . o .
zamrazania, badanie
w 25°C

Tablica 5b. Wymagane wlasciwosci betonu asfaltowego do warstwy Scieralnej KR 3 — KR 4

Wiasciwosc Warunki zageszczania wg | Metoda 1 warunki | Wymiar mieszanki
PN-EN 13108-20 badania ACI1S
Zawartosc¢ wolnych C.1.3, ubijanie, : V minz.0
przestrzeni 2 x 75 uderzen PN-EN 12697-8,p.4 WV inaxd
PN-EN 12697-22,
Odpornoéé na deformacje C.1.20. walowanic metoda B w powietrzu,
trwale (grubos¢ plyty o P’ _p ’ PN-EN 13108-20, WTSarros
40 mm) 8T o0 D.1.6, 60°C, 10000| PRDARDekiarowane
cykli
PN-EN 12697-12,
Odpornos¢ na dzialanie C.1.1, ubijanif_: LE;;,Z Cpf?zgign}iwj;ll{?er\: ITSRs,
wody 2 x 35 uderzen T .
zamrazania, badanie w
15°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywac si¢ w oparciu o recepte laboratoryjna,
zatwierdzong przez Inzyniera. Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy produkowa¢ w otaczarce, zapewniajacej
prawidlowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekracza¢ wartosci:
- dla asfaltu 50/70 1800C. Kruszywo powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna
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uzyskata temperature wlasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej nie
powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 300C od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej w
tablicy nr 6.

Tablica 6. Najnizsza i najwvzsza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]

50/70 od 140 do 180

5.4. Przygotowanie podtoza

Podloze pod warstwe $cieralng powinno by¢ oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podanymi w
STWIORB D.04.03.01; powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltows z odpowiednim wyprzedzeniem
czasowym, niezbednym na odparowanie wody. W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampe¢
skrapiajaca, dopuszcza si¢ wykonanie skropienia emulsja asfaltowg bezposrednio przed wbudowaniem
mieszanki betonu asfaltowego. Powierzchnie kraweznikow, wtazéw, wpustow i tym podobnych urzadzen,
przylegajace do uktadanej mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zabezpieczone materiatami
termoplastycznymi (tasmy, pasty itp.) uzgodnionymi z Inzynierem.

5.5. Warunki przystgpienia do robot

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wbudowywac w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.

Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego moze by¢ wbudowana, gdy temperatura otoczenia jest minimum + 5°C.
Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podtozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s). Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku
stosowania ogrzewania podtoza i obramowania (np. promienniki podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe).

5.6. Zarob probny i odcinek probny

Ustalony sktad wejsciowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem zostac
sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego.

Proba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodnosci wlasciwosci wyprodukowanej mieszanki mineralno-
asfaltowej z recepta.

W tym celu nalezy zaprogramowac otaczarke zgodnie z recepta roboczg i w cyklu automatycznym produkowaé
mieszanke. Do badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu sie pracy otaczarki.

Nie dopuszcza si¢ oceniania doktadnos$ci pracy otaczarki oraz prawidtowosci sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwg segregacje kruszywa.

Mieszanke wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy gromadzi¢ w silosie lub zatladowa¢ na
samochod. Probki do badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie z metoda okreslona w PN-EN
12697-27. Na podstawie uzyskanych wynikow Inzynier podejmuje decyzj¢ o wykonaniu odcinka probnego.
Odcinek probny o dlugosci 50 m powinien by¢ wykonany przez wykonawce w warunkach zblizonych do
warunkow budowy w celu sprawdzenia sprzetu i uzyskiwanych parametréw technicznych robot.

Wykonawca moze przystapic¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przez Inzyniera wynikow z odcinka
probnego i ustalonej technologii zageszczania.

Odchytki zawarto$ci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem zaprojektowanego sktadu musza
spetnia¢ wymagania zawarte w STWIORB.

Konieczne jest wykonanie odcinka probnego, co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, w celu:

— stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

— okreslenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zaggszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialow oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z Inzynierem. Wykonawca
moze przystapi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.
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5.7. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozktadarka wyposazong w uktad automatycznego
sterowania grubo$cia warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z Dokumentacja Projektowa. W miejscach
niedostepnych dla sprzetu dopuszcza si¢ wbudowywanie reczne. Rozkladarka powinna poruszaé si¢ ze stalg
predkoscia i bez zbednych zatrzymywan (np. w oczekiwaniu na kolejny samochdéd z goraca mieszanka).
Grubos¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana, co 25 m, w co najmniej trzech miejscach (w osi i przy
brzegach warstwy). Warstwy watowane powinny by¢ rownomiernie zageszczone ciezkimi walcami drogowymi.
Nalezy stosowa¢ walce drogowe stalowe gladkie z mozliwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.
Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinna by¢ nizsza od temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3.
Ztacza w podbudowie powinny by¢ jednorodne i szczelne. Ziacza podtuznego nie nalezy umiejscawia¢ w
$ladach kot. Nalezy unika¢ umiejscawiania ztaczy w obszarze poziomego oznakowania jezdni. Ztgcza podtuzne
miedzy pasami kolejnych warstw technologicznych nalezy przesuwaé wzgledem siebie, o co najmniej 15 cm w
kierunku poprzecznym do osi jezdni. Ztacza poprzeczne migdzy dziatkami roboczymi uktadanych pasow
kolejnych warstw technologicznych nalezy przesuna¢ wzgledem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku
podtuznym do osi jezdni. Wczes$niej wykonany pas warstwy technologicznej powinien mie¢ wyprofilowang
krawgdz, rownomiernie zageszczona, bez peknigé. Krawedz ta nie moze by¢ pionowa, lecz powinna by¢ skosna.
Przygotowanie krawedzi polega na odcigciu waskiego pasa wzdluz krawedzi cieplej warstwy.
W wypadku warstw nawierzchni z mieszanki watowanej bez urzadzen ograniczajacych ja (np. kraweznikow)
krawgdziom nalezy nadaé¢ spadki o nachyleniu nie wigkszym niz 2:1, a za pomocg odpowiednich $rodkow
technicznych (np. zamontowanych na walcu drogowym elementéw wykanczajacych) wykonaé krawedzie w linii
prostej i docisng¢ réwnomiernie na catej dlugosci. Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronnym
nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ krawedZ potozonag wyzej, a w strefie zmiany przechytki — obie krawedzie.
W tym celu boczng powierzchni¢ krawedzi nalezy pokryé goragcym lepiszczem w ilosci 4,0 kg/m2. Lepiszcze
powinno by¢ naniesione odpowiednio szybko tak, aby krawedzie nie ulegly zabrudzeniu. Nizej potozona
krawgdz (z wyjatkiem strefy zmiany przechytki) powinna zosta¢ nieuszczelniona. Krawedz kolejnych warstw
moze by¢ uszczelniona  jednoczesnie, jezeli kolejne  warstwy ukladane s3  bezposrednio
jedna po drugiej oraz jezeli zabezpieczy si¢ krawedzie przed zanieczyszczeniem. Jezeli kolejno uktadane
warstwy sg uszczelniane odrebnie, to przylegajaca powierzchni¢ odsadzki danej warstwy nalezy roéwniez
uszczelni¢ na szerokos$ci co najmniej 10 cm.

Wtasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powinny spetnia¢ wymagania tabeli 7.

Tabela 7. Wlasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej

Typ i wymiar mieszanki, | Wskaznik zageszczenia Zawartosc.wolnych .
przeznaczenie (%] przestrzeni w warstwie
[% (viv)]
AC11SdlaKR1-KR?2 > 98 1,0 -4,0
AC11SdlaKR3-KR4 >98 2,0-50

6.Kontrola jakos$ci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do odbioru i powszechnego stosowania
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracj¢ zgodnosci, aprobatg techniczna, ew. badania materialow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wilasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robét, okreslone przez
Inzyniera,
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— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materialow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot Badania Wykonawcy sa wykonywane w celu sprawdzenia czy jako$¢ materiatow
budowlanych (mieszanek mineralnoasfaltowych i ich sktadnikow, lepiszczy i materiatéw do uszczelnien itp.)
oraz gotowej warstwy (wbudowana mieszanka, polaczenia itp.) spetniaja wymagania okre$lone w STWiORB.
Wykonawca powinien wykona¢ te badania w czasie realizacji robot z niezbedng staranno$cia i w wymaganym
zakresie. Wyniki nalezy zapisywac w protokotach. W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan ich
niezwlocznie usuna¢. Wyniki badan nalezy przekazywac¢ Inzynierowi.

Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem nawierzchni:

— pomiar temperatury powietrza,

— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni,

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— ocena wizualna posypki,

— wykaz iloéci materiatdéw lub grubos$ci wykonanych warstw,

— pomiar spadku poprzecznego poszczegolnych warstw asfaltowych,

— pomiar rownoS$ci warstwy asfaltowej,

— ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakosci wykonania potaczen technologicznych.

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w
tablicy 8.

Tablica 8. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowe)

Lp. | Wyszczegolnienie badan Czestotliwos¢ badan
BADANIA MATERIALOW
1. | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej | Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakcji
2. | Wihasciwosci wypelniacza Jedno badanie na 100 ton dostarczonego wypekniacza
3. | Wiasciwosci asfaltu Jedno badanie dla kazdej cysterny
4. | Wiasciwosci kruszywa Przy kazdej zmianie
BADANIA MIESZANKI MINERALNO -ASFALTOWEJ
5. | Temperatura sktadnikow Dozor ciagly
6. | Temperatura mieszanki Kazdy samochdd przy zatadunku i w czasie wbudowywania
7. | Zawartos¢ asfaltu 1 uziarnienie mieszanki | probka przy produkeji do 500 Mg,
2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
8. | Zawartos¢ wolnych przestrzeni Jeden raz dziennie
BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY SCIERALNE] WYKONANE] Z BETONU ASFALTOWEGO
9. | Grubo$é i wskaznik zaggszczenia warstwy, wolna [ 2 prébki z kazdego pasa ruchu o powierzchni do 3000 m”, za
przestrzen w warstwie wyjatkiem obiektow mostowych

6.3.2. Badanie wiasciwos$ci kruszywa

Z czgstotliwoscia podang w tablicy 8 nalezy kontrolowac¢ kazdy rodzaj dostarczanego kruszywa drobnego i
kazda frakcje grysow. Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3.3. Badanie wlasciwo$ci wypetniacza

Z czestotliwo$cig podang w tablicy 8 nalezy kontrolowaé¢ dostarczany wypeltniacz. Wyniki powinny by¢ zgodne
z wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.4. Badanie wiasciwosci asfaltu

Z czgstotliwoscia podang w tablicy 8 nalezy kontrolowa¢ dostarczany asfalt. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikoéw mieszanki

Z czgstotliwoscia podana w tablicy 8 nalezy kontrolowac temperature sktadnikow mieszanki. Pomiar polega na
odczytaniu wskazan odpowiednich termometréw zamontowanych w otaczarce. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki
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Temperatur¢ mieszanki betonu asfaltowego nalezy mierzy¢ i rejestrowac przy zatadunku i w czasie
wbudowywania w nawierzchnig. Zaleca si¢ stosowanie termometrow cyfrowych z sonda wgltebng. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.7. Temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego

Temperatura mi¢knienia lepiszcza wyekstrahowanego z mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinna
przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych:

— dla asfaltu 50/70 63°C.

6.3.8. Zawartos¢ asfaltu

Zawarto$¢ rozpuszczalnego lepiszcza w kazdej probee pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej lub
wyjatkowo probki pobranej z nawierzchni nie moze odbiega¢ od wartosci projektowanej, z uwzglednieniem
podanych dopuszczalnych wynikoéw badan z danego odcinka budowy.

Tablica 10. Dopuszczalne odchyiki pojedynczego wyniku badania i sSredniej arytmetycznej wynikow badan zawartosci
lepiszcza rozpuszczalnego [% (m/m)]

Liczba wynikdéw badan

Rodzaj mieszanki [ 2 od3dod  Jod5do8Y Jod9do 19¥ [=20
M1eszan_kl ) 105 + 0,45 + 0.40 + 0,40 += 0,35 + 0,30
drobnoziarniste

' dodatkowo dopuszcza sig maksymalnie jeden wynik, sposrdéd wynikéw badan wrzigtych z obliczenia sredniej
arytmetycznej, ktorego odchyltka jest wigksza od dopuszczalnej odchylki sredniej arytmetycznej, lecz nie przekracza
dopuszczalnej odchylki jak do pojedynczego wyniku badania

6.3.9. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Uziarnienie kazdej probki pobranej z luznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiega¢ od wartosci
projektowanej, z uwzglgednieniem dopuszczalnych odchyltek.

W wypadku wymagan dotyczacych uziarnienia, wyrazonych jako ktorekolwiek z:

— zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063mm

— zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125mm

— zawarto$¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm

— zawarto$¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm

— zawarto$¢ kruszywa grubego o wymiarze > 5,6 mm

— zawarto$¢ kruszywa grubego o najwigkszym wymiarze wraz z nadziarnem

to zadna probka nie moze wykazywac uziarnienia odbiegajacego o wigcej niz warto$¢ dopuszczalnych oscypek
podanych w tablicach.

Wymagania dotyczace udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypelniacza powinny by¢ spetnione jednoczes$nie.
W mieszance mineralnej betonu asfaltowego do warstwy wiazacej zawarto$¢ kruszywa o wymiarze ponizej
0,063 mm nie moze by¢ nizsza niz 2% (m/m)

Tablica 11. Dopuszczalne odchyltki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetycznej wynikow badan
zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,063 mm [% (m/m)]

Rodzaj mieszanki

Liczba wynikow badan

mineralno -
asfaltowej 1 2 od 3do4 od 5do 8 od 9do 19 =20
ACS + 3,0 +2.7 +2.4 + 2,1 + 1,8 + 1,5

Tablica 12. Dopuszczalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i sredniej arytmetycznej wynikow badan
zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,125 mm [% (m/m)]

Rodzaj mieszanki | Liczba wynikéw badan

mineralno -
asfaltowej 1 2 od3do 4 od 5do 8 od9do 19 |=20
ACS =+ 3,0 +2,7 + 2.4 +=2,1 + 1,8 + 1,5

Tablica 13. Dopuszczalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i sredniej arytmetycznej wynikow badan
zawartosci kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm [% (m/m)]

Rodzaj mieszanki | Liczba wynikéw badan

mineralno -
asfaltowej 1 2 od3do4 od 5do 8 od 9do 19 =20
ACS + 8,0 +6,1 + 5,0 +=4,1 + 3,3 + 3.0
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Tablica 14. Dopuszczalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i1 sredniej arytmetycznej wynikow badan
zawartosci kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm [% (m/m)]

Rodzaj mieszanki | Liczba wynikéw badan

mineralno -

asfaltowej 1 2 od3do4 od 5do 8 od9do 19 [=20
ACS 8.0 6.1 5.0 4.1 £33 30

Tablica 15. Dopuszczalne odchytki dotyczace pojedynczego wyniku badania i Sredniej arytmetycznej wynikow badan
zawartosci kruszywa grubego o najwigkszym wymiarze wraz z nadziarnem [% (m/m)]

Liczba wynikow badan

1 2 od3do4 od 5 do 8 od 9do 19 =20
ACS +5,0 +4,0 +3.4 +29 +2,5 +2.3

Rodzaj mieszanki

6.3.10. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni

Zawartos$¢ wolnych przestrzeni w probce Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinna
wykracza¢ poza dopuszczalne wartosci o wiecej niz: - AC S 0,5 % (V/v).

6.3.11. Pomiar grubosci warstwy

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okreslac z czgstotliwoscia podang w tablicy 9.

Za grubos$¢ warstwy przyjmuje sie Srednia arytmetyczna wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci
warstwy na calym odcinku budowy lub odcinku czesciowym. Niezaleznie od Sredniej grubosci, grubos¢
okreslona w pojedynczym oznaczeniu nie moze by¢ mniejsza od projektowanej grubosci o wiecej niz 2
mm, a asfaltowej grubos$¢ calego pakietu warstw w pojedynczym oznaczeniu o wiecej niz 3 mm.

6.3.12. Wskaznik zageszczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zaggszczenia oraz zawarto$cia wolnych przestrzeni,
nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy 7. Dotyczy to kazdego pojedynczego
oznaczenia danej wlasciwosci.

6.3.13. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwos$ci warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje
tablica 16

Tablica 17. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan i pomiarow

| Szerokosc¢ warstwy co 100 m

2 Rownosc podhuzna col0m

3 Rownosc poprzeczna nie rzadziej niz co 5 m na kazdej jezdni

4 Spadki poprzeczne co 20 m ' na kazdej jezdni

5 Rzedne wysokosciowe na kazdej jezdni na osi i krawedziach jezdni: co 10 m na prostych i co
6 Uksztaltowanie osi w planie 10 m na tukach

7 Ztacza podhuzne i poprzeczne kazde zlacze

8 Wyglad zewnetrzny cala powierzchnia wykonanego odcinka

") Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w gléwnych punktach
tukow poziomych

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy §cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa, z
tolerancjg +5 cm -0 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nieograniczonej kraweznikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony, co najmniej o grubos$¢
warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rownos¢ podtuzna warstwy
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Pomiary rownosci podtuznej nalezy wykona¢ w §rodku kazdego ocenianego pasa. Do oceny rownos$ci podhuzne;j
warstwy $cieralnej nawierzchni drogi klasy G i drog wyzszych klas, przed uptywem okresu gwarancyjnego,
nalezy stosowa¢ metod¢ pomiaru umozliwiajaca obliczanie wskaznika rowno$ci IRI. Badanie wykonuje si¢ w
prawym $ladzie kota. Wartosci IRI obliczone z odcinkéw o dlugosci 50 m nie powinny by¢ wigksze niz

podane w tablicy 18.

Tabela 18

Klasa drogi Element nawierzchni Wartos¢
wskaznika
IRI [mm/m]

Pasy ruchu zasadnicze, awaryjne,
dodatkowe, wlaczania 1 wylaczania

<29
A, S, GP

Jezdnie tacznic, jezdnie MOP, utwardzone

<
pobocza 3.7

Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe,
G wlaczania 1 wylaczania, postojowe, jezdnie <4.6
tacznic 1 utwardzone pobocza

Do oceny rownosci podtuznej warstwy $cieralnej nawierzchni drog klasy Z, L i D oraz placow i parkingow
przed uptywem okresu gwarancyjnego, nalezy stosowa¢ metode z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub
metody réwnowaznej uzyciu taty i klina, mierzac wysoko$¢ przeswitu w potowie dtugosci taty. Pomiar
wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana ré6wno$¢ podtuzna jest okreslona przez warto$¢ odchylenia
réwnosci (przeswitu), ktore nie moga przekroczy¢ 8 mm. Przez odchylenie rownosci rozumie si¢ najwicksza
odlegto$¢ miedzy tata a mierzong powierzchnig.

6.4.4. ROwWnos$¢ poprzeczna warstwy

Do oceny rownosci poprzecznej warstwy $cieralnej nawierzchni drog wszystkich klas technicznych, przed
uptywem okresu gwarancyjnego, nalezy stosowa¢ metode z wykorzystaniem taty4-metrowej i klina lub metody
roéwnowaznej uzyciu faty i klina. Pomiar nalezy wykonywac¢ w kierunku prostopadtym do osi jezdni, na kazdym
ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej niz co 10 m. Warto$¢ odchylenia rownosci poprzecznej nie powinna by¢
wigksza niz podana w tabeli 19.

Tabela 19

Klasa drogi Element nawierzchni Wartosc
wskaznika
IRI [mm/m]

Pasy ruchu zasadnicze, awaryjne,

=
dodatkowe, wlaczania i wylaczania =6

A, S, GP

Jezdnie tacznic, jezdnie MOP, utwardzone <8
pobocza -

Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe,
G wlaczania 1 wylaczania, postojowe, jezdnie =8
tacznic i utwardzone pobocza

Z, L, D Pasy ruchu =9

6.4.5. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z
Dokumentacja Projektowa, z tolerancja + 0,5%.

6.4.6. Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +1 cm, -0 cm,
przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiar6w nie moze przekracza¢ przedziatu dopuszczalnych odchylen.
6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5 cm.

6.4.8. Ztacza poprzeczne
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Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej prostopadle do osi. Ztacza powinny by¢ catkowicie
zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie. Zlacza poprzeczne i podtuzne uszczelnié
tasmg termoplastyczna.

6.4.9. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszczacych si¢ i spgkanych.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

W przypadku wystapienia nieprawidlowosci wykonania robot, Wykonawca ma obowigzek usung¢ wady na
wiasny koszt. Sposob, zakres i termin wykonania robot poprawkowych nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.
7.0bmiar robot

7.1. Wymagania ogblne dotyczace obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m2) wykonanej warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego.
8.0dbidr robot

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Roboty podlegaja odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Dokonujacy odbioru robot ocenia ich jako$¢ na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiaréw oraz wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robét.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbioru robot nalezy dokonaé na podstawie sprawdzen wynikow, obserwacji przebiegu robot oraz komisyjne;j
oceny jakosci. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt.
9.Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie materialow przeznaczonych do produkcji mieszanki,

— zakup, dostarczenie i zastosowanie materialdow pomocniczych,

— opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badaniami,

— wykonanie zarobu probnego i odcinka probnego,

— wytworzenie mieszanki,

— transport mieszanki do miejsca wbudowania,

— mechaniczne roztozenie mieszanki,

— zageszczenie i obcigcie krawedzi,

— uszczelnienie ztaczy poprzecznych i podtuznych,

— obciecie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

— pokrycie tasmg asfaltowg krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

— uporzadkowanie terenu robot; wywoéz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

— wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, badan i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca robot 1 jego utrzymanie.

10.Przepisy zwigzane

PN-EN 932-3 Badania podstawowych wlasciwos$ci kruszyw — Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda
przesiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za pomoca
wskaznika ptaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Czg$¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren —
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Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartosci ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czg$¢ 6: Ocena wlasciwos$ci powierzchni —
Wskaznik przeptywu kruszywa

PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wlasciwos$ci kruszyw — Ocena zawartosci drobnych czastek — Badania
biekitem metylenowym

PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czes$¢ 10: Ocena zawartosci drobnych czastek
— Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Metody 0znaczania odpornosci na
rozdrabnianie

PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zaggszczonego wypelniacza

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 5: Oznaczanie zawartos$ci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw —Czg$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren
1 nasigkliwosci

PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw — Cze$¢ 7: Oznaczanie ggstosci
wypetniacza — Metoda piknometryczna

PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Cze$¢ 8: Oznaczanie
polerowalnosci kamienia

PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych —
Czg$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1367-3 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych —
Czg$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji igta

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury micknienia — Metoda Pier$cien i Kula
PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN 1744-4 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4: Oznaczanie podatnosci wypetiaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltoéw drogowych

PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci

PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury tamliwos$ci Fraassa

PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie zawartosci parafiny — Czes¢ 1: Metoda destylacyjna
PN-EN 12607-1i PN-EN 12607-3 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod
wplywem

ciepta i powietrza — Czg$¢ 1: Metoda RTFOT

Jw. Cz¢sé¢ 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowej metoda hydrostatyczng

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco —
Czgs¢ 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco
— Czg$¢ 11: Okreslenie powiazania pomi¢dzy kruszywem i asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco
— Czg$¢ 12: Okreslanie wrazliwos$ci na wodg

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco
— Cze$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco
— Cze$¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco
—Czg$¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco
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—Cz¢$¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Cze$¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu
kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypelniaczem mineralnym

PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze$¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Cze$¢ 1: Badanie
metoda Pierscienia i Kuli

PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czg¢s¢ 2: Liczba
bitumiczna

PN-EN 13398 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie nawrotu sprezystego asfaltow modyfikowanych
PN-EN 13399 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na magazynowanie modyfikowanych
asfaltow

PN-EN 13587 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciggliwos$ci lepiszczy asfaltowych metoda pomiaru
ciggliwosci

PN-EN 13588 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie kohezji lepiszczy asfaltowych metoda testu
wahadtowego

PN-EN 13589 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciggliwo$ci modyfikowanych asfaltow — Metoda z
duktylometrem

PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie przyczepnosci emulsji bitumicznych przez zanurzenie
w wodzie — Metoda z kruszywem

PN-EN 13703 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie energii deformacji

PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji asfaltow modyfikowanych polimerami
PN-EN 14188-1 Wypehiacze ztaczy i zalewy — Czgs¢ 1: Specyfikacja zalew na goraco

PN-EN 14188-2 Wypehiacze ztaczy i zalewy — Czg$¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Pomiar metodg otwartego
tygla Clevelanda

PN-EN ISO 2592 Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Metoda otwartego tygla Clevelanda
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

Wymagania techniczne. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach publicznych.

Wymagania techniczne WT-2. Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych.
Wymagania techniczne WT-3. Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych.
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43z 1 999 r., poz. 430).
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