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D. 00.00.00
CPV 45233
WYMAGANIA OGOLNE
D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep .

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej .
Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 — Wymagania @gdbdnosi sido wymaga
wspdlnych dla poszczegb6linych wymagachnicznych dotyexych wykonania i odbioru
robét , ktére zostanwykonane dla zadanigBudowa chodnika w ul. Kosciuszki w m.
Rudniki”
1.2.Zakres zastosowania ST .
Ogolna specyfikacja techniczna stanowi oli@wjaca podstaw opracowania
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokunpraetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji ngstijacych robét:
- roboty przygotowawcze: - roboty wytgcmowe, rozbidrkowe
- usungcie ziemi urodzajnej,
- roboty ziemne - wykop

- naSypy!
- zabezpieczenie kabli rurami ochronnymi,

- podbudowy i nawierzchnie utwardzone :
- profilowanie i zagszczenie podim,
- warstwa odgzapca z piasku,
- podbudowa z kruszywa kamiennego,
- podbudowa zuzla wielkopiecowego stabilizowanego
mechanicznie
- nawierzchnia asfaltobetonowa — warstwa
Scieralna i wizaca
- nawierzchnia z kostki brukowej,
- elementy ulic - krggmiki betonowe , tawa betonowa,
obrza,
- chodniki o nawierzchni z kostki
brukowej,
- zjazdy o nawierzchni z kostki brukowej
- roboty wykaczeniowe , -humusowanie i obsianie traw
- uradzenia bezpieczstwa ruchu :
- oznakowanie pionowe
- odwodnienie korpusu drogowego:
- wpusty uliczne,
- regulacja istnigcego uzbrojenia,
-$cieki z prefabrykowanych elementéw betonowych
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1.3. Zakres rob6t objetych ST .

Wymagania ogdélne nalg rozumie€ i stosowa w powiazaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi .

D.00.00.00 Wymagania ogoélne

D.01.00.00
D.01.01.01
D.01.02.02
D.01.02.04.
D.01.02.06.
D.01.03.02
D.02.00.00
D.02.01.01
D.02.03.01
D.04.00.00
D.04.01.01
D.04.02.01.
D.04.04.02
D-04.04.03

D.05.00.00
D.05.04.05b.

D.05.03.23.
D.06.00.00.
D.06.01.01.
D.07.00.00.
D.07.02.01.
D.08.00.00

D.08.01.01

D.08.02.02.
D.08.03.01.
D.08.04.01.
D.03.00.00.
D.03.02.01.
D-08.05.01

Roboty przygotowawcze:
Odtworzenie i wyznaczenie trasy i punkidysokaciowych.
Zdjcie warstwy humusu.
Rozbiorka elementow liniowych.
Rozbiérka nawierzchni bitumicznej
Przebudowa kabli elektr. — ruryrocime
Roboty ziemne:
Wykonanie wykopow.
Wykonanie nasypow.
Podbudowy:
Profilowanie i zaggczanie podima w korycie.
Warstwa ogtszajca i odcinajca z piasku.
Podbudowa z kruszywa tamanego.
Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego
mechanicznie
Nawierzchnie:
Warstwaieralna i wizaca z mieszanek mineralno — bitumicznych
wbudowywanych na gmo.
Nawierzchnia z kostki brukowej.
Roboty wykficzeniowe:
Humusowanie , obsianie aw
Urgdzenia bezpieczéstwa ruchu:
Oznakowanie pionowe.
Elementy ulic
Krawzniki betonowe.
Chodnik z kostki brukowej.
Obrza betonowe.
Wijazdy i zjazdy bramowe.
Odwodnienie korpusu drogowego
Wopusty uliczne, regulacja uzbrageni
Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych

Specyfikacje Techniczne zgodneasz zasadami,Wytycznych zlecania robét ,
ustug i dostaw w drodze przetargu” stangnych zahcznik do Zaradzania Nr 3 z dnia 18
lutego 1994 roku , wydanych przez Genegdlyrekcg Drég Publicznych i uwzgbniaj
normy pastwowe , instrukcje i przepisy stosog sé do robét .

Szczego6towe warunki wymaty&walifikacji technicznych uczestnika przetargu .
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Wykonawca musi przedhy¢ liste os6b proponowanych do zatrudnienia przy realizacji
umowy , udokumentowa zatrudnienie kierownika budowy w specjaioio drogowej,
nalezacego do Olkggowej Izby Irtynieréw Budownictwa .

Wykonawca musi wykaza mazliwo$¢ wykonania rob6t skladag oswiadczenie o
posiadaniu sprgu niezlzgdnego do wykonania Umowy .

Wykonawca jest zobowzany przeprowadzina wtasny koszt nagiujace badania
wykonane przez niezalge laboratorium : badanie zsgczenia gruntu — miejsca
postojowe, chodniki, zjazdy i na przekopach , lnégladgnosci i zag:szczenia podbudowy
dla miejsc postojowych, chodnika i zjazdach na p@segodnie z normi w miejscach
wyznaczonych przez iyniera / Kierownika projektu .

Jezeli Zamawiajcy zazada bada , ktore nie byly przewidziane niniegapecyfikacy to
Wykonawca zobovgzany jest przeprowadzie badania.

Jezeli w rezultacie przeprowadzenia tych badkaze sk, ze zastosowane Materiahady
wykonanie robot jest niezgodne z umpw to koszty bada dodatkowych obaiaja
Wykonawe;, w przeciwnym razie Zamawigjego.

Jezeli w trakcie wykonywania Robét, konieczne ékask uzupetnienie rysunkéw, to
Wykonawca wykona brakage rysunki oraz niezldlne specyfikacje wtasnym staraniem i
na koszt wkasny, oraz przedstawi je Inwestorowizdtwierdzenia w iléciach i terminie z
nim uzgodnionym, po wcZaiejszym uzyskaniu pisemnej opinii Inspektora nadzo
projektanta, lecz nie gdiej niz na 6 tygodni przed terminem rozpeca Robdt (wg
harmonogramu). Wszelkie offienia w powgszym terminie & jednoznaczne z
op&nieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji B&. Wszystkie koszty
Zwiazane z przygotowaniem, uzgodnieniem i zatwierdzangw dokumentacjigszawarte
w Cenie Kontraktowej i niedala podlegaty odgbnej zaptacie.

1.4.0Okreslenia podstawowe :

Uzyte w ST wymienione popej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku

nastpujaco :

1.4.1. Budowla drogowa —obiekt budowlany , nie dgacy budynkiem , stanowty
calas¢ techniczno — zytkowa (droge) albo jego czs¢ stanowica odebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowkorpus ziemny , wzet) .

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyniod jezdni ,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio uta@mgt .

1.4.3. Dtugos¢ mostu — odlegtas¢ migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu , a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypk- odlegié¢ w S$wietle podstaw
sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j .

1.4.4. Droga —wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lulbopwpojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwizanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu .

1.4.5. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana ,
przeznaczona do ruchu pojazdéw obstagyth zadanie budowlane na czas jego
wykonania , przewidziana do usgcia po jego zakczeniu .

1.4.6. Dziennik Budowy — opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt , z
ponumerowanymi stronami , shcy do notowania wydarse zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego , rejesm@vadokonywanych
odbiorow robét , przekazywania poléce innej korespondencji technicznej
pomigdzy Irzynierem / Kierownikiem projektu , Wykonawc Projektantem .

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoderenow dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego .
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1.4.8. Inzynier / Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawigggo, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca ), odpowiedzialna za nadzorowanie robotadministrowanie
kontraktem.

1.4.9. Jezdnia —czgs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw .

1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcupowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Kontraktu .

1.4.11. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami , zatokami ,apais
awaryjnego i pasami dziglymi jezdnie .

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia .

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) €z¢$¢ obiektu
oparta na podporach mostowych , tvame ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu
kotowego , pieszego .

1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta c&¢ wykopu , ktora jest ograniczona koron
drogi i skarpami rowow .

1.4.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celuzelia w nim
konstrukcji nawierzchni .

1.4.16. Ksiazka Obmiaréw — akceptowany przez kyniera / Kierownika projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru
dokonywanych rob6t w formie wylicke , szkicow i ew. dodatkowych
zahcznikbw . Wpisy w Ksizce ~ Obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera /Kierownika projektu .

1.4.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze , zaakcegtevprzez
Zamawiagcego , niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bada préb
zwiagzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot .

1.4.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezline do wykonania robét , zgodne z
Dokumentacj Projektova i Szczegétowymi Specyfikacjami Technicznymi
zaakceptowane przezzyniera /Kierownika projektu .

1.4.19. Most — obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .

1.4.20. Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw sheych do przejmowania i
rozkladania obaren od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne
warunki dla ruchu .

- Warstwa $cieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bergdnio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych .

- Warstwa wigzaca —warstwa znajdujca s migdzy warstvy scieralr , a
podbudow zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudew

- Warstwa wyrdwnawcza —warstwa staaca do wyréwnania nieréwioi
podbudowy lub profilu istniagej nawierzchni

- Podbudowa- dolna cz$¢ nawierzchni stizaca do przenoszenia ohzen od
ruchu na podize . Podbudowa nie sktadd sie z podbudowy zasadniczej i
podbudowy pomocniczej .

- Podbudowa zasadnicza g6rna czs$¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni . M@ ona sktadasig z jednej lub dwdch warstw
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1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

- Podbudowa pomocnicza —dolna czs¢ podbudowy spetniaga , obok
funkcji nasnych , funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedatdmiem
wody , mrozu i przenikaniem ggtek podiéa . Maze zawiera warstwe
mrozoochrong, odsiczajpca lub odcinajca .

- Warstwa odcinajagca — warstwa stosowana w celu unietiwienia
przenikania cgstek

drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powye; .

- Warstwa odsiczajaca— warstwa stmca do odprowadzenia wody
przedostajcej s do nawierzchni .

Niweleta — wysokdciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego .

Obiekt mostowy — most , wiadukt , estakada , tunel , ktadka dlespjieh i

przepust.

Objazd tymczasowy —droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utragen

do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow

Odpowiednia (bliska) zgodné¢ — zgodné¢ wykonywanych robdt z

dopuszczonymi tolerancjami , asljeprzedziat tolerancji nie zostat oldleny — z

przecetnymi tolerancjami , przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju robét

budowlanych .

Pas drogowy —wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do

umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw . Besgowy mae réwnie

obejmowd& teren przewidziany do rozbudowy drogi budowy adzn
chronicych ludzi isrodowisko rzed uabliwosciami powodowanymi przez ruch

na drodze .

Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasit

pojazdéw , umieszczenia udzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywania do

ruchu pieszych , shaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji

nawierzchni .

Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy 4ecy pod nawierzchni do gkbokaici

przemarzania .

Podtoze ulepszone - gérna warstwa podia lezaca bezpérednio pod

nawierzchni , ulepszona w celu uniliwienia przegcia ruchu budowlanego i

wihasciwego wykonania nawierzchni .

Polecenie Irzyniera / Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane

Wykonawcy przez liayniera , w formie pisemnej dotygze sposobu realizacji

robot lub innych spraw zwzanych z prowadzeniem budowy .

Projektant — wuprawniona osoba prawna lub fizycznagddra autorem

Dokumentaciji Projektowe j .

Przedsewziecie budowlane - kompleksowa realizacji nowego pokenia

drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana pataime geometrycznych

trasy w planie i przekroju podiaym) istniejcego podczenia .

Przepust —obiekty wybudowane w formie zamkitéj obudowy konstrukcyjnej ,

stuzace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypeampusu drogowego

lub dla ruchu kotowego , pieszego .

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie stanowte utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego , np. Droga , kolej , rurggiitp.

Przyczotek — skrajna podpora obiektu mostowego .Zelcskiadd sic z petnej

sciany , stupow lub innych form konstrukcyjnych frzyn , komor .
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1.4.35. Rekultywacja — roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie lizagji zadania
budowlanego .

1.4.36. Rozpietosé teoretyczna — odlegiad¢ migdzy punktami podparcia @yskami)
przesta mostowego .

1.4.37. Rysunki — cze$¢ Dokumentacji Projektowej , ktéra wskazuje lokatiza,
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét .

1.4.38. Szeroka¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegli@dé miedzy
zewretrznymi kravedziami konstrukcji obiektu , mierzona w linii progiadtej do
osi podtinej , obejmuje catkowitszerokéé konstrukcyjma ustroju niogcego .

1.4.39. Szerokasé¢ uzytkowa obiektu — szerokd¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szegbkehodnikéw mierzona véwietle
poreczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzieta
ruch kotowy . od ruchu pieszego .

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #oi ( przedmiarem ) w
kolejndsci technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Wiadukt — obiekt zbudowany nad liai kolejowa lub inma drogn dla
bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowajdéhiu pieszego .

1.4.42. Zadanie budowlane —cze$¢ przedsiwziecia budowlanego stanoaga odebng
calas¢ konstrukcyja lub technologicza zdolm do samodzielnego spetnienia
przewidywanych  funkcji technicznaztkowych . Zadanie m@ polegé
wykonywaniu robét zwizanych z budow , modernizag , utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementow .

1.5.0gdIne wymagania dotycgce robot .

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz

Dokumentacgj Projektova , szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi i paeiami

Inzyniera / Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy .
Zamawiajcy w terminie okrédonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi , lokalizagji wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw ,
dziennik budowy i Ksizke obmiaréw oraz 2 egz. dokumentacji projektowej iadw
komplety ST.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzia#tioz ochrom przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru kKmowego robot . Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.
1.5.2. Dokumentacja projektowa .
Dokumentacja projektowa zawiera@j wymienione rysunki , obliczenia i dokumenty :

a) opis techniczny

b) obliczenia konstrukcyjne (statyczno-wytrzymadiowe)

C) pisma i uzgodnienia

d) czes¢ rysunkovy

a) orientacja

b) sytuacja

c) rysunek ogolny obiektu

d) rysunki konstrukcyjne wszystkich elementow obiektu

e) przedmiar robét
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f)  tabela elementéw rozliczeniowych
1.5.3. Zgodnaosé rob6t z Dokumentaciy Projektowa i ST .
Dokumentacja projektowa , specyfikacje techniczneazo dodatkowe dokumenty
przekazane przezdgniera / Kierownika projektu, Wykonawcy stanaweizgsé Kontraktu ,
a wymagania wyszczegolnione w ¢bg jednym z nich & obowhzujace dla wykonawcy
tak ,jakby zawarte byty w calej dokumentacji .
W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw ohowe
nastpujaca kolejnd@¢ ich waznosci :

- Specyfikacje Techniczne

- Umowa ( porozumienie kontraktowe )

- Dokumentacja Projektowa

- Dokumentacja kosztowa ( przedmiary robét dla dokutagi projektowej ).
Wykonawca nie mize wykorzystywd bledéw Ilub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych , a o ich wykryciu winien natychmig@wiadomé Inzyniera / Kierownika
projektu , ktéry dokona odpowiednich zmian lub popek .

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunku .
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabdabzgodne z dokumentagi
projektows i ST .

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowe] i Sdy uwazane za wartéei docelowe , od
ktérych dopuszczalneaodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji . Cechy
materiatéw i elementéw budowli musbys jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie magzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranc;ji .

W przypadku , gdy materialy lub roboty niedy w pelni zgodne z Dokumentac]
Projektow lub SST i wplynie to na niezadowaled jakos¢ elementu budowli , to takie
materialy lgda niezwtocznie zagpione innymi , a roboty rozebrane na koszt Wykonawc
1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy .

Wykonawca jest zobowktany do utrzymania ruchu publicznego na terenieoByd, w
okresie trwania realizacji Kontraktu do zakd@czenia i odbioru kicowego robét .

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca przedstawizynierowi / Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednzarzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eabd6t w okresie trwania
budowy . W zalenoici od potrzeb i pogpu robdét projekt organizacii ruchu powiniencby
aktualizowany przez wykonawma bieaco .

W czasie wykonywania robét wykonawca dostarczy insaluje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak :

- zapory

- $wiatta ostrzegawcze

- sygnaly itp. ,

zapewniac w ten sposob bezpiecmtwo pojazdow i pieszych .

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiow dzieh i w nocy tych zapér i znakéw , dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa .

Wszystkie znaki , zapory i inne uadzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez
Inzyniera .

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem w
sposo6b uzgodniony z dgnierem / Kierownikiem projektu oraz przez umiesate , w
miejscach i ildciach okrélonych przez layniera / Kierownika projektu ,tablic
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informacyjnych , ktorych tr& bedzie zatwierdzona przeziyniera/ Kierownika projektu .
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot .

Koszt zabezpieczenia terenu Budowy nie podlegaboeyj zaptacie i przyjmuje i ze jest
wiaczony w Cen Kontraktows chyba ze strony umowy postanowvinaczej .

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego .

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie :

- utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody st

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy orazizie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi spotecznej i innych , a
wynikajacych ze skzenia , hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pstvie jego
sposobu dziatania .

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na :

- lokalizacg baz , warsztatow , magazynéw , sktadowisk , ukopdmg dojazdowych

- srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed :

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnychapyt lub substancjami toksycznymi

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

- mazliwoscia powstania pzaru

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa .

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe; .

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy , wymagany przez
odpowiednie przepisy , na terenie baz produkcyjnyclpomieszczeniach biurowych |,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajezd

Materialy tatwopalne dda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgseém 0s06b trzecich .

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdafgkonawcy .

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy , ktére w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia , nieedy dopuszczone do
uzycia .

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego .

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bda mialy swiadectwa dopuszczenia |,
wydane przez uprawnianjednostl , jednoznacznie okémjace brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatéw sfeodowisko .

Materialy , ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot ,cazpkaiczeniu robot
ich szkodliwg¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgby¢ uwzyte pod warunkiem
przestrzegania wymaga technologicznych wbudowania . z@éd wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawagy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow
od witaciwych organéw administracji patwowej .

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSg a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska , to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy .

1.5.8. Ochrona wtasndci publicznej i prywatne;j .
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Wykonawca odpowiada za ochronnstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne , takie jak ruragji , kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych
wiascicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji . Wykonawcaesapi wiaciwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania .
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla
wszelkiego rodzaju rob6t , ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i
urzadzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadérmizyniera / Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpegcia robot . O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomizyniera/ Kierownika projektu i
zainteresowane witadze oragdizie z nimi wspétpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw . Wykonawcglzie odpowiadé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i uggdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomjigtrzez Zamawiacego .

1.5.9. Ograniczenia obcizen osi pojazdow.

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobciazenia na 6 przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu rob6t . Uzyska on wszelkie ridnb
zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagéadunkéw i w sposob agty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera / Kierownika projektu.

Pojazdy i tadunki powoduage nadmierne obgienie osiowe nie dnla dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy w offsie Terenu Budowy i Wykonawcaedzie
odpowiadat za napraw wszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych , zgodni
poleceniami Iayniera / Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecz@stwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcaedhie przestrzega przepiséw dotycrych
bezpieczastwa i higiena pracy .

W szczegdIngi Wykonawca ma obowzek zadbé , aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdaoveraz nie spetniagych
odpowiednich wymagasanitarnych .

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglizenia zabezpieczgie socjalne
oraz sprezt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpietteva publicznego .

Uznaje st , ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagiakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowe;j .

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot .

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i udzenia
uzywane do robét od daty rozpatza do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot
przez Ireyniera /Kierownika projektu..

Wykonawca hkdzie utrzymywé roboty do czasu kmowego odbioru . Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob , aby budowla drogowadyubelementy byty w
zadowalajcym stanie przez caty czas , do momentu odbioficdwego .

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea, to na polecenia igniera
/Kierownika projektu powinien rozpog& roboty utrzymaniowe nie pgdiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia .

1.5.12. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw .

Wykonawca zobovgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktdpevs jakikolwiek sposob zwzane z
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robotami i ledzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tychw , przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robét .

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w petlni odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera / Kierownika projektu
0 swoich dziataniach , przedstawi@akopie zezwolg i inne odnéne dokumenty

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska , monety, przedmioty wadiowe , budowle oraz inne pozostaid
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrny terenie budowyeta uwazane
za wlkasné¢ Zamawiajcego .

Wykonawca zobowizany jest powiadondilnzyniera / Kierownika projektu i pagtowa z
jego poleceniami. Zeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, lbynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiagcym i Wykonawe ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty , o kton nalery zwickszy¢ cerg kosztorysow.

2. Materiatly .

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow .

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robdt Wykonawca pitaedsszczegétowe informacje
dotyczice proponowanegarédia wytwarzania , zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez lreyniera .

Zatwierdzenia partii materiatébw z daneg@dta nie oznacza automatyczniee, wszelkie
materiaty z danegérodta uzyskaj zatwierdzenie .

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowania ze
materiaty uzyskane z dopuszczonegwdia w sposéb ggly spetniaj wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie pgai robot .

2.2.Pozyskiwanie materialtow miejscowych .

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwuioled wiacicieli i odndgnych wiladz na
pozyskanie materiatdbw z jakichkolwiekrédetl miejscowych wiczapc w to zrodia
wskazane przez Zamawiaaggo i jest zobowrzany dostarczylnzynierowi / Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpgizm eksploatacjirédia .

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawierajca raporty z bad@d terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia laynierowi / Kierownikowi projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagadlosciowych i jak@ciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta .

Wykonawca poniesie wszystkie koszty , a w tym :abpt wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwizane z dostarczeniem materiatéw do robét .

Humus i nadktad czasowo 2t z terenu wykopéw , ukopdw i miejsc pozyskanesRu i
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcezyprracaniu stanu terenu
przy ukaiczeniu robot .

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@nTerenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcieds wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagdaKontraktu lub wskazalnzyniera / Kierownika projektu.
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Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera , wykonawca nieghizie prowadzi
zadnych wykopow w olegbie Terenu Budowy poza tymi , ktére zostaly wysggceione w
Kontrakcie .

Eksploatacjazrodet materiatébw &dzie zgodne z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze .

2.3.Inspekcja wytwaorni materiatow .

Wytwdrnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera / Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnbstosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami
. Probki materiatow magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci . Wynik tych
kontroli bgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci .

W przypadku , gdy liynier/ Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspelkojvytwérni
beda zachowane nagtujace warunki :

Inzynier/ Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspoétprag i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialtdbw w czasie przeprowadiesgekcji .

Inzynier/ Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp , w dowolnym czasie , do tych
cze$ci wytwérni , gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizaciji
Kontraktu

2.4.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z
Terenu Budowy , 4z zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera . J&i Inzynier/
Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robot zrie
dla ktérych zostaly zakupione , to koszt tych matéw zostanie przewardoiowany przez
Inzyniera .

Kazdy rodzaj robot , w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty ,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko , licz jego nie przyiciem i niezaptaceniem .
2.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo skltadowane iahter do czasu gdyddla one
potrzebne do robdét , byly zabezpieczone przed zapszczeniem , zachowaly swoj
jakos¢ i witasciwos¢é do robét i byly dosipne do kontroli przez hyniera/ Kierownika
projektu .

Miejsca czasowego skladowaniazdh zlokalizowane w ohkibie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z4ynierem/ Kierownikiem projektu lub poza Terenem Bwy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow .

Jeili Dokumentacja Projektowa lub SST przewigujmazliwo$é wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze comaiej 3 tygodnie przedzyciem
materiatu , albo w okresie diszym , jéli bedzie to wymagane dla batl@rowadzonych
przez lrzyniera/ Kierownika projektu . Wybrany i zaakceptowarodzaj materiatu nie
moze by pdézniej zmieniany bez zgody gniera/ Kierownika projektu .

3. Sprzet .

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtw , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robd6t . Spek uzywany do robét
powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST , PZJ lub projekcieanigacji robét , zaakceptowanym
przez lrzyniera ; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/ Kierownika projektu .
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Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie rob6t , zgodnie z
zasadami okigonymi w Dokumentacji Projektowej , ST i wskazaiadnzyniera/
Kierownika projektu w terminie przewidzianym Korktam .

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty robdt ma by utrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy . Bdzie on zgodny z normami ochronyodowiska i
przepisami dotyczcymi jego uytkownika .

Wykonawca dostarczy #ynierowi/ Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkownika , tam gdzie jest to wymagane
przepisami .

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigujnozliwos¢ wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadolmiyniera o swoim
zamiarze wyboru uzyska jego akceptapjzed uyciem sprztu . Wybrany sprg , po
akceptacji Inyniera / Kierownika projektu, nie me by p&zniej zmienialy bez jego zgody

Jakikolwiek sprzt , maszyny , urglzenia i narzdzenia nie gwarantafe zachowania
warunkow Kontraktu , zostarprzez Irtyniera/ Kierownika projektu zdyskwalifikowane i
nie dopuszczane do robot.

4. Transport .

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu , ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikkiwosci przewaonych
materiatow .

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewniéd prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej , ST i wskazamatnzyniera/ Kierownika
projektu , w terminie przewidzianym Kontraktem .

Przy ruchu na drogach publicznychdh spetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gséi na osie i innych parametrow
technicznych .Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom Kontraktu na polecenie
Inzyniera/ Kierownika projektudula usungte z Terenu Budowy .

Wykonawca kdzie usuwé na bigaco , na whlasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy .

5. Wykonanie robot .

Ogoblne zasady wykonania robét .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z Kontraktem , oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych rob6t , ih zgodnéé z
Dokumentacj Projektows , wymaganiami ST , PZJ , projektu organizacji rolodaz
poleceniami Iayniera/ Kierownika projektu .

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczne w planie i wyznaczenie
wysokasici wszystkich elementdéw robét zgodnie z wymiaramzgdnymi okrélonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nangie przez layniera/ Kierownika
projektu

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawas wytyczeniu i
wyznaczaniu robét zostan jesli wymaga tego ledzie Inzynier/ Kierownik projektu ,
poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt .

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokprzez Irtyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaciaza ich doktadné& .

Decyzje Irzyniera/ Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw rob6t dmla oparta na wymaganiach sformutowanych w Kontrakgie
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Dokumentacji Projektowej i w ST , a takw normach i wytycznych . Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/ Kierownik projektu uwzgini wyniki bada materiatow i robot , rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materialow Swiadczenia z
przeszidci , wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyw@ie na rozwzam
kwestk .

Polecenia Inyniera/ Kierownika projektudmla wykonywane nie pfiej niz w czasie przez
niego wyznaczonym , po ich otrzymaniu przez Wykotwywpod grdba zatrzymania robot

. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

6. Kontrola jako $ci robot .

6.1.Program zapewnienia jakdci (PZJ) .

Do obowkzkéw Wykonawcy nabiey opracowanie i przedstawienie do akceptacjyiera/
Kierownika projektu programu zapewnienia jékio, w ktdrym przedstawi on zamierzony
spos6b wykonywania robdt , movosci techniczne , kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robét zgodnie z Dokumenéaejojektowa , ST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przezymiera / Kierownika projektu.

6.2.Program zapewnienia jakdci bedzie zawiera :

6.2.1. Cze$¢ ogblm opisujaca :

organizac wykonania robot w tym terminy i spos6b prowadaenibot

organizacg rob6t na budowie wraz z oznakowaniem rob6t

bhp

wykaz zespotdw roboczych , ich kwalifikacje i proggwanie techniczne

wykaz oséb odpowiedzialnych za jako i terminowd¢ wykonania

poszczegolnych elementow robot

system (spos6b i procedlr proponowanej kontroli i sterowania jalon

wykonywanych robét

g. wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
whasnego lub laboratorium , ktéremu Wykonawca zamaiezlecé prowadzenie
bada)

h. sposéb oraz formmgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych , zapis pomiaréw
, hastaw mechanizméw stezaych , a take wyciaganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznynop@nowany sposob i forgn
przekazywania tych informacji tgnierowi / Kierownikowi projektu

caoow

—h

6.2.2. Cze$¢ szczegOtow opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

a. wykaz maszyn i urgzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposganiem w mechanizmy do sterownia i agizenia
pomiarowo kontrolne

b. rodzaje i ilg¢ srodkOw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw , spoiw , lepiszczy , kruszyw itp.

C. sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautrh wiasciwosci w czasie
transportu

d. sposbéb i procedarpomiaréw badéa (rodzaj czstotliwosé , pobieranie Probek ,
legalizacja i sprawdzanie wdzen , itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatow , wytwarzania mieszanek i wykonywanigzmzegolnych elementow
robot

e. sposob pogpowania z materialami i robotami nie odpowiagdgimi wymaganiom
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6.3. Zasady kontroli jakosci robét .

Celem kontroli robo6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami, aby
osiagm¢ zataromg jakos¢ robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna konrtralobdt i jakéci materiatow .
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli gambpc personel , laboratorium
sprzt , zaopatrzenie i wszystkie wydzenia niezbdne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robét .

Przez zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/ Kierownik projektu mge zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia rob6t w celu zademonstniav,ze poziom ich wykonania
jest zadowalaicy .

Wykonawca kdzie przeprowadzi pomiary i badania materiatbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniagca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST .

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoé¢ s okrelone w SST
normach i wytycznych .W przypadku , gdy nie zostalye tam okrdone , Irzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jekbnieczny , aby zapewhiwykonanie
robot zgodnie z Kontraktem .

Wykonawca dostarczy mynierowi/ Kierownikowi projektuswiadectwa ,ze wszystkie
stosowane ueglzenia i sprgt badawczy posiad@jwazna legalizacg , zostan prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okeéeajacych procedury bada

Inzynier/ Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych , w celi ich inspekcji .

Inzynier/ Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach , dotycgcych uradzen laboratoryjnych , spetu
zaopatrzenia laboratorium , pracy personelu lutocheadawczych . Zeli niedocagniecia
te beda tak powane ,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada, Inzynier/ Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do robét badanych materiatow i dépie do wycia
dopiero wtedy , gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia ja&kbtych materiatéw .

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem adeteriatbw ponosi
Wykonawca .

6.4.Pobieranie probek

Prébki kxda pobierane losowo . Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek , opartych na zasadzige, wszystkie jednostkowe elementy produkciji mbgé z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafia

Inzynier kedzie mie zapewnion mazliwos¢ udziatu pobieraniu probek

Na zlecenie Iayniera/ Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatéw ,ktére budwatpliwosci co do jakdci , o ile kwestionowane
materialy nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli . Koszty
tych dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenssenek , w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamauag;.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez
Inzyniera/ Kierownika projektu . Probki dostarczonezgwr Wykonawe do bada
wykonywanych przez hyniera/ Kierownika projektu dmla odpowiednio opisane i
oznakowane , w sposéb zaakceptowany przemiara/ Kierownika projektu .
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6.5.Badania i pomiary .

Wszystkie badania i pomiary przeprowadzone zgodniavymaganiami norm . W
przypadku , gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
mozna wytyczne krajowe , albo inne procedury , zaatmepne przez lyniera/
Kierownika projektu .

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bada, Wykonawca powiadomi fkyniera/
Kierownika projektu o rodzaju , miejscu i termin@®@miaru i badania . Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi anf@ ich wyniki do akceptacji ltyniera/
Kierownika projektu .

6.6.Raporty z badan .

Wykonawca khdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami badé jak najszybciej , nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w
programie zapewnienia jakd .

Wyniki bada (kopie) lkgda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzlmw innych , przez niego
zaaprobowanych .

6.7.Badania prowadzone przez layniera / Kierownika projektu.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia , liynier/ Kierownik projektu uprawniony jest
do dokonywania kontroli , pobierania probek i badamaterialéw uzrédia ich
wytwarzania i zapewniona muedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw .

Inzynier/ Kierownik projektu , po uprzedniej weryfikacsystemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonagvc, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikoéw badkstarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/ Kierownik projektu mge pobieréa prébki materialdbw i prowadgi badania
niezalene od Wykonawcy , na swoj koszt z8k wyniki tych bada wykaze , ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne , to bynier/ Kierownik projektu poleci Wykonawcy lub
zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenia powtérnych lubdatkowych badéa ,
albo oprze si wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgézinoateriatow i rob6t
z Dokumentagj Projektows i ST . W takim przypadku catkowite koszty powtéchylub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawg .

6.8. Certyfikaty i deklaracje .
Inzynier / Kierownik projektu mze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty , ktére posiadaj
- certyfikat na znak bezpiearswa wykazuicy , ze zapewniono zgodké z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
- deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

O PolskNorm lub aprobat technicza , w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jeli nie g objgte certyfikacy okreslona w punkcie 1

O i ktore spemiajwymogi ST.

W przypadku materiatdw dla ktérych atesty wymagane przez ST , kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okitajace w sposob jednoznaczny jej
cechy .

Produkty przemystoweedla posiada ww. dokumenty wydane przez producenta , poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niegaddéa. Kopie wynikéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi / Kierownikowi projektu.
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Jakiekolwiek materiaty , ktére nie spetrigych wymaga beda odrzucone.

6.9. Dokumenty Budowy .

6.9.1. Dziennik Budowy .

Dziennik Budowy jest wymagany dokumentem prawnyravahzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Teren Budowy kdaca okresu
gwarancyjnego . Odpowiedzialito za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy .

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot
, Stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy .
Kazdy zapis w Dzienniku Budowygelzie opatrzony datjego dokonania , podpisem osoby
, ktéra dokonata zapisu , z podaniem jej imienmazwiska oraz stanowiska showego .
Zapisy leda czytelne , dokonane trwaltechnikh , w poradku chronologicznym
bezpdrednio jeden pod drugim , bez przerw .

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeh¢da oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ktyniera / Kierownika
projektu.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolnéci :

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy

- dak przekazania prze Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej

- uzgodnienie przez #yniera/ Kierownika projektu programu zapewnieni&ofgi i
harmonograméw robot

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegoélnych elementow robot

- przebieg robdt , trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i prayey przerw w
robotach

- uwagi i polecenia kryniera /Kierownika projektu

- daty zarzdzenia wstrzymania robét , z podaniem powodu

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zani@jch , ulegajcych zakryciu , cgciowych i
koncowych odbioréw robét

- wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot

podlegagcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnych wazku z warunkami
klimatycznymi

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opiser Dokumentaciji
Projektowej

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robét

- dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia roboét

- dane dotycze jakdci materialdw , pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem , kto je przeprowadzat

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli daniem , kto je przeprowadzat

- inne istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje , uwagi i wyjaienia Wykonawcy , wpisane do Dziennika Budowgdd
przedt@one Irzynierowi/ Kierownikowi projektu do ustosunkowania s

Decyzje Izyniera / Kierownika projektu wpisane do Dziennikaad®wy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prxyja lub zagciem stanowiska .
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Wpis projektanta do dziennika Budowy obligujezyniera / Kierownika projektu do
ustosunkowania si. Projektant nie jest jednak stepiontraktu i nie ma uprawniedo
wykonywania poleag Wykonawcy robét .

6.9.2. Ksiazka obmiarow .

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementéw rob6t . Obmiary wykonanych robdteprowadza siw sposéb
ciagly w jednostkach przgtych w WycenionynSlepym Kosztorysie i wpisuje do Kegiki
obmiarow .

6.9.3. Dokumenty laboratoryjne .

Dzienniki Laboratoryjne , deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakei materiatéw , recepty robocze i kontrolne wyrtiidda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako Dokumenty te stanowizahczniki
do odbioru robét . Winny kiyudostpnione na kade zyczenie Iityniera / Kierownika
projektu .

6.9.4. Pozostate dokumenty budowy .

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz w pkt. 6.8.1. — 6.8.3. ngatijace dokumenty :
- pozwolenie na realizaggadania budowlanego

- protokoty przekazania Terenu Budowy

- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno — prawne

- protokoty odbioru robét

- protokoty z narad i ustaie

- korespondenejna budowie

6.10. Przechowywanie dokumentéw budowy .

Dokumenty budowy &da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomied
zabezpieczonym .

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujeyojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem .

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do
wzgladu nazyczenie Zamawiagego .

7. Obmiar robot .

7.1.0gdIne zasady obmiaru robot .

Obmiar rob6t okrda¢ bedzie faktyczne zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
Dokumentacj Projektows i ST , w jednostkach ustalonych w Wycenionystepym
Kosztorysie .

Obmiar rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inzyniera / Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robo6t i termirdenéaru , co najmniej na 3 dni przed tym
terminem .

Wyniki obmiaru leda wpisane do Kaizki Obmiaréw .

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) w sdimch podanych wSlepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wyleavcy od obowizku ukaczenia
wszystkich rob6t . Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji tryniera / Kierownika
projektu na pimie .
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Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gloaym w Kontrakcie
lub oczekiwanym przez Wykonawe Inzyniera / Kierownika projektu.

7.2.Zasady okreslenia ilosci robdt i materiatow .

Dlugosci i odlegtcici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo wzdhz linii osiowej .

Jeili ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagdpgo inaczej , objoscia beda wyliczone
w m3 jako diugé¢ pomnaona przezredni przekroj .

llosci , ktére maj by¢ obmierzone wagowo ,¢bda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST .

7.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy .

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy , stosowany w czasie obmiaru robétlab
zaakceptowane przezzyniera / Kierownika projektu .

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvc Jeeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne
swiadectwa legalizaciji .

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie ,
w catym okresie trwania robot .

7.4.Wagi i zasady waenia .

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anlzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST . Bdzie utrzymywé to wyposaenie zapewniat w sposob aigty
zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera / Kierownika projektu.
7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru .

Obmiary keda przeprowadzone przedegziowym lub kaicowym odbiorem robot , a taé
w przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét .
Obmiar rob6t zanikafych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania .

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem .

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezdxda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny .

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie kgt obmiaréw . W razie braku miejsca szkice mog
dotaczone w formie oddzielnego aaknika do Ksizki obmiaréw , ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Iaynierem / Kierownikiem projektu.

8. Odbiér robot .

8.1.Rodzaje odbiorow robot .

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST , roboty podlegajastpujacym etapom odbioru
, dokonywanym przez #iyniera / Kierownika projektu przy udziale Wykonawcy
odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajgcych zakryciu

odbiorowi czsciowemu

odbiorowi ostatecznemu

odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2.0dbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu .

Obidr rob6t zanikajcych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot , ktére w dalszym procesie mealji ulegn zakryciu .
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Odbior robo6t znikajcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdnaania ogéinego
postpu robot .

Odbidr robét dokonuje kynier / Kierownik projektu .

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doeBaika
Budowy i jednoczesnym powiadomienienzyniera / Kierownika projektu. Odbidretizie
przeprowadzony niezwtocznie , niepdej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika Budowy i powiadomieniem o tyakdie Inzyniera / Kierownika
projektu.

Jaka¢ i iloé¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/ Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary , w konfrontacji z Dokumejatdrojektows , ST i uprzednimi
ustaleniami .

8.3. Odbior czesciowy .

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robdt . Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze dapwym robot .

8.4.0dbior ostateczny robot .

Odbior kaicowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywisteggkonania robot w
odniesieniu do ich il&i , jakasci i wartdsci .

Caltkowite zakdczenie robét oraz gotowo do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadmiem na
pismie o tym fakcie layniera / Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot napt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera / Kierownika projektu zakozenia robét i
przyjecia dokumentéw , o ktérym mowa w pkt. 8.5.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagz@nzez zamawiagego w
obecndci Inzyniera / Kierownika projektu i Wykonawcy . Komisgabierajca roboty
dokona ich oceny jakeiowej na podstawie przedionych dokumentow , wynikow badla
pomiardéw , ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z DokumentacProjektove

i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozaa sealizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu ,zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniggych i robot pokrywkowych .

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t pop@wjch lub robét
uzupetiagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych , komisja przewie
swoje czynnéci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego .

W przypadku stwierdzenia przez komisj, ze jaka&¢é wykonywanych robdt w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega wygdhaganej Dokumentagj
Projektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséwvo ruchu , komisja dokona paten , oceniajc
pomniejszon wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméagarzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych .

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot .

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiasgm robét jest protokédt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsago
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpanmy przygotow& nastpujace
dokumenty :

- dokumentagj projektowa z naniesionymi zmianami

- szczegotowe specyfikacje techniczne

- uwagi i zalecania kyniera / Kierownika projektu , zwlaszcza przy odk® robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu i udokumentowaniu wykonania jego eele

- recepty i zalecenia technologiczne

- dzienniki budowy i ksizki obmiaréw

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldaoznaczé laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ
- deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i
Ew. PZJ,

- opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw
zahczonych do dokumentow odbioru , a wykonywanych ngod PZJ i ST

- sprawozdanie techniczne

- inne dokumenty wymagane przez Zamasgago

Sprawozdanie technicznedzie zawiera :

- zakres i lokalizagj wykonywanych robot

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumgntarojektowej przekazanej
przez Zamawiacego

- uwagi dotyczce warunkéw realizacji robot

- dak rozpoczcia i zakdiczenia robét

W przypadku , gdy wg komisji , roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w pordenim z Wykonawg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zarzdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetiap hxda
zastawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo .

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupegitych wyznaczy komisja .
8.6.0dbior pogwarancyjny .

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyd¢ldrawiazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeialw okresie gwarancyjnym .

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,odbiértesty robot” .

9. Podstawa ptatndgci .

9.1.Ustalenia ogolne .

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wgham za jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji Kosztorysu .

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavs ptatndci jest wartéé¢ (
kwota ) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgbdniat wszystkie czynni , wymagania i badania
sktadajce s& na jej wykonanie , oké&one dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentacji
Projektowe;j .

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa robgda obejmowa :
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- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami

- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazyania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprna Teren
Budowy i z powrotem , monta demonta na stanowisku pracy)

- koszty pdérednie , w sktad ktérych wchoglz ptace personalne i kierownictwa budowy ,
pracownikéw nadzoru i laboratorium , kosztyadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii i wody , budowa drég dogavych itp.) koszty dotyere
oznakowania robét , wydatki dotygz bhp , ustugi obce na rzecz budowy , optaty za
dzierzawe placow i bocznic , ekspertyzy dotyce wykonanych robét , ubezpieczenia oraz
koszty zarzdu przedsibiorstwa Wykonawcy

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytuty innych wikiav
mogacych wysgpi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z ob@giijacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT .

9.2.Warunki umowy i wymagania ogoine D.00.00.00 .

Koszt dostosowaniaedo wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w
D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odtome w ww. dokumentach,

a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3.Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu .

Koszt wybudowania objazdéw, przejazdow i organizacjhu obejmuije:

- opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem /Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasama budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi/kierownikowi projektu i wprowadzeniem dajgh zmian i
uzgodnigé wynikajacych z posipu robot,

- tymczasow przebudow urzadzehr obcych,

- przygotowanie terenu,

- optaty , dzierawy terenu,

- ustawienie tymczasowego oznakowania dwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni , ramp, chodnikéw , lgavikéw, barier,
oznakowa i drenau

Koszt utrzymania objazdéw/ przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

- oczyszczenie ,przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomychiwiatet i barier.

- utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji j. wyzej obejmuje:

- usungcie wbudowanych materiatdéw i oznakowania

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.Przepisy zwgpzane.

Wg norm , przepisbw i wytycznych zawartych w przéabowych Szczego6towych
Specyfikacjach Technicznych .

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane (. Nr 89, poz. 414 z paiejszymi
Zmianami ).
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Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa8801 r w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej ( Dz. UrN38, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r o drogach publicznfyddz. U. Nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami ).
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D.01.01.01.
CPV 45111
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D. 01.01.01 ODTWORZENIE | WYZNACZENIE TRASY |
PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacjchricznej (ST) $ wymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét zazanych z wyznaczeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokdciowych oraz uzbrojenia podziemnego i lokalizaciadzer nadziemnych dla
zadania : ,, Budowa chodnika w ul. Kasciuszki w m. Rudniki”

1.2. Zzakres stosowania Specyfikacji Technicznej ,,.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1Zjodnie z zakresem okienym w ST.

D.00.00.00 .

1.3.  Zakres robét oltych Specyfikagj Technicza .

Roboty , ktérych dotyczy specyfikacja obejmujyszystkie czynnéci majace na celu

wykonanie robét z odtworzeniem i wyznaczeniem syyjreym oraz wysokeciowym trasy

chodnikow, zjazdéw , wpustéw ulicznych i zatoki fmewej zgodnie

z Dokumentagj Projektova i przedmiarami, gdzie obejmuj

a) wytyczenie w oparciu o osn@wgeodezyjn oraz dane projektowe punktéw gtdwnych
trasy oraz stan istniggy w oparciu o stan istnigjej jezdni

b) wyznaczenie sytuacyjne i wysaladowe miejsc przekrojéw poprzecznych zgodnie z
Dokumentacj Projektowa oraz ich zagszczanie co 10 m

C) wyznaczenie i zastabilizowanie reperu roboczego

d) zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperéw w il odtwarzania

e) sprawdzenie i wyznaczenie tras kanatow , kabliociagow

f) wyznaczenie lokalizacji ugdzer nadziemnych

1.4. Okrelenie podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej STa zgodne z obowizujacymi polskimi normami
wytycznymi i okrgleniami podanymi w ST D.00.00.00 — ,Wymagania OgdIn

1.5. Ogolne wymagania dotygeze robot .

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékowykonania robot i ich zgoddé z
dokumentagj projektovs , ST i poleceniami liyniera/ Kierownika projektu . Ogolne
wymagania dotyczce robét podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Odalne

2. Materialy .

Stupki betonowe , trzpienie i rury metalowe , patlkkewniane osrednicy 15 — 20 cm i
dtugaéci 1,5 — 1,7 m oraz &rednicy 5 — 8 cm i dlugi 0,5 m, farba chloro - kauczukowa
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( do zaznaczania punktéw na jezdni ) lub inne n@tezaakceptowane przezziyniera/
Kierownika projektu

3. Sprzet .

Roboty pomiarowe obfe niniejsz specyfikaci naley wykona& specjalistycznym
sprztem geodezyjnym gwaranfgym doktadnéci wymagane w punkcie 5 ( teodolity lub
tachimetry, dalmierze, niwelatory, tyczki , tatgsry, tasmy stalowe ).

Stabilizacg , zabezpieczenie i oznaczenie punktéw wykareznie .

4. Transport .
Dowolnesrodki transportowe .

5. Wykonanie robot .

5.1. Wyznaczenie sytuacyjno — wysckiowe okrgli¢ w punktach dajcych
prawidtowe odwzorowania projektowanej odnowy nawéhini , zaréwno pod
katem sytuacyjnym jak i wysokoiowym oraz w miejscach oraz w miejscach
wystepowania przekrojéw poprzecznych wg projektu .

Wymagane zastabilizowanie punktéw gtownych trasy odcinkdw ksztaltowania

projektowanych przechytek i projektowanych prze&wj. Punkty zabezpieczyw celu

odtworzenia w wypadku zniszczenia .

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien

przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczeg6towego wytyczenia

robot.

Prace pomiarowe powinny &y wykonane przez osoby posiagtz odpowiednie

kwalifikacje i uprawnienia.

Doktadna¢ wytyczenia wysokéciowego :

- dlarobot précz warstwicieralnej — 0 +~ - 10 mm

- dla ulazenia warstwycieralnej — 0 +~ + 5 mm

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich

oznaczé w czasie trwania robot.

Repery robocze wyznaoczyco 250 m i bezpwednio przy obiektach mostowych oraz

zabezpieczy w celu ich odtworzenia . Repery robocze umieszcpaza obrysem

projektowanych robét .

5.2. Repery zastabilizowai zabezpieczy, a ich wysoké& poda z doktadnécia do 1
mm.

5.3. Prace geodezyjne wykohazgodnie z obowiizujacymi Instrukcjami GUGIK
wymienionymi w punkcie 10 .

6. Kontrola jako sci robot .

6.1. Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robét gegjhych zgodnie z
wymogami i doktadnéciami wymienionymi w punkcie 5 oraz wg og6lnych ads
okreslonych w instrukcjach i wytycznych G U G i K.

Ogblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”

6.2. Sprawdzenie robdt pomiarowych.

Sprawdzenie robét pomiarowych naleprzeprowadzi wg nastpujacych zasad:

a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach
w poziomie oraz co najmniej co 100 m na prostych,

b) punkty wysokmiowe robocze nafsy sprawdzt niwelatorem na catym odcinku
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C) wyznaczenie nasypow i wykopow uglesprawdzé taéma i szablonem z
poziomia co najmniej w 5 miejscach naidym kilometrze oraz w miejscach buadygch
watpliwosci

7. Obmiar robot .

Jednostk obmiar odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow akgciowych jest kilometr
(km) wyznaczonej sytuacyjne i wysakiowo oraz zastabilizowanej trasy .

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D. 00.00.00

8. Odbior robot .

Roboty obgte ST odbiera lzynier/ Kierownik projektu na podstawie wykonanyakisow
, dziennikbw pomiarowych i protokotow wg zasad a&leeych w ST D.00.00.00 —
~Wymagania Ogolne” .

9. Podstawa ptatndgci .

Ptatnag¢ za kilometr [km] odtworzenia trasy i wyznaczenianktéw wysokéciowych po
dokonaniu odbioru robét wg punktu 8 .

Cena obejmuje wykonanie wytyczenia , sprawdzerdastabilizowania i zabezpieczenia
punktow dla wszystkich czyngci wymienionych w punkcie 1.3. i Sidznie z kosztem
materiatdw i transportu na podstawie szkicéw i dmikéw pomiaréw geodezyjnych oraz
protokotdw kontroli zgodnie z zasadami okemymi w ST D.00.00.00 — ,Wymagania
Ogolne” .

10.Przepisy zwgzane .

10.1. Normy:
BN-72/8932-01 — Budowle kolejowe i drogowe . Roboigmne .

. Instrukcje techniczne wydane przez Gtéwny ddr&5eodezji i Kartografi—-G U Gi K.

Instrukcja techniczna 0-1 Ogo6lne zasady wykonywanée geodezyjnych .
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa poziei@al G i K, 1978 .
Instrukcja techniczna G-2 Wysad@mowa osnowa geodezyjna— G U Gi K, 1983 .
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga Inyegist G U G i K, 1979 .
Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyji@ J G i K, 1983 .

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyji@ Y G i K, 1983 .

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno — vigsoiowe — G U Gi K, 1979.
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D.01.02.02.
C PV 45111
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ZHCIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

D. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D. 01.02.02. ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. Wstep .

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSa'wymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych ze zdgciem warstwy humusu dla realizacji zadania :

» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j .

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1Zjodnie z zakresem okienym w ST.
D.00.00.00 .

1.3 Zakres robét objetych Specyfikach Techniczrg .

Ustalenia zawarte z niniejszej specyfikacji dotyqmowadzenia robét zwzanych ze
zdjgciem warstwy humusu @edniej grubéci do 15 cm w miejscach zalegania pod
projektowanymi elementami trasy chodnikazee warstwa humusu jest grubszaz ni
powyzej zatazona, naley ja zdja¢ na peha giebokas¢ zalegania

- zgodnie z Dokumentaciechniczi i przedmiarem robét .

1.4 Okreslenia podstawowe .

Pozostale okigenia podane w niniejszej specyfikacii zZgodne z normami , wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00 — ,Wymagania @gdl.

1.50gdIne wymagania dotycgce robot .

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Odolne
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékowykonania rob6t i ich zgoddé z
Dokumentagj Projektova , ST i poleceniami biyniera/Kierownika projektu.

2. Materiaty .

Nie wysepuja.

3. Sprzet

3.1.0g06lne wymagania dotycgce sprztu podano w ST D.00.00.00. ,wymagania
ogllne ,, pkt 3.

3.2.Sprze¢t do zdjecia humusu i/lub darniny.

Do wykonywania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu nie nadegj st do

powtérnego iycia naley stosowa: réwniarki , spycharki , topaty, szpadle i innyzj do

recznego wykonywania rob6t ziemnych — w miejscactizigy prawidtowe wykonanie robét

sprztem zmechanizowanym nie jest #iwe, koparki i samochody samowytadowcze

— w przypadku transportu na odlegtavymagajca zastosowania takiego spta.
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Do wykonania robot zwizanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego
uzycia, naley stosowa: noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3. topaty
i szpadle.

4. Transport .
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”pkt 4.
4.1.Transport humusu i darniny.
Pnie, karpie oraz gadzie naley przewozt transportem samochodowym na
odlegtas¢ do 2 km
Inny transport zaakceptowany przeziera / Kierownika projektu .
Pnie przedstawigje warté¢ jako materiat gytkowy ( np. budowlany , meblarski,
itp.)powinny by transportowane w sposob nie powagyjich uszkodzé

5. Wykonanie robot .

5.1Zasady prowadzenia robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST. D.0000wymagania ogdline” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach ukopdmniych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powiniert bgzyszczony z humusu.

5.2 zdj ¢cie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna &yzdjeta z przeznaczeniem do gmdejszego #ycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzenipewri krzewéw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbveykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera/ Kierownika projektu.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spygdhaw
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ntengstarczajce, wzgkdnie mae
stanowé zagraenie dla bezpiechstwa robdt, naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykonywdngmechanicznie.

Grubdi¢ zdejmowanej warstwy humusu —zala od gébokdsci jego zalegania.

Zdjety humus naley skladow@ w pryzmach, unik& zanieczyszczenia ghnlub innym
gruntem nieorganicznym.

Nie zdejmowd humusu w czasie intensywnych opadow.

5.3Zdj ¢cie darniny.

Jezeli powierzchnia terenu w odlsie rob6t pokryta jest darninnalery zdja¢ w sposéb |,
ktéry nie spowoduje uszkodzenia i nalegprzechowywé w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone. Darninnalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy
0 szerokéci okoto 0,30 m lub w kwadraty o dtugm boku okoto 0,30 m.

Grubdi¢ darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Darnirg nie nadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeusumé¢ mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przeétviga miejsce wskazane w ST lub przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

6. Kontrola jako sci robot .

6.1.0g06Ine zasady kontroli jakdci robot.
Kontrola jakdci robo6t powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi
podanymi w ST D. 00.00.00 — ,Wymagania Ogélne” .
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6.2.Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny.
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiousungcia humusu
lub/i darniny.

7. Obmiar robot.

7.10g6Ine zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00Vymagania ogolne ,,
7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarows robot @ m? ( metr kwadratowy) zdgj warstwy humusu Ib/i
darniny.

8. Odbior robot .
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0Q.80ymagania ogélne” pkt 9
9. pPodstawa ptatngci .

9.1.0g0lIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w ST D.00.00.00."Wymagania
ogolne”. pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;.

Cena 1 m2wykonania rob6t obejmuije :

- zdjecie humusu w mz2, czasowy odktad — sktadowisko prisktowe do 1 km,

- wywo0z zlednego urobku na odlegi® 3 km.

- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych

pryzmach.

10.Przepisy zwnzane .
Nie wyskpuja.
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D.01.02.04
D.01.02.06
CPV 45111
ROZBIORKA ELENENTOW LINIOWYCH
ROZEBRANIE NAWERZCHNI
BITUMICZNEJ
D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW LINIOWYCH
D.01.02.06 ROZEBRANIE NAWIERZCHNI BITUMICZN EJ

1. Wstep .
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniz (ST) a8 wymagania dotycre
wykonania i odbioru robét zazanych z rozbiorkelementéw drog w ramach zadania:
, Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j .
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako elerpen¢targowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1Zgodnie z zakresem oktenym w ST
D.00.00.00 .
1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacp Techniczm .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqarowadzenia robét rozbiérkowych
nastpujacych elementéw :

1. kraweznikéw

2. warstwy podbudowy z kruszywa kamiennego, .

3. nawierzchni asfaltowej

4. wywozem gruzu z rozbiérek wg wskaziawestora )

Zgodnie z Dokumentacj techniczm i przedmiarami robot .
1.4. Okreslenia podstawowe .
Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowizujacymi polskimi normami ,
wytycznymi i okréleniami podanymi w ST D.00.00.00 — ,Wymagania OgdIn
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét .
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonania robot i ich zgodgé z
Dokumentacj Projektova , ST i poleceniami liyniera/ Kierownika projektu . Ogoélne
wymagania dotyczce rob6t podano w ST D. 00.00.00 — Wymagania Ogolne

2. Materiaty .

Nie wysepuja .

3. Sprzet .

Roboty rozbiorkowe &da wykonywane ¢cznie oraz przy iyciu frezarki, pity tarczowej i

miotéw pneumatycznych
Zatadunek gruzu rozhiérkowego najenykona tadowarlg. .

4. Transport .
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Materialy przeznaczone do wywiezienia moby¢ przewaone dowolnymisrodkami

transportu zaakceptowanymi przezzyniera/ Kierownika projektu. Nakgy je ustawd

réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej oboleb® i zabezpieczy przed
mozliwoscia przesuwania 8i podczas transportu . Miejsce odkladu materiatu axesk
Inzynier/ Kierownik projektu . Wywdz gruzu z rozbidretna odlegté¢ 10 km oraz wg
wskaza inwestora ).

5. Wykonanie robot .

5.1 Wykonawca przedstawi hynierowi/ Kierownikowi projektu do akceptacji prdge
organizacji i harmonogram robét uwzdhiajace wszystkie warunki w jakichela
wykonywane roboty rozbiérkowe.

Roboty rozbiérkowe wykortaw miejscach przewidzianych w Dokumentacji Projekep.

5.2 Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
Za bhezpieczstwo ruchu na odcinku wykonywanych rob6t odpowiebimi jest
Wykonawca robaét.

Odcinki wykonywanych robo6t nale oznakowad zgodnie z ,, instrukg oznakowania
rob6t prowadzonych w pasie drogowym’ i uzgddniZarzdca drogi.

5.3 Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiorkowe drég i przepustéw obejmujisunicie z terenu budowy
wszystkich elementéw i obiektéw, zgodnie z dokutaep projektova, ST lub
wskazanych przez kyniera/ Kierownika projektu.

Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinny doysuwane
bez powodowania zbinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagie
wlasndgcia Wykonawcy ,powinien on przewié je na miejsce okéone w ST lub
wskazane przez hyniera/ Kierownika projektu.

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lub ¢cznie w sposéb
okreslony w ST lub przez lzgyniera/ Kierownika projektu.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastos@ma frezarek , naky spetné
warunki okrglone w ST D. 05.03.11.

Doty w miejscach , gdzie nie przewiduje siykonania wykopow nalg wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsgo terenu zgodnie z ST D.
02.00.00. ,, Roboty ziemne”

Doty (wykopy ) powstate po rozbiérce elementow dréggrodzé powinny by
tymczasowo zabezpieczone.

6. Kontrola jako $ci robot .

Kontrola jakdci robét polega na :

- sprawdzeniu kompletdoi wykonania

Kontroli podlega sposdb wykonania robét rozbidrkotvy, prawidtowdé transportu i
sktadowania materiatéw uzyskanych podczas rozhiorki

7. Obmiar robot .

Obmiar rob6t rozbiérkowych dokoéaa budowie .

Jednostl obmiarow jest :

Metr kwadratowy [ m2 ] nawierzchni i ptytek chodoikych podbudowy,
Metr [ m ] kraweznika., obrzea, opornika

Metr szécienny ( m3) dla tawy betonowej

Metr szécienny ( m?3) dla wywozu materiatow z rozbiorki

8. Odbior robot .
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Roboty podlegaj odbiorowi wg ST D. 00.00.00 — ,Wymagania Ogo6lneBadania przy
odbiorze polegaj na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych
przeprowadzeniu kontroli dla sprawdzenia wymogéwaych w punkcie 5 .

9. Podstawa ptatndgci .

Ptaci st odpowiednio za rozbiéek

Metr kwadratowy [ m2 ] nawierzchni i ptytek chodoikych

Metr [ m ] kraweznika  j. wyzej

Cena obejmuje wszystkie czyricowymienione w p. 5.

Ogodlne zasady ptatéoi podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Ogdine

10. Przepisy zwazane .

Nie wysepuja .

Normy 1 PN-D —-95017  Surowiec drzewny . Dnewartaczne iglaste
2. PN-D - 96000 Tarcica iglasta
3. BN- 87/5028-12 Gvrzie budowlane
4. BN-77/8931 —12 Oznaczenie wslea zagszczenia gruntu.
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D.02.01.01.
CPV 45111
WYKONANIE WYKOPOW
D. 02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSaf'wymagania dotycce wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem wykopow dla zadania:.

» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1Zjodnie z zakresem okienym w ST.

D.00.00.00 .

1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikaci Techniczm .

Ustalenia zawarte z niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia rob6t ziemnych w czasie

budowy chodnikéw i zjazdéw i obejmuyvykonanie wykopéw wg tabeli robét ziemnych.

Zgodnie z Dokumentagijtechniczi i przedmiarami robot.

1.4. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo
rozdrobnionych odpaddéw przemystowych spehtiaj warunki stateczioi i
odwodnienia .

1.4.2. Woysokosé nasypu lub gkébokosé¢ wykopu —rdznica rzdnej terenu i rgdnej robot
ziemnych , wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu .

1.4.3. Wykop sredni —wykop , ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m

1.4.4. Wykop wysoki —wykop , ktérego gibokas¢ jest wekszank 3 m .
1.4.5. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypowzoote poza pasem
robét ziemnych jednak w offsie pasa robot drogowych .

1.4.6. Odklad - miejsce wbudowania Ilub sktadowania (odwiezieniaungbw
pozyskanych w czasie wykonywania wykopéw , a ni&evgystanych do budowy
nasypow .

Pozostate okrdenia podane w niniejszej specyfikacii zgodne z normami , wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00 — ,Wymagania @gdl.

1.5.0gdélne wymagania dotycgce robot .

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Ogélne
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kowykonania robét i ich zgodidé z
Dokumentagj Projektova , ST i poleceniami lryniera/Kierownika projektu.

2. Materiaty .
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny ¢byrzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nagypé
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Grunty i materialy nie przydatne do budowy nasypdewinny by wywiezione przez
Wykonawe na odklad . Zapewnienie terendéw na odklad zyalelo obowazkow
Zamawiajcego , o ile nie okg&ono tego inaczej w Kontrakcie . Aynier/ kierownik
projektu mae nakazé& pozostawienie na placu budowy gruntdéw , ktoryclascava
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamargnia lub nadmiernej wilgotrigi .

3. Sprzet .

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtw , ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego

zalegania jak tew czasie odspajania i transportu .

Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinilysponowé nastpujacym ,

sprawnym technicznie spitem :

3.1.Sprz¢t do odspajania gruntow:

— spycharki , réwniarki i koparki lub inny sgiz

zaakceptowany przez4ayniera/ kierownika projektu .

3.2Dobor sprzetu budowlanego pod wzgédem typu i jakéci winien by zgodny z
opracowywanym przez Wykonawd®ZJ i zaakceptowany przezzymiera /

kierownika projektu.

4. Transport .

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do
kategorii gruntu , jago oblych , technologii odspajania i zatadunku oraz citbglcsci
transportu . Wydajnig $rodkéw transportowych powinna byonadto dostosowana do
wydajnaici sprztu stosowanego do wbudowania gruntu .

Sprzt do transportu — samochody wywrotki od 5 — 15 ton.

Transport na odlegtasé do 3 km.

Transport na odlegéé do 100 m — spycharka , réwniarka samabie.

Inny sprzt zaakceptowany przezdyniera / Kierownika projektu .

5. Wykonanie robot .

5.1.Zasada prowadzenia robot .

Przed przysipieniem do robét ziemnych Wykonawca powinien spradvgrawidtowaé

wykonania robét pomiarowych i przygotowawczych .

Wykonawca przedstawi iynierowi/ Kierownikowi projektu do akceptacji préje
organizacji i harmonogram robét uwzdhiajace wszystkie warunki w jakich ¢ba

wykonywane roboty ziemne .

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem szczegélnej ostmosci w miejscach
wystepowania uzbrojenia podziemnego .

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoish stateczn& w catym okresie
prowadzenia robét , a naprawa uszkddze wynikapcych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu , ich poglia lub innych odgpstw od Dokumentaciji
Projektowej obciza Wykonawe robot ziemnych .

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow imoww by¢ bezpdrednio

wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkilad. Olnleynier/Kierownik projektu
dopusci czasowe skladanie gruntdow najle je odpowiednio zabezpieozy przed
nadmiernym zawilgoceniem .

5.2.Ruch budowlany .

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbovarstwy
(naktadu) powyej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m .
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Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim
jedynie ruch maszyn wykomygych & czynnd¢ budowlan . Moze odbywé si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw , ktory nie spowoduje&kodzer powierzchni korpusu .

6. Kontrola jako sci robot .

Kontrola jakadci robo6t powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi
podanymi w ST D. 00.00.00 — ,Wymagania Ogolne” .

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowargodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentamjojektowe; .

W czasie kontroli szczeg@inuwag: nalezy zwrock na ;

- odspajanie gruntdw w sposéb nie pogargaajch wiaciwosci

- zapewnienie stateczém skarp

- odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robét igfozakaczeniu

- dokladnd¢ wykonania wykopow

7. Obmiar robot .

Jednostk obmiaru obgtosci wykopow jest metr szeienny [m?] .

8. Odbidr robot .

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektgwjezeli
wszystkie wyniki bad& przeprowadzonych przy odbiorach okazahe sigodne 2z
wymaganiami .
W przypadku gdyby wykonanie ctojednego elementu robdt ziemnych okazate si
niezgodne z wymaganiami , roboty ziemne uznage zsi niezgodne z Dokumentacj
Projektows . W tym przypadku Wykonawca rob6t zobarany jest doprowadé&iroboty do
zgodndci z wymaganiami i przedstagvie do ponownego odbioru . Dodatkowe roboty w
opisanej wyej sytuacji nie podlegajzaptacie .
9. Podstawa pfatndci .
Platnag¢ za metr sz&ienny [m3] wykonanych wykopow zgodnie z dokonangiomiarem i
odbiorem oraz po sprawdzeniu jakbrobét wg zasad okénych w ST D. 00.00.00 —
~Wymagania Ogolne” .
Cena obejmuje :
- prace pomiarowe
- wykonanie wykopu z transportemezimego urobku na odlegia 3 km
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bialddoratoryjnych
- rozplantowanie urobku na odkladzie z nadaniem odgamiej formy zgodnie z
Dokumentagj Projektow lub wskazaniem bryniera/Kierownika projektu.
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania
rekultywacg terenu

10.Przepisy zwhpzane .

10.1. Normy :

1. PN-86/B-02480 ,Grunty budowlane . O#emia . Symbole . Podziat i opis
gruntéw”.

2. PN-81/B-04452 ,Grunty budowlane . Badania polowe

3. PN-88/B-04481 ,Grunty budowlane . Badania prégealntow” .

4. PN-60/B-04493 »Grunty budowlane . Oznaczenialkaposci” .

5. PN-68/B-06050 .Grunty zimne budowlane . Wymaganiw zakresie

wykonywania i badania przy odbiorze” .
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D.02.00.00.
D.02.03.01.
CPV 45111
ROBOTY ZIEMNE
WYKONANIE NASYPOW
D. 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechniczneJ \Sa wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét ziemnych zwanych z wykonaniem nasypow dla zadania:

, Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdmerzetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w p. 1.1. zgodnie z zakresem
okreslonym w SST D.00.00.00.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacp Techniczm .

Ustalenia zawarte z niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy i obejmagjwykonanie nasypow dla zakresu robotaaainych
z budowa ,chodnikow i zjazdow - zgodnie z tabebbot ziemnych.

Zgodnie z Dokumentacj techniczm i przedmiarami robot.

1.4. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Nasyp niski —nasyp, ktérego wysokoé jest mniejsza zil m .

1.4.2. Nasypsredni —nasyp , ktérego wysokoé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.3. Nasyp wysoki —-nasyp , ktérego wysoké przekracza 3 m .

1.4.4. Wykop niski —wykop , ktérego gibokas¢ jest mniejsza @il m .

1.4.5. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow lozome poza

pasem robot drogowych .

Pozostale okitenia podane w niniejszej STa szgodne z obowizujacymi
odpowiednimi polskimi normami , wytycznymi i okfeniami podanymi w ST D.00.00.00.
~Wymagania Ogolne” .

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét .

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kowykonania robét i ich zgodiké z
Dokumentacj Projektowa ST i poleceniami layniera/Kierownika projektu . Ogdlne
wymagania dotycce rob6t podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Odalne

2. Materiaty .
2.1. Ustalenia ogélne .

Dopuszcza si wznoszenie nasypow wadzenie z gruntéw i materiatdw
przydatnych do tego celu , to znaczy takich , kiSpetlniaj szczegdlowe wymagania
zawarte w normie BN-72/8932-01 oraz ewentualne toadee wymagania okébone w ST
i sa zaakceptowane przezzymiera /Kierownika projektu.
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Akceptacja nagpuje na bigaco , w czasie trwania robot ziemnych , na podstawi
przedktadanych przez Wykonagwarynikéw bada laboratoryjnych .

Woda do korygowania wilgotsoi przy zagszczeniu nasypow winna bgzysta ,
pobrana z sieci miejskiej lub , po zbadaniu przydati , z innychzrédet .

3. Sprzet.
Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powiniedysponowé

nastpujacym , sprawnym technicznie sptem :

3.1. Do odspajania gruntéw— spycharki i koparki lub inny spgzzaakceptowany przez
Inzyniera /Kierownika projektu.

3.2. Do formowania nasypéw — spycharki i réwniarki samobiee lub inny spra
zaakceptowany przezdyniera /Kierownika projektu.

3.3. Do zagszczania nasypow mate walce wibracyjne , ptyta wibracyjna lubyrsprz:t
zaakceptowany przez4yniera/Kierownika projektu .

3.4. Transport wody — beczkowozy .

3.5. Dobor sprzgtu budowlanego pod wzgédem typu i jakéci winien by zgodny z
opracowanym przez WykonawdZJ i zaakceptowany przezzimiera/Kierownika
projektu .

4. Transport .
Sprzt do transportu — samochody wywrotki azdptadowndci od 5-15 ton..
Do odlegtaci transportu 100 m — spycharka i réwniarka . lspyz:t zaakceptowany
przez Irkyniera /Kierownika projektu.

5. Wykonanie robot .
Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projek
organizacji i harmonogram robét uwzdhiajace wszystkie warunki w jakicheda
wykonywane roboty ziemne .
5.1. Dokop.
5.1.1. Miejsce wykopu .
Miejsce dokopu &dzie wskazane przez dyniera/Kierownika projektu . Zeli
miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawanusi by ono zaakceptowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu .
5.1.2. Zasady prowadzenia robot w dokopie
Pozyskiwanie gruntu z dokopu gerozpoca¢ sig dopiero po pobraniu prébek i
zbadaniu przydatrici zalegajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu
zgody na pimie przez layniera /Kierownika projektu. @bokas¢ na jak nalezy
ocent przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac .
Dno wykopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3 % w kierunku aieego
sptywu wody .
5.2. Wykonanie wykopow .
5.2.1. Przygotowanie podida w obrebie podstawy nasypu .
Przed przysipieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy
zakaczy¢ roboty przygotowawcze , okilene w ST D.00.00.00 , Roboty
przygotowawcze” .
5.2.2. Zgeszczenie gruntéw podiau nasypow .
Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag;szczenia gruntéw rodzimych ,
zalegagcych w gornej strefie podia nasypu , do gbokdsci 0,5 m od
powierzchni terenu . Zeli wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazni
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okreslona w tablicy 5 , Wykonawca powinien dggi¢ podize tak , aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione .

5.2.3. Zasady wykonania nasypow
Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i
profilu podhwnego , ktére pokazano w Dokumentacji Projektowejz,
uwzgkdnieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczaptzez
Inzyniera/Kierownika projektu .
W celu zapewnienia statec&eo nasypu i jego réwnomiernego osiadania nale
przestrzeganastpujacych zasad :

e nasyp nalgy formowa& na starannie przygotowanym i zagczonym
podiazu . Nasyp stanowty poszerzenie istniggego korpusu drogowego
formowa na podtau po uprzednim starannym wykonaniu schodkowania
istniejacej skarpy korpusu drogowego .

* nasypy wykonyw& metod, warstwowe z gruntdw przydatnych do
budowy nasypow . Nasypy powinny dwznoszone réwnomiernie na
calej szerokéci

e gruba¢ warstwy w stanie lknym powinna by odpowiednio dobrana w
zaleznosci od rodzaju gruntu i speu uzywanego do zaggzczania

e przyshpienie do ukladania kolejnej warstwy nasypu zmonasipi¢
dopiero po stwierdzeniu prawidtowego wykonania pegniej .

e grunty o ré@nych wiaciwosciach naley uktadad w oddzielnych
warstwach o jednakowej gruim na catej szerokoi nasypu . Grunty
spoiste naley wbudowa w dolne , a grunty niespoiste w gorne warstwy
nasypu .

» gorne warstwy nasypu , o grudedco najmniej 0,5 m naly wykon&a z
gruntdéw niewysadzinowych , o wskaku wodoprzepuszczaldo LK’
nie mniejszym od 8 m/24 h

e grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi¢ blyezzwiocznie
wbudowany w nasyp .

5.2.4. Zageszczenie gruntu .
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rasoiu , powinna by
zag:szczona z zastosowaniem sgiazodpowiedniego dla danego rodzaju gruntu
oraz wysgpujacych warunkow .
Roziazone warstwy gruntu naty zag;szcz& od krawdzi nasypu w kierunku
jego osi
Grubd¢ warstwy poddanej zagzczanej powinna lByustalona z uwzgtinieniem
wspoétczynnika spulchniania gruntu oraz zaloej grubdci warstwy po
osiagnigcia wymaganego zagzczenia .
Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczenia powinna Iy rowna wilgotndci
optymalnej , z tolerangj+20 % jej wartdci .
W zalenosci od uziarnienia stosowanych materialtow eagzenie warstwy
nalezy okresla¢ za pomog oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania
pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia .
Wskaznik zag:szczenia gruntdw w nasypach , ckoaych wedtug normy BN-
77/8931-12 , powinien w catej szerdkokorpusu spelniawymagania podane w
tablicy 6 .

5.2.5. Dokfadnos¢ wykonywania nasypow .
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5.2.6.

Odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasgpli osi projektowanej nie
moze by wicksze nk 10 cm . Ranica w stosunku do projektowanychednych
robét ziemnych nie me przekracza+1i-3 cm.
Szerokd¢ nasypu nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz 10
cm , a krawdzie korony nie powinny méewyraznych zatama .
Pochylenie skarp nasypu nie mar&ni¢ sic od projektowanego o wtej niz 10 %
jego wartgci .
Wykonywanie nasypéw w nie korzystnych warunkach atrasferycznych .
Wykonawstwo w okresach desxgzch :
Nie dopuszcza sido wbudowania grunty o wilgotdoi naturalnej wgkszej lub
réwnej 1,25 wilgotnéci optymalne;j .
W przypadku wykonywania nasypu , ktdrego wys@koponad gruntem
nawilgoconym przekracza 3 m , pma uktadd nastpne warstwy pod warunkiem
przedzielenia gruntu nawilgoconego warspiasku o grubgi 15 cm .
Dla wiasciwego zabezpieczenia nasypu przed zawilgocenigmszczeg6ine
warstwy oraz zakiczona powierzchnia gorna powinny ¢byéwne i posiada
wyksztalcone spadki poprzeczne dla odprowadzend.wo
W okresach deszczowych nie nalepozostawia do nasipnego dnia nie
zag;szczonej warstwy gruntu .
Wykonawstwo w okresach mrozéw
Nie dopuszcza esi budowy nasypéw w temperaturach uniefivdiajacych
osiagniecie stabilnego wskaika zagszczenia .
Nie dopuszcza siwbudowywania w nasyp gruntdw spoistych zamaitgnh lub
gruntéw i innych materiatléw odpadowych przemieszéingesniegiem lub lodem
. W czasie opadowsniegu naley przerw& wykonanie nasypow a przed
ponownym wznowieniem praénieg z bryly nasypu natg usurngé .
Jeli w nasypie zamarzia warstwa gruntu nie gaagzonego , to nie nale jej
zagyszcza przed rozmarzgtiem ani uktadékolejnych warstw gruntu .

6. Kontrola jako sci robot .
Kontrola jakdci powinna by przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi
podanymi w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne” .
6.1. Sprowadzanie jakdci wykonania ukopu i dokopu .
W czasie kontroli naley zwrécic szczegéla uwag: na sprawdzenie :

e zgodndci rodzaju gruntu z okéonymi w Dokumentacji Projektowej

e zachowania ksztattu zboczy , zapewigih ich stateczrié

* odwodnienia

» zagospodarowania (rekultywacji ) terenu po Zalzeniu eksploatacji dokopu

6.2. Sprawdzenie jakgci wykonania nasypow .
Sprawdzenie jak@i wykonania nasypOw polega na kontrolowaniu zgdédna
wymaganiami okrdonymi w p. 2. , 3. oraz 5.2. niniejszej specyfikat w
Dokumentacji Projektowej . Szczegélawag; nalezy zwréckic na :

e sprawdzenie wykonania schodkowania istigej skarpy w miejscach
poszerzenia korpusu drogi

e badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw

e badania prawidtowdzi wykonania poszczegélnych warstw nasypu

e badania zagszczenia nasypu

* pomiary ksztattu nasypu
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6.2.1. Badania przydatnadsci gruntéw do budowy nasypow .
Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasyp6éw powinnydbprzeprowadzane
na prébkach pobranych zdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ,
pochodzacej z nowegdrodia , jednak nie rzadziejmjeden raz na 3000 m3 .
W kazdym badaniu nale okresli¢ nastpujace wiaciwosci :
» skfad granulometryczny , wg PN-88/B-04481
e zawart®d¢ czesci ograniczajcych , wg PN-88/B-04481
» wilgotnos¢ naturaln , wg PN-88/B-04481
« wilgotnos¢ optymalm, i maksymala gestas¢ objetosciows szkieletu
gruntowego , wg PN-88/B-04481
* granic; ptynndsci , wg PN-88/B-04481
» kapilarna¢ bierrs , wg PN-60/B-04493

6.2.2. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegoélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowoi wykonania poszczegélinych warstw nasypu
polegaj na sprawdzeniu :
e prawidlowdci rozmieszczenia gruntéw o mdych wiaciwosciach w
nasypie
e odwodnienia kadej warstwy
e grubcci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczeniu , badania
nalezy przeprowadd nie rzadziej ni jeden raz 500 m? warstwy .
6.2.3. Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podi@ nasypu .
Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu
zgodndci wartgsci  wskanika zagszczenia Is lub stosunku modutéw
odksztatcenia z warfoiami okrglonymi w p. 5.2.1. i p.5.2.4.
Do biezacej kontroli zagszczenia dopuszczazsiparaty izotopowe .
Oznaczenia wskaika zagszczenia Is powinno By przeprowadzone wedtug
normy BN-77/8931-12 , a oznaczenie modutdéw odksetat wedlug normy BN-
64/8931-02
Zageszczenie naley kontrolowd nie rzadziej i :
e jeden raz w trzech punktach na 500 m? warstwy wpgadku okrélenia
wartaici Is
* jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy aypadku okréenia
pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia
Wyniki kontroli zagszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywalo
dokumentéw kontrolnych . Prawidtod® zagszczenia konkretnej warstwy
nasypu lub podiza pod nasypem powinna &y potwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. wpisem w Dzienniku Bwdyp.
6.2.4. Pomiar ksztattu nasypu .
Pomiary ksztattu nasypu obejmujontrok :
e prawidlowas¢ wykonania skarp
e szerokdci korony korpusu
Sprawdzenie prawidtovéai wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédno
z wymaganiami dotyezymi pochylé i dokladndci wykonania skarp
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej oraz w p. 5.2.5.
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Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szegok&orony
korpusu na poziomie wykonywanej warstwy gruntu erskascia wynikajaca z
wymiaréw geometrycznych korpusu , odomych w Dokumentacji Projektowe; .

7. Obmiar robot .
7.1. Dokop .

Jednostk obmiaru objtosci okopdw jest metr szeienny [m?] jako rénica
0golnej obgtosci nasypéw i ogdinej obfosci wykopdw z uwzgidnieniem spulchnienia
gruntu tj. zagszczenia gruntu w stanie rodzimym i w nasypie .

7.2. Nasyp.

Jednostlk obmiaru obgtosci nasypu jest metr sg@enny [m3] na podstawie

obliczen z przekrojéw poprzecznych.

8. Odbior robot .
Roboty obgte ST odbiera liynier/Kierownik projektu na podstawie wykonanych
szkicow dziennikbw pomiarowych i protokétow wg zdsakrelonych w ST
D.00.00.00. ,Wymagania Ogélne” .
W przypadku stwierdzenia usterek zymier/Kierownik projektu ustali zakres
wykonania rob6t poprawkowych . Roboty poprawkowekena na wtasny koszt w
terminie ustalonym z liynierem/Kierownikiem projektu .

9. Podstawa ptatngci .

Platng¢ za metr sz&ienny [m3] wykonanych nasypéw oraz okopéw zgodnie
dokonanym obmiarem i odbiorem oraz aggakasci robo6t w oparciu o wyniki pomiaréw i
bada laboratoryjnych :

Cena obejmuje :

e  prace pomiarowe

* wykonanie dokopu w gruncie Il i IV kat.

« transport urobku dokopu na miejsce wbudowania wpias

* wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp

e zagszczenia zgodnie z wymogami Dokumentacji Projekiowé&pecyfikacji

Technicznej

e profilowanie powierzchni nasypu , rowéw i skarp adaniem im spadkéw i

pochyler zgodnych z DokumentacProjektows i Specyfikacy Technicza

« wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu

e 0dwdz gruntu nieprzydatnego do budowy nasypéw rkéadcha odl. 3 km

* rekultywacj dokopu i terenu przylegtego do drogi

« odwaodnienie terenu robot

» przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bial@éboratoryjnych , dotyexych w

szczegolnéci wiasciwosci wbudowanych gruntéw , wskaika zagszczenia
poszczegolnych warstw nasypu 8nosci gornej warstwy

10.Przepisy zwhpzane :

10.1Normy :

1. PN-86/N-02480 Grunty budowlane . Od#temia . Symbole . Podziat i opis
gruntéw .

2. PN-81/B-04452 Grunty budowlane . Badania polowe

3. PN-88/B-04481 Grunty budowlane . Badania prdajreiktow .
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4. PN-60/B-04493

5. PN-69/B-06050

N-72/8932-01

6.
7. BN-64/8931-02

o @

8. BN-75/8931-03
9. BN-70/8931-05
10. BN-77/8931-12

11. BN-76/8931-03

10.2Inne dokumenty .

Grunty budowlane . Oznaczenia laapici biernej . Roboty
ziemne budowlane . Wymagania w zakresie wykonywania
badania przy odbiorze .

Roboty ziemne budowlane . Wymaganiv zakresie
wykonywania i badani przy odbiorze .

Budowle drogowe i kolejowe . Rgboemne .

Drogi samochodowe . Oznaczenie ulwndodksztatcenia
nawierzchni i podioa przez obeaizenie piyt .

Drogi samochodowe . Pobieraniebgkégruntéw do celéow
drogowych i lotniskowych .

Drogi samochodowe . Oznaczenieasvska nanaosci gruntu
jako podiaa nawierzchni podatnych .

Drogi samochodowe . Oznaczenkaimika zg:szczenia gruntu

Badania hydrologiczne . Obliceanvspéiczynnika filtracii
gruntéw sypkich gruntéw na podstawie uziarnierpaiowatgci

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiggchu , Instytut Badawczy Drég i
Mostow , Warszawa , 1978 .
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D.04.01.01.
CPV 45233
KORYTO WRAZ PROFILOWANIEM
| ZAGSZCZANIEM PODLO ZA

D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGLSZCZANIEM PODLO ZA

1. Wstep .
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnigznST) @ wymagania dotycre
wykonania i odbioru robét zezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ dla
realizacji zadania:

» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .
1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.p. 1,Zgodnie z zakresem oklenym w ST
D.00.00.00 .
1.3. Zakres robo6t objetych Specyfikacph Techniczm .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyoabdt zwazanych z wykonaniem:
- profilowania i zagszczenia koryta pod,chodniki i zjazdy zgodnie z Dkntacy
techniczi i przedmiarami robot.
1.4.Okreslenia podstawowe .
1.4.1. Wskaznik zageszczenia gruntu —wielko$¢ charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu , okrélona wg wzoru :

Pd
| —
Pds
gdzie :
Pd - g@stas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mg/m?]
Pds - maksymalnaggfas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud

optymalnej , okréona w normalnej prébie Proctora , zgodnie z PN388/
04481 staaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych
,badana zgodnie z nogrBN-77/8931-12 [Mg/m3] .
1.4.2. Wskaznik réznoziarnistosci — wielkos¢ charakteryzujca zagszczenie gruntow
niespoistych okrdona wg wzoru :
d 60
U=----

gdzie :
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d 60 - srednica oczek sita , przez ktére przechodzi 60%tgru[mm]

d 10 - srednica oczek sita , przez ktére przechodzi 10%tgru[mm]

Pozostate okigenia podane w niniejszej Sh ggodne z obowrzujacymi odpowiednimi
normami , wytycznymi i okrdeniami podanymi w ST D.00.00.00 0 ,Wymagani Ogélne
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot .

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Oddlne
.Wykonawca jest odpowiedzialny za jako wykonania robd6t i ich zgoddé z
Dokumentacj Projektows , ST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu

2. Materiaty .

Nie wysepuja .

3. Sprzet .

3.1.Przy wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponéwastpujacym , sprawnym
technicznie sprgem :

Do profilowania podiaa :

- sprztreczny

- koparki z czerpakami profilowymi ( przy wykomgniu waskich koryt)

- koparki podsibierne o pojemnii tyzki 0,40 m3

- spycharki 75 KM

- réwniarka samojezdna

Sprzt zag;szczajcy dynamiczny :

- ubijak szybko uderzagy

- maly walec wibracyjny

- plyta wibracyjna

- walce statyczne

Sprzt uzupetniajcy reczny .

Stosowany spetz nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu

podiaza.

4. Transport

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00. ,, Wymagagiare”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow.

Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w ST D.04.02.01.4pk

Transport ziemi uprzednio odspojonej - zmagazyn@jvaa miejscu na odlegtd 1,5 km
Samochodami samowytadowczymi 5-10 ton.

5. Wykonanie robot .

5.1.0gélne zasady wykonania robot.

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano W ST D.000Q.Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przyst apienia do robdét.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczania
podiaza przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia

, jest maliwe wylacznie za zgodl Inzyniera/Kierownika projektu, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.
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W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae
odbywa si¢ ruch budowlany , niezwzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3.Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowaniarita w planie i profilu powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposb6b zaakceptowany przezyimera/Kierownika projektu.

Rozmieszczenie palikbw powinno uslizvia¢c nacigniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych nk co 10.0 metréw.

Koryto maze by wykonywane ¢cznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypaokot o matym zakresie.

Sposéb wykonania musi bgaakceptowany przezdyniera/ Kierownika projektu.

Rodzaj sprztu , a w szczegdldoi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powintgt wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wiowmehny w nasyp lub odwieziony na
odkltad w miejsce wskazane przezylniera/Kierownika projektu.

Profilowanie i zagszczanie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w
pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zaggszczenie podiga .

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania profilowania i zagzczania podia
dopiero po zakaczeniu i odebraniu robét ziemnych oraz wszystkiochdt zwhzanych z
wykonaniem elementéw odwodnienia .

Po oczyszczeniu powierzchni pogho, ktére ma by profilowane naley sprawdzt , czy
istnieace rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podtaa . zaleca giaby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze ni projektowane radne podtaa .

Bezparednio po profilowaniu podia naley przystpi¢c do jego dogszczania .
Jakiekolwiek nieréwnéci powstate przy zagzczaniu powinny ky naprawione przez
Wykonawe w sposéb zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu .

Zageszczenie podia naley kontrolowa wg normalnej proby Proctora , przeprowadzonej
zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda | lub Il) . Wahik zag:szczenia naley okresli¢
zgodnie z BN-77/8931-12 .

Wilgotnos¢ gruntu podiéga przy zagszczeniu nie powinna #i¢ sig od wilgotngci
optymalnej o wgcej niz 20% jej wartdci .

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu , to przed
przystpieniem do uktadania podbudowy ngleodczekd do czasu jego naturalnego
osuszenia .

Po osuszeniu podta Inzynier/Kierownik projektu oceni jego stan i ewennial zleci
wykonanie niezednych napraw . Zeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy , to dodatkowe naprawy wykona on na widgszt .

5.5.Wymagania dotyczce zagszczenia .

Minimalna wartd¢ wskaznik zag:szczenia (Is) w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych :

- gobrna warstwa o gr. 20 cm Is=1.03

- na gkbokdici od 20 o 50 cm od powierzchni korony
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robot ziemnych
Is=1.00
Jeeli wartas¢ wskanika zagszczenia nie meg by¢ oshgnigte przez bezpwednie
zag:szczenie gruntéw rodzimych , to nalepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza , umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waib wskanika zagszczenia .
Mozliwe do zastosowaniagrodki proponuje Wykonawca i przedstawia do akcgptac
Inzynierowi /Kierownikowi projektu.

6. Kontrola jako sci robot .

6.1.Badania i pomiary wykonanego koryta i podida .

6.1.1. Zageszczenia podtaa .

Do odbioru zagszczenia podim Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne
zestawienie wynikéw badawskanika zagszczenia , wraz z wagoiami srednimi dla
calego odbieranego odcinka , wykonane na podstaietecej kontroli zagszczenia .

Na podstawie zestawienia nafe obliczy procent wynikbw bada w granicach
dopuszczalnych , tzn. gdy wskak zag:szczenia jest mniejszy od wymaganego i
ewentualnie okrdi¢ potracenia za niewkxiwe zagszczenie .

6.2. Cechy geometryczne .

6.2.1. ROwnos¢ .

Nieréwnaici profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy 4 metrowy tata co 20
metréw w kierunku podiinym . Nieréwndci poprzeczne naly mierzy¢ fata co najmniej
1razyna500 m.

Nieréwndici nie mog, przekracz&2 cm .

6.2.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog 2 lub 1 metrowej taty i poziomicy co
najmniej 10 razy na 500 m i dodatkowo we wszystkmimktach gtéwnych tukéw
poziomych : na poetku , wsérodku i kaicu kazdego tuku kotowego .

Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z projektem z tolerancj0,5%

6.2.3. Gtebokosé koryta i rzedne dna .

Giebokai¢ koryta i rzzdne naley sprawdzé co 100 m na kragdziach koryta .

Rdznice pomegdzy rzdnymi zamierzonymi i projektowanymi nie powinny ekzaczé +1
cmi-2cm

6.2.4. Uksztaltowanie koryta .

Uksztalttowanie koryta naty sprawdzad w punktach gtéwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach , rozmieszczonych nie rzaduiiego 50 cm .

Os koryta w planie nie mie by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej aedj niz
5cm.

6.2.5. Szerokaé korony .

Szeroka¢ korony naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 500 m .

Szerokdé¢ korony nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm i —
5cm.

Zasady pogpowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych .

Wszystkie powierzchnie , ktére wskagzujieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny Bynaprawione przez spulchnienie delmgikasci co
najmniej 10 cm , wyréwnanie i powtornie zagczone . Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot .
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Jednostl obmiarowg jest metr kwadratowy ( m 2 ) wyprofilowanego&agszczonego
podiaza .

8. Odbidr robot .

Roboty wymienione w specyfikacji podlegagasadom odbioru robot zanikaych .
Wykonawca zgtasza #ynierowi/Kierownikowi projektu do odbioru zakozony odcinek
koryta (wyprofilowanego i zagzczonego podi@) .

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniillh z biezacej kontroli robét .

W przypadku usterek hynier/Kierownik projektu ustali zakres wykonani@bbt
poprawkowych , zakres i wielké potrcen za obniom jakos¢ lub poleci powtorzenie
rob6t wedtug zasad oldlenych w niniejszej specyfikacii .

9. Podstawa ptatndgci.

Placi s¢ za metr kwadratowy [m?] wykonanego koryta .

Cena jednostkowa wykonanego obejmuje :

- prace pomiarowe

- reczne odspojenie gruntu z przerzutem na poboczsplantowaniem

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu snadki transportowe i odwiezienie na
nasyp
odlegtas¢ 1,0 km.

- profilowanie dna koryta i poboczy

- zagszczenie

- utrzymanie koryta lub podia

- przeprowadzenie pomiar6éw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej.

10. Przepisy zwnzane .

10.1. Normy

1. PN-87/S-02201 ,Drogi samochodowe . Nawierzclin@gowe . Podziat , nazwy
i okreslenia” .

2. PN-88/B-04481 ,Grunty budowlane . Badania prégelntu” .

3. BN-64/8931-02 ,Drogi samochodowe . Oznaczeniaduho odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyty” .

4. BN-75/8931-03 ,Drogi samochodowe . Pobieraniébpk gruntéw do celéw
drogowych i lotniskowych”.

5. BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe . Pomiar ré%ano nawierzchni
plonografem i tat”.

6. BN-77/8931-05 ,Oznaczenie wskaka nagnosci gruntu jako podiga
nawierzchni podanych” .

7. BN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe . Oznaczenickaarsika zagszczenia

gruntu”.

10.2.Inne dokumenty:

Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych GDDDRszawa
1998 f

Wytyczne wzmocnienia podia gruntowego w budownictwie drogowym IBDIiM
Warszawa 2002 r.

Ogolne specyfikacje techniczne GDDP Warszawa 1998 r
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D.04.02.01.
CPV 45233
WARSTWY ODECZAJACE | ODCINAJ ACE
D. 04.02.01 WARSTWY OD3\CZAJACE | ODCINAJ ACE

1. Wstep .

1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotyeace wykonania i odbioru robot
Zwigzanych

z wykonaniem warstw ogszapcych w korycie dla realizacji zadania :

» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2 Zakres robét objetych ST.

Specyfikacja Techniczna ( ST) jest stosowana jadcuthent przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w ere 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z

wykonaniem warstwy odszapjcej z kruszywa naturalnego- piasku gr. 15 cmjeitani i

zjazdéw i 10cm pod chodnik

1.4 Okreslenia podstawowe .

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi , odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 ,, Wymagania ogblplet. 1.4.

1.50gébtne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robét podano w SST D.00.00.00,Wymagania ogorie”

2. Materialy

2.10golne wymagania dotycace materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskania i sktadowania, podan&T
D.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggdspcych s

- piaski

- ZWir i mieszanka,

2.3Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinajcych powinny spelnia
nastpujace warunki:

a) szczelngei ,

b) zagszczenia ,

Piasek stosowany do wykonywania warstwagsdapcych i odcinagcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.
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Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczsacych i odcinajcych
powinny spetnia wymagania normy PN-B-11111, dla klasy 1 i Il.
Miat kamienny do warstw jak v&gj powinie spetni@wymagania normy PN-B-11112.
2.4 Sktadowanie materiatow
2.4.1. Sktadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorsacej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpieczkruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiedeamiennymi. Podige w miejscu
skladowania powinno ldyréwne , utwardzone i dobrze odwodnione.
3. Sprzet.
3.1.0gdbIne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00. , Wymagania ogoélne”.
3.2 Sprzet do wykonania robot.
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej powinien wykazé sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- rowniarek
- walcow statycznych
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw meaticznych.

4. Transport.

4.1 Ogoblne wymagania dotycgce transportu .
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano SST D.00.00.00,Wymaganianajddkt
4

4.2 Transport kruszywa.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minngnateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot.

5.10golne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania podano w SST D.00.00.00'¥imagania Ogolne” pkt 5

5.2 Przygotowanie podiaa.

Podiaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST D.04.01,01. , Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@a”.

Warstwa odcinaca powinna b§ wytyczona w sposéb unilbwviajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentagj projektowy , z tolerancjami okigonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przezmiera/Kierownika projektu.
Rozmieszczenie palikbw powinno udhevi¢ nachgniecie sznurkdéw lub olinek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3 Wbudowanie i zagszczanie kruszywa.

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grub. przyaiu rowniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkow ¢drzych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej
warstwy liznego kruszywa powinna byaka , aby po jej zagzczeniu ogignigto gruba¢
projektowan.
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W miejscach , w ktérych widoczna jest segregacjskywa nalgy przed zagszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich gdavosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przystpi¢ do jej zagszczenia.

Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyaiezpoczyna od dolnej krawdzi

i przesuwdé pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej
krawedzi.

Nieréwndici lub zagebienia powstate w czasie zsgczania powinny kiywyrownywane
na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke dsun¢cie materiatu, ado
otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcinap i odgczapca powinna b§
zag:szczona ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechamigmi.

Zaggszczanie nalgy kontynuowé do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadgwedtug PN -B- 04481.
Wskaznik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowawy warstwe odsiczapca lub
odcinapca , uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontral zag:szczenia naley oprze na metodzie obgiken ptytowych.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy WwepBN-64/8931-02.
Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odkszta&ceré powinien przekracz,2.
Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancjy od -20% do +10% jej warfoi.

W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie.

W przypadku , gdy wilgotrig kruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4 Utrzymanie warstwy odcinajace;. .

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed weniem naspnej warstwy powinna liy
utrzymywana w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza mich pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robét.

6. Kontrola jako sci robot .

6.1.0g6Ine zasady kontroli jakdci rob6t podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogéine”.

6.1.1. Badania przed przystpieniem do robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przestawiwyniki tych bada Inzynierowi/Kierownikowi projektu w celu
akceptacji materiatow .

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci okreslone w niniejszej SST .

6.2 Badania w czasie robot .

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiarow .

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 1 .

Tablica 1. Czestotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw warstwy odsiczajacej i odcinajace;.

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i pomiaréw . Minimalna czestotliwo§é pomiaréw .
1. Szeroké¢ warstwy Na kadym zatamaniu w planie

2. Rowndg¢ podiuzna . Losowo w 2 miejscach na odcinku
3. Rownd¢ poprzeczna . j. vgj
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4, Spadki poprzeczne *. j. &g

5. Rz:dne wysokéciowe . Wg . profilu podiuznego

6. Uksztattowanie osi w planie . co 10 m w ogdj& i na jej krawdziach

7. Grubd¢ warstwy . Podczas budowy :
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej ,
Przed odbiorem :
w 3 punktach ,

8. - Zaggszczenie, wilgotn@ kruszywa w 2 punktach na dziennej dziatce robgczej

Uwaga Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych ztak®wania osi w planie nalg wykona& w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.2.2. Szeroka¢ warstwy .

Szerokd¢ warstwy nie mee r&nié sie od szer. projektowanej o ggej niz +10 cm,-5cm.

6.2.3. R&éwnosé warstwy .

Nierowngsci podiuzne warstwy odcinagej i odsczajcej naley mierzy¢ 4-metrova fata , zgodnie z
BN-68/8931-04 [28] .

Nierébwngici poprzeczne warstwy odcinagj i odsczajcej naley mierzy¢ 4-metrova tata .
Nierowngsci warstwy nie mog przekracz&20 mm .

6.2.4. Spadki poprzeczne warstwy .

Spadki poprzeczne warstwy odcipagj i odaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z
dokumentagj projektows , z tolerancj £ 0,5 % .

6.2.5. Rzedne wysokdciowe .

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczéd+1 cm, -2 cm

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie .

O$ w planie nie mege byt przesunita w stosunku do osi projektowanej czegj niz £ 5 cm.

6.2.7. Grubosé¢ warstwy .

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraacj-lcm , -
2cm.

Jezeli warstwa, ze wzghbéw technologicznych, zostata wykonana w dwdch twmash, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazgm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy naghgikasci co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich véleilwosciach, wyrGwnanie i ponowne zggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt.

Po wykonaniu tych rob6t nagti ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wyej podanych
zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.8.  Zageszczenie warstwy.

Wskaznik zagiszczenia warstwy odcingiej i odaczapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporOéwnanie wartei modutow
odksztatcenia, to warfé stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksatgceokrdélonych
zgodnie z normp BN-64/8931-02 (6), nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naleg badd wedtug PN-B-06714-17,

Wilgotnos¢ kruszywa powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3 Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi.

Wszystkie powierzchnie , ktére wskazuwjicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch
w p 6.3. powinny b§ naprawione przez spulchnienie delgtco najmniej 10 cm , wyréwnane i
powtérnie zagszczone . Dodanie nowego materiatu bez spulchnianii@onanej warstwy jest
niedopuszczalne .

7. Obmiar robot .
7.1.0g6Ine zasady obmiaru robat.
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Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.0000pWymagania ogolne”pkt.7

7.2.Jednostka obmiarowa.
.Jednosti obmiarowa jest metr kwadratowy [m?] warstwy odcinegj i odsaczapce;.

8. Odbior robot .

Roboty wymienione w specyfikacji podlegagasadom odbioru robot zanikaych .
Wykonawca zgtasza #ynierowi/Kierownikowi projektu do odbioru zakozony odcinek
warstwy odcinajcej lub odgczapce;. .

9. Podstawa ptatndgci.

Placi st za metr kwadratowy [m?] wykonanej warstwy aedzapcej lub odcinajcej z

kruszywa.

Cena jednostkowa wykonanego obejmuje :

- prace pomiarowe

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu gr.
i jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i SST.

- wyrownanie utgonej warstwy do wymaganego profilu.

- zagszczenie wyprofilowanej warstwy.

- Przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w SST
utrzymanie warstwy

10.Przepisy zwpzane .

10.1. Normy .

1. PN-B-04481 Grunty budowlane . Badania prébekigru

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne . Badania .d@@zanie wilgotn£ci .

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne . Kruszywa natgaldo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka .

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane dawierzchni
drogowych.

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywéurelne do nawierzchni drogowych.
Piasek.

6.BN- 64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczemdutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie piyt..
7.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiarndei nawierzchni planografem i

tata..
8.BN-77/8931-12 Oznaczenia wgkika zagszczenia gruntu.
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D.04.04.02.
CPV 45233
PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA  tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE.

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Siwymagania dotyee wykonania i
odbioru Rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie dla zadania :

, Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauehent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot objetych ST

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego néctrae dla zjazdow o gr. 15 i
przebudowywanej jezdni. Zgodnie z Dokumentdegrhniczg i przedmiarami.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegey na
odpowiednim zagszczeniu w optymalnej wilgotidoi kruszywa o wiéciwie
dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meatiaznie — jedna
lub wiecej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna
nawierzchni drogowe;j.

1.4.3. Pozostate okrélenia podstawowezgzgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi Polskimi Normami oraz z definicjamidamymi w ST D
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5.Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze Robét podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogoine
pkt. 1.5.

2. Materiaty.

2.1. Ogdine wymagania dotycgce materiatow
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Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav
ST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialtem do wykonania podbudowy z kruszyw

tamdmnystabilizowanych

mechanicznie powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia

surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otocraké

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
Do wykonania podbudowy przewidziano kruszywo famai@sortowane o uziarnieniu

0-31.5mm.

2.3. Wymagania dla kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, olélena wedtug PN-EN-933-1/2000 [3] powinnaéé

miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia.

Wymiar najwikszego ziarna kruszywa nie o przekracza 2/3 grubdci warstwy

uktadanej jednorazowo.

Tablica 1. Sktad ziarnowy kruszywa

Sito kwadratowe mm Przechodzi przez sito 9

63 100

31,5 76-100
16 56-93
8 40-75
4 28-58
2 19-41

0,5 9-23

0,075 2-10

Tablica 2Wymagane cechy fizyczne kruszywa

Wymagania — kruszywa

Lp tamane Badania
Podbudowa zasadnicza Wediug
1 |(Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m d0:120 PN-EN 933-1/2000 [3]
2 |Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie gdej niz 5 PN-EN 933-1/2000 [3]
. . 0 .
3 Zawart(t_g ziarn nieforemnych % (m/m), nie 35 PN-EN 933-4/2001 [4]
wiecej niz
iy . ; 5
4 Zawqrt@g zgmeczyszcz‘eorgamcznych, % (M/m), 1 PN-EN 1744-1/2000 [8]
nie wiecej niz
Wskaznik piaskowy popiciokrotnym zagszczeniu od 30 i i
5 metod; | lub 1l wg PN-B-04481, % do 70 PN-EN 933-8/2001 [13]
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Scieralngé w bebnie LosAngeles
a) scieralndg¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw,
nie

6 Wiccej niz 35 PN-EN 1097-2/2000 [9]
b) $cieralna¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby 30
obrotow,
nie wigcej niz

7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714-18 [6]

8 Mrozqodpornéc, ubytek_mas_y po_?S cyklach 5 PN-EN 1367-1/2001 [7]
zamraania, % (m/m) , nie wtej niz
Zawart@¢ zwiazkow siarki

9 w przeliczeniu na S§) 1 PN-EN-1744-1/2000 [8]
%(m/m), nie wecej niz
Wskaznik nasnosci w,o mieszanki kruszywa, %, ni¢
mniejszy nk: o

10 a) przy zagszczeniud = 1,03, 120 PN-S-06102 [12]
b) zagszczeniud>1,00 80

2.4,

Woda

Nalezy stosowa wode czysty, wodochgowa.

2.5.

Kontrola jako $ci materiatdw

Kontrola jakdci materialtow polega na przeprowadzeniu ladzech fizycznych
materiatow na reprezentatywnych prébkach dla plrtiszywa i porownaniu wynikéw z
wymaganiami okrdonymi w pkt. 2.2.
Parte stanowi sktadowany na bazie materiat wégioniezkzdnej do wykonania odcinka

prébnego. Warunkiem dopuszczenia mieszanki

kruszywagpodanego zrédta do

wykonania podbudowy stabilizowanej mechanicznie pozytywne wyniki badania

nosnosci ptyta VSS, wykonane na gérnej warstwie podbudowy odcpriédonego.

Podczas wykonywania odcinka probnego maleistalé ilos¢ wody niezlegdnej do
zag:szczenia.

3.
3.1.

Sprzet.
Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt. 3.

3.2.

Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce
wode. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢ob

optymalnej,

walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych,

prowadnic i szablondw umbwiajacych rozlaenie mieszanki w wykopie,

rowniarek lub ukfadarek do rozktadania mieszanki,

zagszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych, maethcéw wibracyjnych,

, Budowa chodnika w ul. Kaiuszki w m. Rudniki”

55




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

- beczkowozow.

4. Transport.

4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D 00.00.00 ,Wymaganidnajo
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi samowyladowczymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem znihnyateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogoblne zasady wykonania Rob6t podano w ST D 0000M@/magania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaga

Podiaze pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D -04.01.01
.,Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@” oraz w ST D- 04.05.01 —
»Grunt stabilizowany cementem”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczni@ zapewnienia jednoroddc nie dopuszcza &iwytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji depdze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna kfyod razu transportowana na miejsce wbudowania w tak
sposOb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowe] grétiotakiej,
aby jej ostateczna grubio po zagszczeniu bylka réwna grubc projektowane).
Dokumentacja Projektowa przewiduje i#mie podbudowy z kruszywa w jednej
warstwie grubéci 20cm. Warstwa podbudowy powinna ¢byoztazona w sposob
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych.

Podbudowa z kruszywa przewidziana jest do wbudaoavaai odcinkach budowy nowej
nawierzchni.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci
optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zdstasuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20%
jej wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rbwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdo mieszanki kruszywa jest wgza od
optymalnej o 10% jej warfgi, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [17] powiniedpawiadad
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 2, Ip. 10.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméch@e po wykonaniu, a przed
utozeniem nasfpnej warstwy tj. podbudowy z betonu asfaltowegowipoa by
utrzymywana w dobrym stanie. z#é#i Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgad
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Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest zobemény napraw
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przsz nuch. Koszt napraw
wyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe Robot.

6. Kontrola jako $ci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogoéipiet”

6.

6.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do Robdt Wykonawca powinien wykérmdania kruszyw
przeznaczonych do wykonania Robdt i przedstawiniki tych bada wraz z
reprezentatyws probla kruszywa liiynierowi, w celu akceptacji materialow. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow
Uziarnienie mieszanki — min liczba badaa dziennej dziatce — 2 , max powierzchnia
podbudowy przypadaga na jedno badanie ( m2) — 600 m2,
Wilgotnos¢ mieszanki — min. liczba badl@a dziennej dzialce — 2 , max powierzchnia
podbudowy przypadaga na jedno badanie ( m2) — 600 mz2.
Zageszczenie warstwy - 2 probki na 2000 m2.
Badanie widciwosci kruszywa wg tab. Nr 1 pkt. 2.2.2. — dlazlej partii kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa.
6.3.2. Uziarnienie mieszanki.
Uziarnienie mieszanki powinno byggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Prébki
nalezy pobierdg w spos6b losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bigaco przekazywane hynierowi.
6.3.3. Wilgotnosé mieszanki.
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-88-B-04481 [1](metdba z tolerancy +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-5/2001 [5].
6.3.4. Zageszczenie podbudowy.
Zagzszczenie warstwy powinno odbydvaie az do osigniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.
Zaggszczenie podbudowy nale sprawdzé wediug BN-77/8931-12 [17]. Kontrgl
zag:szczenia mzna oprzé na metodzie obgken pltytowych, wg ,Instrukcji bada
podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” —azahik 2 (pkt 2.4.4.) GDDP
1998 r.[20], nie rzadziej ni raz na 2000 fn lub wedtug zaledelnzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modutw, Bo pierwotnego modutu odksztatceniaj&st nie wekszy
od 2,2 dla warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

) < 2.2

E,
oraz:
- modut pierwotny E= 100 MPa, modut wtérny £= 180 Mpa dla podbudowy
pomocniczej,
- modut pierwotny E= 60 Mpa, modut wtérny £= 120 Mpa dla podbudowy ggi
pieszo — rowerowe i zjazdy.

6.4. Wiasciwosci kruszywa.

, Budowa chodnika w ul. Kaiuszki w m. Rudniki” 57



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Badania kruszywa powinny obejmotvaocerg wszystkich wiaciwosci okreslonych

w pkt. 2.2.2.

Probki do bad& petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w
obecndci Inzyniera.

6.5. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy

6.5.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszya
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw
pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy co 30 m na prostych, w punktach gtovarty&u, co
20 m na tukach o R 100 m, co 10 m na tukach
0 R<100m
2 Rowna¢ podiuzna w sposob gily tata
3 Spadki poprzeczne?*) co20m
4 Rzdne wysokéciowe co 25 m w punktachatpliwych
5 Gruba¢ podbudowy co50m
6 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w jednym progkmna kade 500 m
- ugkcie spezyste co najmniej w 10 punktach nazila 500 m
7 Zag:szczenie
- wska&nik zag:szczenia €0 najmniej w jednym przekroju naide 200 m
-BE/E co najmniej w 10 punktach naide 500 m

*) dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych i na klotoitiac
6.5.2. Szeroka¢ podbudowy.
Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz
+5cm.
Na odcinkach jezdni beZciekéw betonowych szeroké podbudowy powinna kiy
wigksza od szerokei warstwy wyej lezacej, czyli od podbudowy z betonu asfaltowego
0 wartaé¢ wskazan w Dokumentacji Projektowe;j.
6.5.3. Rownosé podbudowy.
Rownai¢ podiuzna podbudowy natey mierzy tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [15].
Nieréwndici podbudowy nie mag przekraczéd 20 mm dla podbudowy pomocniczej i
zasadniczej.
6.5.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachwipy by zgodne z
Dokumentacj Projektows, z tolerancj + 0,5 %.
Rzedne wysokdciowe podbudowy.
Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.
Grubosé podbudowy.
Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej po zagzczeniu o
wiecej niz = 2 cm..
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Nosnosé i zageszczenie podbudowy.

— modut odksztatcenia powinien bggodny z podanym w tablicy 4,

— ugigcie spezyste powinno by zgodne z podanym w tablicy 4, wg BN-70/8931-06

[16].

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa z

Maksymalne ugicie

Minimalny modut

odksztatcenia

kruszywa o WSkam'k. Sprzyste pod kotem, mierzony pty o srednicy 30 cm,
A . Zaggszczeniad
wskazniku w,y nie ; - mm Mpa
mniejszym nie muieiszy od pierwszego od drugiego
- ni
niz, % z 40kN S0kN obcizenia § obciazenia B
120 1,03 1,10 1,20 100 180
40 1,03 1,40 1,60 60 120

6.6. Zzasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewtfasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia od okilenych

w punkcie 6.4 powinny kynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie @&bajtcsci co
najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zagczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékigprojektowanej o wicej niz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwom gy lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubd¢é do potowy
szerokdci, dotazenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.6.1.

Niewtfasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca wykona
naprav¢ podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngiebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione

nowym materiatem o odpowiednich &awosciach, wyréwnane

Zag;szczone.

i ponownie

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghkidu tych RobdOt nagpi
ponowny pomiar i ocena grufim warstwy, wedlug wiej podanych zasad, na koszt

Wykonawcy.

Niewtasciwa nasnosé podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfine do zapewnienia wymaganej $ncéci, zalecone przez
Inzyniera. Koszty tych dodatkowych Robdét poniesie Whdwwca podbudowy tylko
wtedy, gdy zariienie nénosci podbudowy wyniklo z niewkeiwego wykonania Robot
przez Wykonawe podbudowy.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D 00.00/0¢magania ogoélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

- Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanegd.st

mechanicznie.
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8. Odbior rob6t

8.1. Ogdlne zasady o0Odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Robdét podano w ST D 00.00M)@nagania ogdlne” pkt. 8.
8.2. Sposdb odbioru robot
Roboty uznaje giza zgodne z Dokumentadprojektow, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
9. Podstawa ptatndgci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
Zakres platnéci za wykonan warstwe podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie naleprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocegrjakosci
robot.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fifmetra kwadratowego) podbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,
— oznakowanie Robét,
— sprawdzenie i ewentualmapravw podiaza,
— zakup i transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
- rozilozenie mieszanki,
— zagszczenie rozteonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w ST,
utrzymanie podbudowy w czasie Robot.

10 Przepisy zwhzane

10.1.Normy
PN-88-B-04481  Grunty budowlane. Badg@nébek gruntu.
PN-B-06714-12/76 Kruszywa mineralne. Badanizn@@zanie zawarfoi
zanieczysxcobcych.
PN-EN 933-1/2000 Kruszywa mineralne. &#d. Oznaczanie skfadu
Ziarnowego .
PN-EN 933-4/2001 Kruszywa mineralne. Badaniand®zanie ksztattu
Ziaren.
PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Bada@iznaczanie wilgotriei .
PN-B-06714-18/77 Kruszywa mineralne. Bada@ianaczanie
nasikliwosci.
PN-EN 1367-1/2001 Kruszywa mineralne. Bada@iznaczanie
mrozoodporneci
metpbezpadredni.
PN-EN 1744-1/2000 Badania chemicznydeitvosci kruszyw. Analiza
chemiczna.
PN-EN 1097-2/2000 Badania mechanicznych ictimych wigciwosci
kruszyw.
PN-B-11112/96 Kruszywa mineralne. Kruszywaaam do nawierzchni
drogowych.
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PN-B-32250/88
PN-S-06102/97
stabilizowanych

PN-EN 933-8/2001
piaskowego.

PN-S-02205/98
badania.

BN-68/-8931-04

BN-70/8931-06
ugieciomierzem

BN-77/8931-12
PN-B-11110/96

Materiaty budowlane. Waltebetonu i zapraw.
Drogi samochodowe. Podimydokruszyw

mecihtanie.
Drogi samochodowe. Ozaaie wskanika

Drogi samochodowe. Rol@ynne. Wymagania i

Drogi samochodowe. Pombavnasci nawierzchni
plamafgm i fat.
Drogi samochodowe. Pomgig¢ podatnych

belkgw.

Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu.
Surowce skalne lite do pkagjitkruszyw tamanych
stosowch w budownictwie drogowym.

Katalog typowych konstrukcji nawierzclpmidatnych i potsztywnych, IBDIM —

Warszawa 1997.

Instrukcja BadaPodtaza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych.
Zascznik 2 - GDDP 1998 r.
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D-04.04.03

PODBUDOWA Z ZUZLA WIELKOPIECOWEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclzniej (OST) 8 wymagania
ogolne dotycace wykonania i odbioru robét zgganych z wykonywaniem podbudowy
z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczni adaniu, Budowa chodnika w

ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohowica podstaw
opracowania szczegotowej specyfikacji techniczB8§T) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagb6t na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaajskich i
gminnych.
1.3. Zakres robot obych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiagzanych z wykonywaniem podbudowyuzla wielkopiecowego stabilizowanego
mechanicznie gr. 10cm pod chodniki.

Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0go6lne” pkt 1.3.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1.7uzel wielkopiecowy - kruszywo otrzymane przez rozdrehnie wolno ostudzonego
zuzla wielkopiecowego.

1.4.2 Pozostatekreilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OB5704.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotysze robot podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
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2. materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyanéag ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowyzrzla wielkopiecowego kawatkowego
stabilizowanego mechanicznie powinnac¢bynieszanka kruszywa sortowanego i/lub
kruszywa niesortowanego, spetaiEg wymagania niniejszej specyfikacji. Kruszywo
powinno pochodZiz przer6bki wolno ostudzonegoazla hutniczego. Kruszywo powinno
by¢ jednorodne bez zanieczyszfizebcych i bez domieszek spiekéw metalicznych.
Kruszywo nie mae zawiera sktadnikéw zagraajacychsrodowisku lub zdrowiu.

Do wykonania podbudowy zasadniczejzazla wielkopiecowego mma wy¢
dodatkowo kruszywa famanego w celu uzyskania wymejgazywej uziarnienia.

Do wykonania podbudowy pomocniczejzmzla wielkopiecowego mma wy¢
dodatkowo kruszywa naturalnego (piasku, pospo#iiru) w celu uzyskania wymaganej
krzywej uziarnienia.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéfid’2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo do podbudow auizla wielkopiecowego kawatkowego powinno spednia
wymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagolne”
pkt 2.3.2.

3. sprat

Wymagania dotycce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. transport

Wymagania dotycce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-08®#Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojud’s.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo(md’s.3.

5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo(nd’'s.4.
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5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkeya odcinki prébne,
zgodnie z zasadami okienymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygaaia
0golne” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojud”s.6.

6. kontrola jakéci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamgniki tych bada Inzynierowi.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3
niniejszej OST.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob4t podano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania iogtpkt 6.3.

Wiasciwosci zuzla wielkopiecowego naly bada dla kadej partiizuzlia
wielkopiecowego wedtug tablicy 1 pkt 2.3.2.
6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Addiva z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwymi odcinkami podbudowy podano v&TO
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojuid”6.5.

7. obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-040040dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
podbudowy zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
8. odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04@#P@dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 8.
9. podstawa ptatriai
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotyaee podstawy ptatrigi podano w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— oznakowanie robaét,

— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozilozenie mieszanki,

— zagszczenie roztezonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikaciji
technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robaét.

10 przepisy zwizane
10.1. Normy

1. PN-B-23004 Kruszywa mineralne. Kruszysztuczne. Kruszywo zuzla wielko-
piecowego kawatkowego.
Pozostate normy i przepisy zwane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.
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D.05.04.05/b.
CPV 45233
WARSTWASCIERALNA Z MIESZANEK
MINERALNO
—  BITUMICZNYCH WBUDGWANYCH NA
GORACO

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.04.05/b WARSTWA SCIERALNA Z MIESZANEK
MINERALNO-BITUMICZNYCH
WBUDOWYWANYCH NA GOR ACO

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclzniej (OST) 8 wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zagianych z wykonywaniem warstw konstrukcji
nawierzchni z betonu asfaltowego na zadamBudowa chodnika w ul. Kosciuszki w

m. Rudniki” .
1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw
opracowania szczegoOtowe] specyfikacji techniczn®ST) stosowane] jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopot na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaabjewddzkich
powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robo6t obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonywaniem warstwyscieralnej, wizacej, wyréwnawcze] i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego moa wykonywa dla drég o kategorii ruchu
od KR1 do KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawechni podatnych
i potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg pouszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu Ilczbfogsliﬁ?ggssz%rggwych
KR2 212
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1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipeipiacza mineralnego o
okreslonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedai
iloscia asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona naagar, w okrélony sposob, speigja
okreslone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfabdoutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkidra poprawia adhegj
asfaltu do materiatébw mineralnych oraz ek@za odporn& btonki asfaltu na powierzchni
kruszywa na odmywanie wagmaze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Ilgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wiaiwosci sa zgodne z receptaboratoryjm.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m)
wykonany w warunkach zhonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy
sprztu i uzyskiwanych parametréw technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wioae w
osiach obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pashu na dok.

1.4.11.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigoline” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Ogd6lne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygsze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-
96170:1965 [6].

W zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty
drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.3. Wypehniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetlniafy wymagania okrdone w PN-S-
96504:1961 [9] dla wypetniacza podstawowego igastego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego
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Lp. Rodzaj materiatu Wyma-lga[wig wobec ma_t_eria’r(’)w
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 |
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. I, II; gat.1, 2
b) ze skat osadowych jw.
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, Il; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. I, II; gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpylania,
laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70,
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszanct
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadtoowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialtbw do warstwyazadej, wyrOwnawczej
i wzmacniajcej z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu

nr normy KR 1 lub KR 2 |

1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

a) z surowca skalnego kl. I, II; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw.

2 | Kruszywo tamane zwykie
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wg PN-B-11112:1996 [2]
kl. I, Il; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. I, II; gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D 70
8 | Polimeroasfalt drogowy
wg TWT PAD-97 [13] -
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siosowanie wypetniacza innego
pochodzenia, np. pyly z odpylania, popioty lotnewzgla kamiennego, na podstawie
orzeczenia laboratoryjnego i za zgddzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nate stosowa kruszywa podane w
tablicy 1i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévsie w warunkach zabezpiecaaych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymitas@ntami kruszywa lub jego
frakcjami.

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowdé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiaj wymagania
okreslone w WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfgittvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcéw lekkichrednich i cezkich ,
— walcéw stalowych gtadkich ,
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— walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzeh czyszczacych,
- samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogl6lne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych modbywa sic w:

— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2 Wypetniacz

Wypetniacz luzem nakly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatow sypkich, umidiwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mmma przewozi dowolnymi srodkami transportu w
sposOb zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkogizeworkow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnrgsortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoieam.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiaaa roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracz&2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania tempgraebudowania.

Zaleca si stosowanie samochoddw termoséw z podwojnyanami skrzyni
wypos&onej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania
0golne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z zynierem,
Wykonawca dostarczy hynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-
asfaltowej oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i prébki
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materialtdbw pobrane w obediwd Inzyniera do wykonania badakontrolnych przez
Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okresleniu jej whasciwosci | poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedui¢c sie w polu dobrego
uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjnearasci asfaltu podano w tablicy
3.Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjasvaztgci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 |
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartgé
asfaltu
Przechodzi
przez: 25,0
20,0 80+100
16,0 69+100
12,8 62+93
9,6 56+87
8,0 4576
6,3 35+64
4,0
2,0 (36+65)
zawartge
ziarn > 2,0 26+50
19+39
0,85 17+33
0,42 13+25
0,30 1222
0,18 7+11
0,15
0,075
Orientacyjna
zawartge
asfaltu w
MMA, % m/m 5,0:6,5
1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgoe
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Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinierg mgtalony na podstawie bada
probek wykonanych wg metody Marshalla. Probki pawispetnié wymagania podane w
tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania
podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca, wyrébwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy
wiazacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartdci asfaltu podano w tablicy 5.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lngtalony na podstawie bada
probek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawirspetnig wymagania podane w
tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wiaca, wyrdwnawcza i wzmachiga z betonu asfaltowego
powinna spetni@wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltasfgch oraz warstwycieralnej z
betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si

Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w

2)
temperaturze 60C, kN 25,5
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do 4,5
5 va\\fyr(J)zImenle wolnej przestrzenv probkach od 75.0 do 90,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu: od 1,5do 4,0
od 0 mm do 6,3 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 12,8 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 5,0do 7,0
od 0 mm do 20,0 mm
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0
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itp.

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, indtcje - zeszyt nr 48 [16], dotycz
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowar

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy whzacej,

wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz

zawartdgci asfaltu

y

ym,

orientacyjne

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od
kategorii ruchu

MMA, % m/m

Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 |
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0
do 20
Przechodzi przez
31,5
25,0 100
20,0 87+ 100
16,0 75+100
12,8 65+93
9,6 57+86
8,0 52+81
6,3 47+76
4.0 40+67
2,0 30+55
zawartge
ziarn > 2,0 mm (45+70)
0,85 20+40
0,42 13+30
0,30 10+25
0,18 6+17
0,15 5+15
0,075 3+7
Orientacyjna
zawart@d¢ asfaltu wi 4,3+5,8
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1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnylth warstwy wizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkati8
do 13.

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnokasfgch i warstwy wizacej,
wyréwnawczej oraz wzmacnigjej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy|
s wigzacej, wyrownawczej
Lp. Wiasciwosci i wzmacniajcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si
2 | Stabilnd¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 & 6,0)2)
uderzé ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0
5 Wypelmeme wolnej przestrzeni w prébkdch 0d 65,0 do 80,0
jw., %
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm -
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrjdc- zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce 0 mieszaniu
cyklicznym lub cagtym zapewniajcej prawidtowe dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenie
i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladmik@otowej mieszanki mineralno-
asfaltowe;.

Dozowanie skftadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe
i zautomatyzowane oraz zgodne z regepopuszcza gidozowanie olgjtosciowe asfaltu,
przy uwzgkdnieniu zmiany jego gptosci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu
od KR5 doKR6 dozowanie sktadnikéw powinno bgterowane elektronicznie.
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Tolerancje dozowania skladnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi,
wzglednie przeptywomierza, lecz nie ggiej niz = 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodaniérodka adhezyjnego, to powinien on ¢by
dozowany do asfaltu w sposoéb i wéittach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b gedni, z uktadem
termostatowania, zapewniaym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegana
dodaniu wypetniacza uzyskata #ava temperatuy. Maksymalna temperatura goego
kruszywa nie powinna lywyzsza o wécej niz 3° C od maksymalnej temperatury
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,
-zD 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podia

Podie pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ by
wyprofilowane i rGwne. Powierzchnia podebpowinna by sucha i czysta.

Nierébwndgci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny édhywicksze od
podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw
Scieralm WwiazaCa | wzmacniajca

1 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrioi podiaza @ wieksze od podanych w tablicy 7,
podiaze naley wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,lq@d naley
skropic emulsjp asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane
ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphawza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraydmnikow, wtazéw, wpustow itp. usdzer powinny by
pokryte asfaltem lub materiatem uszczelggm okr&lonym w SST i zaakceptowanym
przez Ireyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowep
uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
uptynnionego, kg/fm

Podiaze do wykonania warstwy

Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego
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Podiae pod warstw asfaltove

1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa | 0d 0,7do 1,0

2 Podbud_owa_ z kruszywa stabilizowanggo 0d 0.5 do 0,7
mechanicznie

3 Podp_udowa z chudego betonu lub gryntu 0d 0.3 do 0,5
stabilizowanego cementem

4 NaV\_/lerzchn_|a asfaltowa o chropowdtej 0d 0.2 do 0.5
powierzchni

5.5. Pokczenie mgdzywarstwowe

Kazda ulozoma warstwe nalery skropt emulsp asfaltow Ilub asfaltem
uptynnionym przed utzeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego apaenia
miedzywarstwowego, w ilici ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltol) uptynniacza
podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowap
uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Pohkczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego kg/m

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyrownawcza llib 0d 0,3do 0,5
wzmachiajca

3 | Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; ordewnjny czas wyprzedzenia wynosi co
najmniej:

- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.

5.6. Warunki przysipienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ ukltadana, gdy temperatura
otoczenia jest nie méza od +3C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla
wykonywanej warstwy gruldgsi < 8 cm. Nie dopuszcza esiuktadania mieszanki
mineralno-asfaltowej na mokrym podtg podczas opadow atmosferycznych oraz silnego
wiatru (V> 16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyc
jest zobowizany do przeprowadzenia w obeécidnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstraka;.

Tolerancje zawartezi sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] weatgm
sktadu zaprojektowanego podano w tablicy 10.
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Tablica 10. Tolerancje zawaét sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowe] watgm
sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedyinczedbki metod
ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe d¢
Lp | Skfadniki mieszanki mineralno-asfaltowe] nawierzchni drég o kategorii ruchy
KR 1 lub KR 2

1 | Ziarna pozostagre na sitach o oczkagh

mm: 50

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;

2,0
2 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach # m +30

0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 -
3 | Ziarna przechodze przez sito o ocach +20

#0,075mm -7
4 | Asfalt +0,5

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana uktadask
wyposaon W uklad z automatycznym sterowaniem gridbovarstwy i utrzymywaniem
niwelety zgodnie z dokumentagprojektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna bigsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivasie bezzwlocznie zgodnie ze
schematem prz&j walca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie ¢ggagzania powinna wyndsinie

mniej niz:

- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 12aC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie naley rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik
zagszczenia ulbonej warstwy powinien ky zgodny z wymaganiami podanymi w
tablicach 4i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunite wzgkdem siebie
co najmniej o 15 cm. Zkza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy
powinny by w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byréwno obogte i powierzchnia obetej krawedzi
powinna by posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepsma asfaltowo-
kauczukow. Sposéb wykonywania @tz roboczych powinien ltyzaakceptowany przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénbadania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkggszanki mineralno-asfaltowej
i przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarébw w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11.

6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001:1967 [8]. Wyniki powinny bygodne z receptiaboratoryjm z tolerancy
okreslona w tablicy 10. Dopuszczaesiwykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg ziytego wypeltniacza naty okresli¢ uziarnienie i wilgotnéé
wypetniacza.
Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki dozér ciat
mineralno-asfaltowej Zor cagly
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- . S
. . P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwaorni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiéciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej
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Pomiar temperatury skladnikow mieszanki minerastaltowe] polega na
odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego teneiou zamontowanego na otaczarce.
Temperatura powinna byzgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypatey
i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu ézatpry.

Doktadna¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami
podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocereialnej
jej wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wiwgwania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wihasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreflac na prébkach
zag:szczonych metadMarshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotygze cech geometrycznych i wWeawosci warstw
nawierzchni

z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 | Réwnd¢ podtuzna warstwy kady pas ruchu planografem
3 | Réwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kzinych niwelacji podtanej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kedego pasa o powierzchni do 3000
8 | Zlacza podhine i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo
10 | Wyghd warstwy ocena gifta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥dego pasa o powierzchni do 3000 nf
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.
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6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokeé¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnac¢bggodna z
dokumentaej projektows, z toleranci +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowe] tgij
potozonej, nie ograniczonej kraynikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna ldyszersza z Kalej strony co najmniej o grubd warstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ni5 cm.

6.4.3.ROWNGs¢ warstwy

Nieréwnaci podhwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierasg
BN-68/8931-04 [11] nie powinny Bywieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa wizaca
Lp. Drogi i place ¢cieralna
1 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 2

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmd@Enkach prostych i na
lukach powinny b¥ zgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny biyyzgodne z dokumentacprojektova,
z tolerancy = 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

0§ warstwy w planie powinna Iy usytuowana zgodnie z dokumentacj
projektows, z toleranci 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubg¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranc
+ 10 %. Wymaganie to nie dotyczy warstw o gridigrojektowej do 2,5 cm dla ktérej
tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o grub@i od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja
wynosit 5 mm.

6.4.8.Ztacza podhtine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi. #éza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunite
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by catkowicie zwizane,
a przylegajce warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna
wystaw& od 3do 5 mm ponad ich powierzchniWarstwy bez opornikéw powinny By
wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézrmbcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy
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Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éiednolity tekstug, bez
miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusoyzh st i spekanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagzszczenie i wolnha przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektovs i SST,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pktu 6 i PN-S-
96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA P:ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatriei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizaciji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jéjansport na miejsce
wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obciecie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
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drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory nafto Pakowanie, znakowanie
i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae
. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ympione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

~N o

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wpypetlniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaé.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehoawierzdini planograferr
i tata
10.2. Inne dokumenty
12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych potsztywnych. IBDIM,
Warszawa, 1997
13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty gdwe. TWT-PAD-97.
Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszgw897
14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfaé EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDiIM, Warszawa, 1999
15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgryséw izwiréw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeomego do nawierzchni
drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oekazonej odpornii na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modalywndci mieszanek mineralno-
bitumicznych metog petzania pod obgieniem statycznym. Informacje, instrukcje -
zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1995
17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejlria 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpade drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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INFORMACJA AKTUALIZACYIJNA O ASFALTACH
WPROWADZONYCH NORM A PN-EN 12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonatdsosvania przez GeneralDyrekci
Drég Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI 3(2/3/03 z dnia
2003-09-22.

1. Podstawa zmian

W 2002 r. decyzj prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zagtatygta,
metod notyfikacji (bez ttumaczenia), do stosowania wdeéelnorma
PN-EN 12591:2002 (U), okémjace metody badai wymagania wobec asfaltow
drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale ragmvym niz dotychczasowa
norma PN-C-96170:1965.

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (W4)dostpne w Polsce od pogiku
2003 .

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniesaéa dotychczas stosowanej normy
PN-C-96170:1965. Z chwilprzywotania w dokumentach kontraktowych normy
PN-C-96170:1965 ma ona zastosowanie, pod warungayskania asfaltu
produkowanego wg PN-C-96170:1965.

2. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltégePNN-EN 12591:2002 (U) w
OST, wydanych przez GDDP w 2001 r., uveryliajacych zatgenia ,Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnycKTKNPP), GDDP - IBDiM,
Warszawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-gnej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy réwniegnnych OST uwzgldniajacych roboty z

wykorzystaniem lepiszcza asfaltowego.

ocogkrwnE

3. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instigatlawczy Drog i
Mostéw w porozumieniu z General®yrekcp Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit
zalecenia doboru lepiszcza asfaltowego do mieszamedralno-asfaltowych w ,Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p&ysehych”, ktéry byt podstaw
opracowania OST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.
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Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mireiadfaltowych wedtug
przeznaczenia mieszanki i ofggénia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 |
Beton asfaltowy do Tablica A 50/70
podbudowy

Beton asfaltowy do

L2 Tablica C 50/70
warstwy wihzacej
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70
scieralnej (beton Tablica E DE80 A,B,C
asfaltowy, mieszanka DE150 A,B,C

SMA, mieszanka MNU)

Uwaga:' - do cienkich warstw

Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmidgatnych i pétsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o nieggitym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsljiacy asfalt D-50 wg PN-C-
96170:1965,

50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsijiacy asfalt D-70 wg PN-C-
96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne.
Polimeroasfalty drogowe. Informacje, instrukepgeszyt 54, IBDIM,
Warszawa 1997

4. Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instigatlawczy Drog i
Mostéw w porozumieniu z General®yrekcp Drég Krajowych i Autostrad ustalit
wymagane wiéciwosci dla asfaltéw z dostosowaniem do warunkéw polskitablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wtawosci asfaltow drogowych o penetracji od
20x0,1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z dostosowaniem do
warunkow polskich

Lp. Wihasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania | 20/3d 35/5p 50/40 70/140  100/{50 160}22B0/330
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
PN-EN
1 | Penetracjaw 268 0,2mm 1426 20-30| 35-50| 50-7q 70-10 100-1%0 160-420 250-B30
Temperatura o PN-EN ] A
2 | mieknienia C 1427 | 55-63| 50-58| 46-54 43-51]  39-4 35-48  30-38
Temperatura zaptor | PN-EN
3 | nu, nie mniej ni C 20502 | 240 | 240 | 230| 230 230 220 220
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Zawarta¢ sktadni-
kéw rozpuszczal- | % m/m | PNEN | 99 | 99 | g9 99 99 99 99
nych, nie mniej ri 12592
Zmiana masy po
starzeniu (ubytek | % m/m PN-EN 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0
lub przyrost) nie 12607-1
wigcej niz
Pozostata penetra-
cja po starzeniu, % PN-EN | 55 | 53 | 50 46 43 37 35
nie mniej ni 1426
Temperatura mk-
nienia po starzeniu,  °C PN-EEN | 57 | 52 | 48 45 41 37 32
nie mniej ni 1427

WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartgé
parafiny, % PN-EN | 25 | 22 | 22 2,2 2,2 2,2 2,2
nie wigcej niz 12606-1
Wzrost temp. nak-
nienia po starzeniu, °C PN-EN 8 8 9 9 10 11 11
nie wigcej niz 1427
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05.03.23.
CPV 45233
NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ
BETONOWEJ
D. 05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI

BRUKOWEJ BETONOWEJ
1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej YSd wymagania dotyczxe
wykonania i odbioru rob6t zwranych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonomgej
zatoce postojowej dla realizacji zadania :

,» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jak&uo@nt przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwiazanych z wykonaniem nawierzchni na zjazdach z kdstkowej betonowej gr. 8 cm
koloru czarnego na podsypce piaskowej i na choahilzakostki brukowej betonowej gr. 6
cm koloru czerwonego na podsypce piaskowe;.

Zgodnie z Dokumentacj Techniczm i przedmiarami.
1.4.Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metod
wibroprasowania . Produkowana jest jako ksztakmpwarstwowa lub w dwoch
warstwach pajczonych ze sabtrwale w fazie produkciji .

1.4.2. Pozostate okrélenia podstawowe— s zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w ST D.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.4.

1.5.Ogd6lne wymagania dotycgce robot .

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.00.00.00"Wymagania
ogolne” pkt. 1.5.

2. Materiatly .

2.1.0go6lne wymagania dotycgce materiatow .

Ogolne wymagania dotygze materiatléw , ich pozyskiwania i skladowania dammo w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2 .

2.1.1. Betonowa kostka brukowa — wymagania .

2.1.2. Aprobata techniczna.

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kkostrukowe] w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty eznej , wydanej przez uprawnipn
jednostk .

2.1.3. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta , bez rys ,gnie¢ , plam i ubytkow .

Powierzchnia gérna kostek powinnac¢bsbwna i szorstka , a kragzie kostek
réwne i proste , wkknigcia nie powinny przekracz&®2 mm dla kostek o grubo <80 mm
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2.1.4. Ksztaitt , wymiary i kolor kostki brukowej .
W kraju produkowaneaskostki o dwoch standardowych wymiarach grédio
- 80 mm , do nawierzchni dla ruchu samochodowego
-100 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego
Tolerancja :
-nadh £3 mm
- na szer. =3 mm
- na grubéci £ 5 mm

2.1.5. Wytrzymalo$¢ nasciskanie.
Whytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniachirednio 6-ciu kostek) nie powinna by
mniejsza 60 MPa .
Dopuszczalna najpéza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna by
mniejsza ni50 MPa (w ocenie statystycznej co najmniej 10 Kgste
2.1.6. Nasigkliwosc¢ .
Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-
B-06250 i wynosi nie wigcej niz 25 % .
2.1.7. Odpornosé¢ na dziatanie .
Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné ligdana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250 .
Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamamaia i odmraania prébek jest
wystarczajca , jeeli :
* probka nie wskazujeefinieé
e strata masy nie przekracza 5 %
* obnizenie wytrzymatéci na $ciskanie w stosunku do wytrzymat probek jest
zamraanych nie jest wksze nk 20 %
2.1.8. Scieralnosé .
Scieralngé¢ kostek betonowych okéena na tarczy Boehemego wg PN-B-04111
powinna wynosi nie wiecej niz 4 mm .
2.2. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych .
2.2.1. Cement.
Do produkcji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki , bez dodatkéw
, klasy nie niszej nt ,32,5” . Zaleca & stosowanie cementu o jasnym kolorze . Cement
powinien odpowiadawymaganiom PN-B-19701.
2.2.2. Kruszywo .
Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 .
Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej , przy zalmnych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro
2.2.3. Woda.
Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatwy kostek
brukowych powinny odpowiadavymaganiom wg PN-B-32250 .
2.2.4. Dodatki .
Do produkcji kostek brukowych stosujes dlodatki w postaci plastyfikatorow i
barwnikéw , zgodnie z receplaboratoryjm .
Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymald¢ , mniejsa
nasakliwos¢ , mniejsa nasikliwosé i wieksz odporndé na niskie temperatury i dziatanie
soli .
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Stosowane barwniki powinny zapewfikostce trwate zabarwienie . Powinny to
by¢ barwniki nieorganiczne .

3. Sprzet .
3.1.0golne wymagania dotycgce spratu .
Ogolne wymagania dotygee sprztu , ich pozyskiwania i skladowania , podano
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3 .
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowe; .
Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie .

4. Transport .
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce transportu .

Ogolne wymagania dotygze transportu , ich pozyskiwania i sktadowania ,
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3 .

4.2. Transport betonowych kostek brukowych .

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na
palecie .

Po uzyskaniu wytrzymadgi betonu min. 0,7 R , kostki przewsne @ na
stanowisko , gdzie specjalne adzenie pakuje je w fadi i spina tdma stalows , co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongmest

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach
transportowych producenta .

5. Wykonanie robot .

5.1.0gélne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t w ST D.00.00.00 ,Wgama ogoélne” pkt. 5 .
5.2.Podloze.

Podioe pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych zeno
stanowt grunt piaszczysty — rodzimy lub nasypowy o WB5 .

Podiae gruntowe pod nawierzclknipowinno by przygotowane zgodnie z
wymogami okrélonymi w ST D.04.01.01. ,Koryto wraz z profilowamei zag:szczeniem
podiaza” .
5.3.Podbudowa .

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podzetde nawierzchni z
kostki brukowej powinien byzgodny z dokumentagprojektow .

Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie z wymaganiami cgkvaymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy
5.4. Obramowanie nawierzchni.

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek déwjch mana stosowé
krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 lub intypy kraweznikéw zgodne z
dokumentacj projektow lub zaakceptowane przezzimiera/Kierownika projektu.
5.5.Podsypka.

Na podsypk nalezy stosowad piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3] .

Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrav granicach od 3 do 5 cm . Podsypka
powinna by zwilzona wod , zagszczona i wyprofilowana .

Dla potrzeb realizacji zadania przewiduje zastosowanie na zatoce autobusowej podsypki
cementowo — piaskowej w stosunku 1:4.

5.6. Ukladanie nawierzchni i chodnika z betonowych kostebrukowych .
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Z uwagi na ranorodng¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek , #wve jest
utozenie dowolnego wzoru — wecgdgej ustalonego w dokumentacji projektowej lub
zaakceptowanego przezzimiera/Kierownika projektu .

Kostke uktada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki spos6b , aby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm . Kostkalery uktada ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety chodnika , gdyv czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zagszczeniu .

Po ulaeniu kostki , szczeliny naltg wypeilni piaskiem , a nagbnie zamiéci¢
powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika .

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych , stosugensbratory ptytowe ostom

z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed agzéniem i zabrudzeniem .
Wibrowanie nalgy prowadzt¢ od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkdrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek .

Do zagszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca .

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materialem do wypetnienia i zagdie
nawierzchng . Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagglegnacji — mae
by¢ zaraz oddany dozytkowania

6. Kontrola jako sci robot .
6.1.0golne zasady kontroli jakdci robot .

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST. D.00.00.00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 6 .
6.2.Badania przed przysgpieniem do robét .

Przed przysipieniem do robét , Wykonawca powinien sprawdzczy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu wg pkt.2 @idiejszej ST .

Niezaleznie od posiadanego atestu , Wykonawca powinigla¢ od producenta
wynikow biezacych bada wyrobu nasciskanie .

Poza tym , przed przygtieniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresi
wymagar podanych w pkt. 2.2.2. i 223. i wynki badaprzedstawia
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptaciji .
6.3.Badania w czasie robot .

6.3.1. Sprawdzenie podiga i podbudowy .

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgdédna
dokumentagj projektows i odpowiednimi ST .

6.3.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzanie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektowa oraz pkt. 5.5.
niniejszej ST .

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni .

Sprawdzenie prawidiowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgoflriovykonania z dokumentacjprojektova oraz
wymaganiami wg pkt 5.6. niniejszej ST :

* pomierzenie szerokoi spoin

* sprawdzenie prawidtovgai ubijania (wibrowania)

* sprawdzenie prawidtovgi wypetnienia spoin

* sprawdzenie , czy prafty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest
zachowany
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni .
6.4.1. Nieréwnosci podiuzne .

Nieréwndici podtwzne nawierzchni mierzone fazgodnie z normp BN-68/8931-
04 nie powinny przekracz®,8 mm .
6.4.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektovy z

tolerancy = 0,5 % .

6.4.3. Niweleta nawierzchni .

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat 1 cm .
6.4.4. Szerokaé¢ nawierzchni .

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej wicej
niz£5cm.
6.4.5. Grubos¢ podsypki.

Dopuszczalne odchyiki projektowanej grébiopodsypki nie powinny przekracza
+1,0cm.
6.5. Czestotliwosé pomiardw .

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsukowej
, wymienionych w pkt. 6.4. powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych roboét .

Zaleca si , aby pomiary cech geometrycznych wymienionych ki @.4. byty
przeprowadzane wedzie tam , gdzie poleci kynier/ Kierownik projektu .

7. Obmiar robot .
7.1.0g6Ine zasady obmiaru robot .
Ogollne zasady dotygze obmiaru rob6t podano w ST. D.00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarow jest m2 wykonanej nawierzchni z betonowej kostkikowej
na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarovevenie .

8. Odbidr robdt .
8.1.0golne zasady odbioru robot .

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST. D.00.0pkI® .

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektowy ST i
wymaganiami layniera/ Kierownika projektu , j@li wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv.
8.2.0dbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu .

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj:

e przygotowanie podima
» ewentualne wykonanie podbudowy
» wykonanie podsypki
» ewentualne wykonanie fawy pod krgamiki
Zasady ich odbioruasokreslone w D.00.00.00 ,Wymagania og6ine”

9. Podstawa ptatndgci .
9.1.0gdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci .
Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST. D.00.00.00 .
9.2. Cena jednostki obmiarowej .
Ptatng¢ za m2 na podstawie obmiaru i atestow producentanmaw oraz oceny
jakosci wykonania robét i woudowanych materiatow .
Cena wykonania rob6t obejmuje :
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zakup i transport materiatow na miejsce wbudowania
oznakowanie prowadzonych robot

geodezyjne wyznaczenie odcinkéw wykonywanych naagteni
profilowanie i zagszczenie podim

rozscielenie podsypki piaskowej

utozenie kostki betonowej

wypetnienie spoin nedzy kostkami piaskiem

pielegnacja wykonanej nawierzchni

uporzdkowanie miejsca prowadzenia robét
przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw przewidzianych w
specyfikacji

10. Przepisy zwhzane .

1.

~N o Ol

PN-B-04111 Materialy kamienne . Oznaczegiaralngci na tarczy Boehmego .

2. PN-B-06250 Beton zwykly .
3.
4

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytdeg

. PN-B-19701 Cement . Cement powszechnegaoku . Sktad , wymagania i
ocena zgodnii .

. PN-B-32250 Materiaty budowlane . Woda do betohaapraw .

. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe . Oznaczeniesivska piaskowego .

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe Pomiar réwnéci nawierzchni

planografem i tat
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D.06.01.01.
CPV 45233
UMOCNIENIE SKARP ROWOW
HUMUSOWANIE | OBSIANIE TRAW A SKARP | ZIELE NCY

D.06.01.01 UMOCNIENIE SKARP ROWOW , HUMUSOWANIE |
OBSIANIE TRAW A SKARP | ZIELE NCY .

1. Wstep .
1.1. Przedmiot ST .
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSI wymagania techniczne dotycze
wykonania i odbioru robo6t jak wigj zwiazanych z zadaniem :
» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .
1.2. Zakres stosowania ST .
Specyfikacja techniczna jest stosowania jako dokinmezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w gkil.

1.3. Zakres robét objetych ST .
Roboty w ramach powierzchniowego umocnienia , ktbrydotyczy specyfikacja
obejmup :
- umocnienie terenu przylegtego humusem gr. 5 cm,
- obsianie zielécy trawg .
Zgodnie z DokumentagjTechniczi i przedmiarami

1.4. Okreslenie podstawowe .
Okreslenie podane w niniejszej S 2godne z normami , wytycznymi i okfenie
podanymi w D.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot .
Wykonawca jest odpowiedzialne za jakorobot i ich zgodn& z dokumentag
projektows , ST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu .

2. Materiaty .

Materialem do umocowania skarp jest ziemia z apyk ( warstwa humusu zda
mechanicznie igcznie ), nowy humus i mieszanka traw lub mieszadka hydro
obsiewu .

Ogodlne wymagania dotygze materialtdbw podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania

Ogolne”

3. Sprzet .

Roboty wykonuje si recznie .

4. Transport .

Do rozwiezienia humusu madoy¢ uzyte dowolnesrodki transportu zaakceptowane

przez Ireyniera/Kierownika projektu .

Przewdz ptyt betonowych samochoderrzarowym skrzyniowym .

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania

Ogolne” .

5. Wykonanie robot .
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- profilowanie powierzchni, skarp , poboczy , greiccie nieréwndci

- rozcielenie ziemi (warstwa ziemi powinna djekko zagszczona do osynigcia
grubdici przewidzianej w projekcie)

- wysianie nasion uniwersalnej mieszanki traw wdiaco najmniej 40 kg/ha stosigj
odsiew eczny na sucho .

Ogllne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST D.00.00.00
-~Wymagania Ogolne”.

6. Kontrola jako $ci robot .

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzenia wykonania wg podamypkt 5.

Ogodlne zasady dotygee kontroli jakéci rob6t w ST. D.00.00.00.

7. Obmiar robot .

Jednostl obmiarow jest 1 m2.
Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00.

8. Odbior robot .
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0QW§magania ogélne” pkt 8 .

9. Podstawa ptatndci .
Ogodlne zasady dotygee ptatnéci podano w ST D.00.00.00.
Zgodnie z warunkami kontraktow .

10.Przepisy zwnzane .
IBDIM Warszawa . Wykonanie i odbioru robot ziemnyala drég szybkiego ruchu
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D.07.02.01.
CPV 45233
OZNAKOWANIE PIONOWE

D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. Wstep .
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej\Sfwymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem oznakowania pionowego dlazagji zadania:
» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumeretargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST .
Roboty , ktérych dotyczy specyfikacja , obejmujszystkie czynni@i umaliwiajace i
majace na celu wykonanie robét wymienionych w p 1.1.
Zakres obejmuje wykonanie :
- oznakowania pionowego stosowanego na drogach, ostapi znakow
odblaskowych oklejonych falill generacji ,
- demontaistniepcego oznakowania i ponowny monta
Zgodnie z DokumentagijTechniczi i przedmiarami.
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisalbo
symbolami, zwykle umieszczony na konstrukegiporcze;.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni ktéregdesaczana jest
tres¢ znaku. Tarcza mie by wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium,
tworzywa syntetyczne itp.) - jako jednolita lubakhna.

1.4.3. Lico znaku - przednia cg¢ znaku, staaca do podania téei znaku. Lico znaku
moze by wykonane jako malowane lub oklejane (dadidblaskow lub
nieodblaskow). W przypadkach szczegélnych (znak z przejrzystyairzyw
syntetycznych) lico znaku me by zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy odblaskowy- znak, ktérego lico wykazuje wdaiwosci
odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbiciu odmym - wspotdranym).

1.4.5. Znak nowy - znak uytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w
okresie do 3 miesty od daty produkcji.

1.4.6. Znak uzytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazynowany pokezs
diuzszy niz 3 miesice od daty produkcji.

1.4.7. Pozostate okrélenia podstawowesa zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. Materiaty.
2.1.0go6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma
normy, musi posiadaaprobat technicza wydarny przez uprawniomjednostk. Znaki
drogowe powinny miecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipn
jednostk.
2.3. Materiaty stosowane do fundamentow znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczrakdw mog by¢
wykonywane jako:
prefabrykaty betonowe,
Z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
Z betonu zbrojonego,
inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.

Klasa betonu powinna bygodna z dokumentacprojektovs. Beton powinien
odpowiadé wymaganiom PN-B-06250 [1].

2.3.1. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiagigmaganiom PN-B-06712
[3]. Zaleca si stosowanie kruszywa o marce niesziej ni klasa betonu.

2.3.3. Woda

Woda do betonu powinna dyodmiany 1”, zgodnie z wymaganiami normy PN-
B-32250 [6].

6251 [2].
2.4.Konstrukcje wsporcze
2.4.1. 0Ogoblne charakterystyki konstrukcji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z
dokumentacj projektows i ST, a w przypadku braku wystarcaajch ustalé, zgodnie z
propozycyi Wykonawcy zaakceptowarprzez lrryniera.

Konstrukcje wsporcze moa wykong z ocynkowanych rur lubatownikéw
wzglednie innych ksztattownikow, zaakceptowanych przeyiera.

Wymiary i najwaniejsze charakterystyki elementow konstrukcji wsger z rur i
katownikow podano w tablicy 1i 2.

Tablica 1. Rury stalowe okgte bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219 [9]

| Srednica | Grubgt | Masa 1 m | Dopuszczalne odchyikil
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zewrgtrzna scianki kg/m srednicy grubaci
mm mm zewrgtrznej scianki
60,3 od 2,9do 14,2 0od4,11do 16,1 +1,25% +15 %
2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub
innej normy zaakceptowanej przezyniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w
postaci tusek, ¢gknie¢, zwalcowa i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi,
pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgez s w granicach
dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny bg obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dbeiprch:
doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszezadithytig + 10 mm,
wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dtago doktadnych poriej 3 m z

naddatkiem 5 mm na kde ckcie i z dopuszczain odchytka dla catej diugéci
wielokrotnej, jak dla diugei dokladnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie paain
przekracza 1,5 mm na 1 m diugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych praeny
(np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-84023-07 [15], PN-#088 [12], PN-H-84019 [13], PN-
H-84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujeegjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wamkach lub luzem wzgtnie
w opakowaniu uzgodnionym z Zamawieym. Rury powinny by cechowane
indywidualnie (dotyczyrednic 31,8 mm i vakszych i grubéci scianek 3,2 mm i
wigkszych) lub na przywieszkach metalowych (doty@zgnic i grubéci mniejszych od
wyzej wymienionych). Cechowanie na rurze lub przywiesgowinno co najmniej
obejmowa: znak wytwdrcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.3. Elektrody lub drut spawalniczy

Je&li dokumentacja projektowa, ST lubzynier przewiduy wykonanie spawanych
pofaczen elementéw, to elektroda powinna spetniaymagania BN-82/4131-03 [26] lub
PN-M-69430 [22], wzgidnie innej uzgodnionej normy, a drut spawalniczwimien
spetnigd wymagania PN-M-69420 [21], odpowiednio dla spawayazowego acetylenowo-
tlenowego lub innego zaakceptowanego przeyriiera.

Srednica elektrody lub drutu powinna wynegotowe grubdci elementow
taczonych lub 6 do 8 mm, gdy elememigZone § grubsze ni 15 mm.

Powierzchnia elektrody lub drutu powinnachyzysta i gtadka, bez rdzy,
zgorzeliny, brudu lub smar6w.

Do kazdej partii elektrod lub drutéw wytwoérca powiniensiarczy
zaswiadczenie, w ktdrym podane sastpujace wyniki bada: ogledziny zewrtrzne,
sprawdzenie wymiaréw, sprawdzenie sktadu chemiaznggrawdzenie wytrzymaioi na
rozciaganie, sprawdzenie pakowania oraz stwierdzeniermgodwlasndaci elektrod lub
drutéw z norm.

Elektrody, druty i pety powinny by przechowywane w suchych pomieszczeniach
wolnych od czynnikoéw wywotaicych korozg.
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2.4.4. Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkowej na konstrukcjach
stalowych, powinna ona by cynku o czystai nie mniejszej i 99,5 % i odpowiada
wymaganiom BN-89/1076-02 [25]. Minimalna grédgowtoki cynkowej powinna by
zgodna z wymaganiami tablicy 4.

Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzegtlem ziarnistéci. Nie
moze ona wykazywawidocznych wad jak rysy,ehniecia, pecherze lub odstawanie
powtoki od podtaa.

Tablica 4. Minimalna grubosé powtoki metalizacyjnej cynkowej narazonej na
dziatanie
korozji atmosferycznej wedtug BN-89/1076-02 §

Agresywnd¢ korozyjna Minimalna grubé¢ powtoki, um,
atmosfery przy wymaganej trwakei w latach
wedtug PN-H-04651 [8] 10 20
Umiarkowana 120 160
Ciezka 160 M 200 M

M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczba warstw powtoki malarskiej

2.5.Tarcza znaku
2.5.1. Trwato$¢ materiatdbw na wpltywy zewretrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a
takze sposéb wykiczenia znaku, mugavykazywa petm odpornéé na oddziatywanie
Swiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczneystypujace w normalnych
warunkach oddziatywania chemiczne (w tym kogadpktrochemiczsg) - przez caly czas
trwatosci znaku, okrélony przez wytware lub dostawe.

2.5.2.  Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obqeainy jest przy dostawie ok,
uzgodnion z odbiora, trwalos¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, adak
udostpni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniaclsostaniu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.

2.5.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkegowego &
blacha stalowa,

2.5.4. Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej gr&bioco najmniej 1,0 mm powinna by
zabezpieczona przed korezjbustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitggem.
Dopuszcza sistosowanie innych sposobow zabezpieczenia stalotaycz znakéw przed
korozja, np. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywagrtetycznymi pod
warunkiem uzyskania aprobaty technicznej dla deewjnologii.
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Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczopyzéd
korozja jedynie farbami antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny hyzabezpieczone przed korafarbami ochronnymi
0 odpowiedniej trwaltci, nie mniejszej i przewidywany okresaytkowania znaku.

Wytrzymata¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna imwiejsza ni
310 MPa.

2.5.5. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi byowna i gtadka - bez odksztafcptaszczyzny znaku, w
tym pofatdowa, wgie¢, lokalnych wgniece lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny
tarczy znaku (zwichrowanie, pofatdowanie itp.) meze wynost wiecej niz 1,5 %
najwiekszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musgdy¢ rowne i nieostre. Znieksztalcenia krgili tarczy

znaku, pozostate po ttoczeniu lub innych procesachnologicznych, ktérym tarcza ta (w

znakach drogowych sktadanych - segmenty tarczyg pgtidana, mugzyé usunite.
Tarcze znakdéw drogowych sktadanych mbgé wykonane z modutowych

ksztattownikow aluminiowych lub odpowiednio uksttavanych segmentéw stalowych.

Dopuszcza sistosowanie modutowych ksztattownikdw z tworzywtggpcznych lub

sklejki wodoodpornej, pod warunkiem uzyskania odjgohviej aprobaty techniczne;.

Szczeliny mgdzy sisiednimi segmentami znaku sktadanego nie animyg wieksze od

0,8 mm.

2.6.Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotyczce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gizasady przez oklejenie tarczy znaku
materiatlem odblaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetnia
wymagania okrdone w aprobacie technicznej.

2.6.2. Wymagania jakosciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazyinzetne
Zwigzanie z tarcg znaku przez caty okres wymaganej trwiat@naku. Niedopuszczalne s
lokalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczeniaddstawanie folii na kragdziach tarczy
znaku oraz na jego powierzchni.

Sposoéb padzenia folii z powierzchnmitarczy znaku powinien
uniemaliwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obzgeznakéw na folii odblaskowej,
technologia malowania lub klejenia oraz stosowartgnwvcelu materiaty powinny Iy
uzgodnione z producentem folii.

Okres trwakei znaku wykonanego przyyciu folii odblaskowych powinien
wynosi od 7 do 10 lat, w zal@osci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnabgwna i gtadka, nie magna niej wystpowat

lokalne nieréwnéci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepgtwanie jakichkolwiek
ognisk korozji, zaréwno na powierzchni jak i nazdéach tarczy znaku.
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Doktadné&¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktére mog
powsta& przy nanoszeniu farby na odblaskppowierzchng znaku, nie byty wiksze ni:
2 mm dla znakéw matychsrednich,

3 mm dla znakéw daych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby ralaxkow cz¢s¢ znaku nie powinny by
wigksze w kadym kierunku ni:
2 mm dla znakéw matychsrednich,
3 mm dla znakéw diych i wielkich.

W znakach nowych naidym z fragmentdéw powierzchni znaku o wymiarach
4 x 4 cm nie mge wystpowa wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniacherzyki) o
wymiarach nie wgkszych nz 1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest
wystepowanie jakichkolwiek zarysouigpowierzchni znaku.

Uszkodzenia folii nie magznieksztalcatresci znaku - w przypadku

wystgpowania takiego znieksztalcenia znak musi byzzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wpsivanie jakichkolwiek rys,
siegajacych przez warstw/folii do powierzchni tarczy znaku. W znakactytkowanych
istnienie takich rys jest dopuszczalne pod warunkiee wystpujace w ich otoczeniu
ogniska korozyjne nie przekracwielkosci okreslonych poniej.

W znakach #ytkowanych dopuszczalne jest wymbwanie po wymaganym
okresie gwarancyjnym, co najasj dwoéch lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie
przekraczajcych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku
o wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w zoakanajdujcych sé w okresie
wymaganej gwarancjiadna korozja tarczy znaku nie aeovystpowsa.

Wymagana jest taka wytrzymaéopolaczenia folii odblaskowej z targznaku, by
po zgkciu tarczy o 90 przy promieniu tuku zgtia do 10 mm wadnym miejscu nie
ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakdéw odblaskowych musi bgbezpieczona mataviarba
nieodblaskow barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspdiodyu luminancji 0,08
do 0,10 - wedtug wzorca stanawego zaicznik do ,Instrukcji o znakach drogowych
pionowych” [28]. Grubé&¢ powtoki farby nie mae byt mniejsza od 2@um. Gdy tarcza
znaku jest wykonana z aluminium lub ze stali cynogj ogniowo i cynkowanie to jest
wykonywane po uksztattowaniu tarczy - jej keglwie mog pozosta niezabezpieczone
farba ochronn.
2.7.Materiaty do montazu znakéw

Wszystkie ocynkowanedzniki metalowe przewidywane do mocowanigaaly
soly elementow konstrukcji wsporczych znakéw falby, listwy, wkety, naketki itp.
powinny by czyste, gladkie, bezgnie¢, naderwa, rozwarstwi@ i wypuklych karbow.

taczniki mogy by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikach
blaszanych lub paletach, w zabesci od ich wielkdci.
2.8.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dlagrigch znakéw
drogowych powinien byprzechowywany zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Kruszywo do betonu natg przechowywdé w warunkach zabezpiecaaych je
przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z krusayimaych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny bgktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtau. Prefabrykaty nafs uktad& na podktadach z zachowaniem
przewitu minimum 10 cm midzy poditazem a prefabrykatem.
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Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od
materiatow dziatajcych koroduyco i w warunkach zabezpiecaeych przed
uszkodzeniami.

3. Sprzet.
3.1.0g06lne wymagania dotycace spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25 n
zurawi samochodowych o adigu do 4 t,
ewentualnie wiertnic do wykonywania dotoéw pod stupkgruncie spoistym,
betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mdkr
srodkéw transportowych do przewozu materiatéw,
przewanych zbiornikéw na wog
sprztu spawalniczego, itp.

4. Transport.
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialtéw do pionowego oznakowania drog
Transport cementu powinien odbyinsic zgodnie z BN-88/6731-08 [27].
Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].
Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksporczych znakéw,
powinny by przewaonesrodkami transportowymi w warunkach zabezpiegzaih je
przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabrykagbévatkach transportu powinno by
symetryczne.
Transport znakdw, konstrukcji wsporczych i gpuz(uchwyty,sruby, naketki
itp.) powinien s¢ odbywa srodkami transportowymi w sposéb unieftiwiajacy ich
przesuwanie giw czasie transportu i uszkadzanie.

5. Wykonanie robot.
5.1.0gélne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30®O0 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2.Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky wyznaczy:

lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza
umocnionego lub pasa awaryjnego postoju,
wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw naleabezpieczyw taki
sposo6b, aby w czasie trwania i odbioru robo6t istnmaazliwos¢ sprawdzenia lokalizacii
znakow.

Lokalizacja i wysoké& zamocowania znaku powinny bggodne z dokumentacj
projektows.
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5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukcji wsprczych znakéw
Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gmawpowinien b§

dostosowany do gbokasci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego gtuzWymiary

wykopu powinny by zgodne z dokumentagcprojektows lub wskazaniami liyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zakpeniu
mozna bylo przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamentcwy
5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wgsiiki, konstrukcje dla tablic
wielkowymiarowych, powinny b§wykonane zgodnie z dokumentagjonowa i ST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
odchytka od pionu, nie wtej niz + 1 %,
odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieagej niz £ 2 cm,
odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub

pasa awaryjnego postoju, nieeggj niz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegdo
umieszczenia znaku zgodnie z Instrakejznakach drogowych pionowych [28].
5.5. Wykonanie spawanych zcz elementéw metalowych

Ztacza spawane elementéw metalowych powinny odpowiaganaganiom PN-
M-69011 [20].

Wytrzymalta¢ zmgczeniowa spoin powinna wynésad 19 do 32 MPa. Odchyiki
wymiaréw spoin nie powinny przekragza 0,5 mm dla spoiny gruoi do 6 mm i+ 1,0
mm dla spoiny o gruldgi powyzej 6 mm.

Odstp w zlhczach zaktadkowych i naktadkowych, pedry przylegaicymi do
siebie ptaszczyznami nie powiniendoyiekszy niz 1 mm.

Ztacza spawane nie powinny niiead wikszych nk podane w tablicy 5. liynier
moze dopyci¢ wady wiksze nk podane w tablicy i uzna,ze nie maj one zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne znaku pionowego.

Tablica 5. Dopuszczalne wymiary wad wcach spawanych, wg PN-M-69775 [23]

Rodzaj wady Dopuszczalny wymiar wady, mm

Brak przetopu 2,0
Podtopienie lica spoiny 15
Porowatd¢ spoiny 3,0
Krater w spoinie 15
Wklgsnigcie lica spoiny 15
Uszkodzenie mechaniczne spoiny 1,0
Réznica wysokdci sasiednich  wgtbien

i wypuktosci lica spoiny 3,0

5.6.Polaczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musidyamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b
uniemaliwiajacy jej przesuricie lub obrét.

Materiat i sposéb wykonania ge#enia tarczy znaku z konstrukcj
wsporca musi umaliwiaé, przy wyciu odpowiednich naezlzi, odhczenie tarczy znaku
od tej konstrukcji przez caty okregytkowania znaku.
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Na drogach i obszarach, na ktorych gygt czeste przypadki dewastacji znakow,
zaleca si stosowanie elementowaziznych o konstrukcji unienmbwiajacej lub znacznie
utrudniapcej ich rozhczenie przez osoby niepowotane.

Nie dopuszcza sizamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w spaggmagaacy
bezpdredniego przeprowadzenieub mocujcych przez lico znaku.
5.7. Trwato §¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaly, zapewniey petrs
czytelng¢ przedstawionego na nim symbolu lub napisu w cadknesie jego zytkowania,
przy czym wplywy zewetrzne dziataice na znak, nie magpowodowa znieksztatcenia
tresci znaku.
5.8. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi riie
tabliczke znamionow z:
a) nazwy, marky fabryczm Ilub innym oznaczeniem umldwviajacym identyfikacg

wytworcy lub dostawcy,

b) dat produkgciji,
¢) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) daty ustawienia znaku.

Zaleca s, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyatvierata rownie
mieskc i rok wymaganego przeglu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej mugg wykonane w sposoéb trwaly i
wyrazny, czytelny w normalnych warunkach przez caty skugitkowania znaku.

6. Kontrola jako $ci robot
6.1.0gblne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2.Badania materiatow do wykonania fundamentéw betonowch

Wykonawca powinien przeprowad#adania materiatdw do wykonania
fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwzdhiajac nieskomplikowany charakter robét
fundamentowych, na wniosek Wykonawcyzynier maze zwolnt go z potrzeby
wykonania bad@materiatow dla tych robét.
6.3.Badania w czasie wykonywania robét
6.3.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budow aprobat technicza lub z
deklaracy zgodndci wydara przez producenta powinny bysprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Tablica 6. Czstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Ocena

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada wynikow bada

1 | Sprawdzenie |Od 5 do 10 Powierzchn¢ zbada
powierzchni bada z wybra- | nieuzbrojonym okiem. Do ew.
nych losowo sprawdzenia gbokasci wad Wyniki bada
elementow w | uzy¢ dostpnych narzdzi (np. | powinny by
kazdej dostar- | liniatéw z czujnikiem, zgodne z
czonej partii suwmiarek, mikrometrow itp. | wymaganiami
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wyrobéw lica- | Przeprowadzi  uniwersalnym| punktu 2
2 |Sprawdzenie |cej do 100Q przyrzadami pomiarowymi luk
wymiaréw elementow sprawdzianami (np. linialami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budezych watpliwosci mazna zlect uprawnionej jednostce
zbadanie wigciwosci dostarczonych wyrobéw i materiatéw w zakresienaga podanych
w punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t nalesprawdza:

zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacprojektova (lokalizacja,
wymiary, wysokd¢ zamocowania znakéw),

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, zgpdrpunktem 2 i 5,

prawidtowas¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,

poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkfeB)

poprawnd¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanyclhcz elementdédw konstrukcji wsporczych:

przed ogédzinami, spoin i przylegajce do niej elementyatzone (od 10 do 20 mm z
kazdej strony) naley doktadnie oczici¢ z zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie
obserwacji i pomiaréw,

ogledziny zhczy naley przeprowadzi wizualnie z ewentualnym zyciem lupy o
powigkszeniu od 2 do 4 razy; do pomiaréw spoin powingy btosowane wzorniki,
przymiary oraz uniwersalne spoinomierze,

w przypadkach watpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndaio
zmeczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-06515 [18],

ztacza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okione w punkcie 5.5, powinny By
naprawione powtérnym spawaniem.

7. Obmiar robot
7.1.0g6Ine zasady obmiaru rob6t
Ogllne zasady obmiaru robé6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne”
pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych orazskurkcji wsporczych,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.

8. Odbidr robot

8.1.0golne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano wbSW-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
pkt 6, daty wyniki pozytywne.
8.2.Odbidr ostateczny

Odbiér robét oznakowania pionowego dokonywany f@stasadzie odbioru
ostatecznego.
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10.Przepisy
10.1. Normy
1. PN-B-06250
2. PN-B-06251
3. PN-B-06712
4. PN-B-19701
5. PN-B-23010
6. PN-B-32250
7. PN-E-06314
8. PN-H-04651
9. PN-H-74219
10. PN-H-74220
11. PN-H-82200
12. PN-H-84018
13. PN-H-84019
14. PN-H-84020
15. PN-H-84023-07
16. PN-H-84030-02
17.  PN-H-93010
18. PN-H-93401
19. PN-M-06515
20. PN-M-69011
21. PN-M-69420

Odbidr ostateczny powinien bglokonany po catkowitym zakozeniu robdt, na
podstawie wynikow pomiaréw i bafigakosciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbior pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokona& po uptywie okresu gwarancyjnego,
ustalonego w SST.

9. Podstawa ptatndci

9.1.Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowani@ivego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

wykonanie fundamentow

dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

zamocowanie tarcz znakow drogowych,

przeprowadzenie pomiarow i badawiazane wymaganych w specyfikacji technicznej.

Beton zwykly

Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
Cement. Cement powszechnegaytiiu. Sktad, wymagani
i ocena zgodrii

Domieszki do betonu. Klasyfikac@kieslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonhaapraw

Elektryczne opraw§voetlenia zewntrznego

Ochrona przed korpzKlasyfikacja i okrélenie agresywndi
korozyjnejsrodowiska

Rury stalowe bez szwu walcowane gmco ogolnego
zastosowania

Rury stalowe bez szwwggiione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa o podegonej wytrzymatéci. Gatunki

Stal niestopowa do utwardzania paetamiowego i ulepszania
cieplnego. Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna oggdne przeznaczenia.
Gatunki

Stal oldlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne

Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowych ajétr
nosnych

Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych.
Podziat i wymagania

Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali
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22.  PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe ond do spawania i
napawania. Ogoélne wymagania i badania

23. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliddzlaczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewnrtrznych

24.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen#gjania i badania

25. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpzjPowtoki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowych #eliwnych.
Wymagania i badania

26. BN-82/4131-03 Spawalnictwo.¢g®y i elektrody ze stopéw stellitowych igly z
zeliw wysokochromowych do napawania

27. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.2.  Inne dokumenty

28.Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom |.s@dy stosowania znakow
i urzadzeh bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu
i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (MoniPolski Nr 16, poz. 120).
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D.08.00.00.
D.08.01.01.
CPV 45233
ELEMENTY ULIC
KRAW EZNIKI

D. 08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSfwymagania dotycgce wykonania
i odbioru robot zwizanych z utéeniem krawznikéw betonowych .

dla realizacji zadania:

, Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1,%godnie z zakresem oklenym w ST

D.00.00.00.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacph Techniczm .

Roboty , ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i

majace na celu wykonanie rob6t wymienionych w p. 1dodnie z Dokumentag;j

Projektov .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t na drodze

zwigzanych z ustawieniem kraasnikow:

- ulicznych betonowych o wym. 15x30 cm idaych na podsypce cementowo- piaskowej

i tawie betonowej z oporem betonu B-20

Zgodnie z DokumentagijTechniczi i przedmiarami.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okredlenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi polskimi normami,

wytycznymi i okréleniami podanymi w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Ogdln

1.4.1. Kraw eznik betonowy - prefabrykowana belka betonowa obrasnajjezdng .

1.4.2. Pozostate okrélenia - podane w niniejszej specyfikacii ggodne z normami,
wytycznymi i okr&leniami podanymi w ST 00.00.00. Wymagania ogolnelpk

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonania robo6t i ich zgodidé z

Dokumentacj Projektows , ST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu . Ogélne

wymagania dotycce rob6t podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagani Ogofnid”™1.5.

2. Materiaty .

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania, gmalw ST
00.00.00. Wymagania ogolne pkt 2

2.2. Rodzaj stosowanych materiatow .

Do ustawienia kraeznikéw na tawie betonowej przewiduje sizycie:

- krawezniki betonowe 15x30 cm — gat. 1, jednowarstwowe,

- beton C16/20 ( B20 ) na favkraweznikowa,
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- podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

- deskowanie systemowe lub deski iglaste obrzynari¢ &b wykonania deskowania
tawy,

- bitumiczna masa zalewowa,

- woda.

2.3. Kraw e¢zniki betonowe - wymagania dla materiatow .

2.3.1. Cechy fizyczne.

- beton klasy C25/30 ( B30)
ponizsze parametry badasia probkach z kraginika:
- nasikliwo$¢ <5%

- §cieralnad¢ na tarczy Boehmego <3 mm,

- neénos¢ kraweznika 20x30x100cm < 31,5 kN,

- mrozoodporn&t <F 150.

2.3.2. Wyglad zewrgtrzny prefabrykatoéw

Wymagania wygldu zewrtrznego dla krawznikow wg BN 80/6775 — 03/00:

Lp. Rodzaj wad i uszkod#e Dopuszczalna
wielkos¢ wad i
uszkodzé

1 Whklgstos¢ lub wypukias¢ powierzchni gornej , wichrowatéd 2
powierzchni i krawdzi, mm

2 Szczerby i uszkodzenia kreglzi i naray —ograniczajcych| niedopuszczalne
powierzchnie gorne{cieralna), mm

3 Szczerby i uszkodzenia kregizi i nar@y —ograniczajcych 2
pozostate powierzchnie maks. liczba

4 Szczerby i uszkodzenia kregei i naray
- maks. dlugé¢ mm 20
- maks. gthokas¢ mm 6

2.4.  Materiaty na podsypke .

Piasek na podsypgkpiaskova powinien odpowiadawymaganiom PN — B — 11113:1996.
Nalezy uzy¢ cementu portlandzkiego CEM |1 32,5 lub CEM 1l 32,5.

Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadé wymaganiom PN — B — 32250. zidi
stosowana jest woda pitna, nie istnieje potrzepbgdania oraz okétenia cech zgodnie a
w/w nornm.

2.5. Materialy na fawy.

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowa beton wg PN — EN 206-1:2003 o
parametrach:

- klasa wytrzymatéci nasciskanie C16/20,

- klasa ekspozycji XF1.

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaormie PN-EN 12620:2004.

Nalezy zastosowa cement portlandzki CEM | klasy 32,5 lub 42,5 N [ebwg PN — EN
197-1:2002.

2.6. Masa zalewowa.

Masa zalewowa do wypelnienia szczelin dylatacyjnytdw, powinna posiada
odpowiednie Aprobaty Techniczne zezwata na stosowanie w budownictwie drogowym
do uszczelniania nawierzchni betonowych.

Wybrane rozwizania Wykonawca przedstawia do zatwierdzenia Kierkewi Projektu.

3. Sprzet .
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3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu, podano w ST 00.00.00. Wymagania ogoélne pkt 3
3.2. Sprzet.

Ponadto wywany sprzt powinien by zgodny z ofet Wykonawcy, PZJ i warunkami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

Roboty zwizane z wykonaniem fawy pod kresmikowej i ustawieniem kragznikow
wykonuje s¢ recznie . Do przygotowania podsypki i zaprawy stosiganieszank .

Do ciecia kraveznikow nalery uzywaé pit przystosowanych do ggia betonu.

4. Transport .

4.1. Ogdllne wymagania dotycgce transportu.

Og6lne wymaganiaotyczice sprztu, podano w ST 00.00.00. Wymagania ogélne pkt 4.
4.2. Transport materiatow.

Do rozwiezienia materialu magby¢ uzyte dowolnesrodki transportowe zaakceptowane
przez Irkyniera/ Kierownika projektu.

Uzywanesrodki transportowe powinny uniemoviaé przesuwanie sitadunku po skrzyni
tadunkowej oraz mechaniczny zatadunek i wytadunek sposéb uniemdiwiajacy
uszkodzenie.

5. Wykonanie robot .

5.1. Ogélne wymagania dotygze wykonania rob6t, podano w ST 00.00.00. Wymagania
ogolne pkt 5

Wykonawca przedstawi mynierowi/Kierownikowi projektu  do akceptacji prége

organizacji i harmonogram rob6t uwgdhiajace wszystkie warunki w jakich ¢bzie

wykonywane utaenie krawznikéw betonowych .

5.2. Zakres wykonywanych robot:

- Wytyczenie sytuacyjno-wysokoiowe dla krawznika z godnie z PT,

- wykonanie koryta jako wykopu a8ko przestrzennego o szerékioi gigbokasci
zgodnej z projektem,

- ulozenie deskowania dla tawy pod kramikowej z oporem

- wykonanie fawy betonowej z oporem z betonu C16/20grabdci zgodnej z
dokumentagj - beton rogcietat i wyréwnat warstwami,

- demonta deskowania tawy,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4 g&abd cm,

- utozenie krawgznika na wysokéci zgodnej z dokumentacija,

- w odstpach co 50 mb w tawach nalestosowd szczeliny dylatacyjne naggdokasci
1/3 wysokdgci tawy , wypetione masa zalewawub uszczelniajca . Szczeliny
dylatacyjne starannie oc&mi¢ na peha wysoka¢ tawy i osuszy przed zalaniem.
Stosow& mozna mas na zimno lub na ggco zgodnie z zaleceniami producenta,

5.3. Wymagania dla wykonania.

5.3.1. tawy betonowe .

Wymiary tawy betonowej powinny lByzgodne z dokumentac;j

- beton C16/20na tawy pod krannikowe powinien b§ zgodne z PN-75/B-06250

- wymiary tawy powinny by zgodne z projektem . Tolerancja wymiarowamaevynosé

- dla wysokdci +10 % wysokéci projektowej
- dla szerokéci £ 20 % szeroki projektowej
5.3.2. Krawezniki .
- wysokas¢ kraweznika od strony jezdni powinna bygodna z dokumentacja i wynoési
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12 cm- 13 cm, na zjazdach 4 cm , nécigh dla pieszych 2 cm,

- niweleta podtana powinna b§ zgodna z projektowamiwelet, jezdni ulicy,

- nad szczelinami dylatacyjnymi taw w ogsach co 50 mb oraz pogdzy
kraweznikiem a nawierzchgispoiny zalewé bitumiczry mas, zalewow

- na tukach w planie o promieniu R 10 mb naley ustawig krawezniki tukowe o
promieniu najbardziej zklonym do projektowanego. W wagkowych przypadkach
Kierownik Projektu mae dopyci¢ zastosowanie krawnikéw krétkich, odpowiednio
docietych za pomog zatwierdzonego spgti. Na promieniach o tuku R 5 mb nie
dopuszcza siuzywania kravgznikGw prostych.

- Do ciecia kraveznikow naley stosowéa metod zatwierdzom przez Kierownika
Projektu. Nie dopuszczaesdo wytku kraweznikbw potamanych lub etych inm
metod, niz zatwierdzona.

- tylna $ciana krawznika od strony chodnika po ustawieniu powinn& lmjpsypana
gruntem przepuszczalnym , ubitym i skomprymowanym

- szerokd¢ spoin nie powinna przekracz@,5 cm

- spoiny krawgznikéw nie wypetniamy zapraywcementow .

6. Kontrola jako §ci robot .

6.1. Ogolne Wymaganla dotycgce kontroli.

Ogolne wymagania dotygee kontroli, podano w ST 00.00.00. Wymagania og@kte 6.

6.2. Badania przed i w czasie robét

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu :

- zgodndci wbudowanych materiatdw z wymaganiami zawartymp\2 niniejszej ST
na podstawie atestéw producenta i biakiantrolnych,

- prawidtowaici wykonania taw betonowych,

- wlasciwego wysokéciowego ulagenia elementu na podstawie przedstawionej przez

wykonawe niwelacji powykonawczej,
- sprawdzeniu stopnia réwéa,
- sprawdzeniu wypetnienia szczelin dylatacyjnych etonowych.

7. Obmiar robot .

7.1. Ogolne zasady obmiaru.

Ogolne zasady obmiaru podano ST 00.00.00. Wymageytime pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow kraweznika jest metr [m] .

Jednostl obmiarowa tawy betonowej jest metr3

8. Odbior robot .

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w ST 00.00.00. Wymaganédnesg
pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robét

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektawwymaganiami
Kierownika Projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja ProjektovST podlega rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonav&ipsowanie obunek ceny za
niewtasciwa jakaos¢ robot jest niedopuszczalne.

8.3. Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.
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Odbioru elementow ulic dokonujezsia zasadach odbioru robét zanikgich i ulegaicych
zakryciu ( tawy). Odbiér elementow ulic powinienébggtoszony i przeprowadzony w
czasie umgiwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykor@nyobét bez
hamowania ich pogpu, tj. przed utleeniem warstwycieralnej.

8.4. Rodzaje badai przy odbiorze :

8.4.1. Zgodnosé profilu podtu znegogornej krawdzi tawy z DokumentagjProjektova
. Jako dopuszczalne przyjmuje sdchylenia +1 cm .

8.4.2. Wysokosé (grubosé) taw oraz szerok& gornych powierzchni taw natg
sprawdzé w dwéch dowolnie wybranych punktach .

8.4.3. ROwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si przez przytaenie w dwéch
dowolnych punktach , 3-metrowej taty brukarskiePrzéwit pomiedzy goérr
powierzchni fawy i przylazom tata nie mae przekraczal cm .

8.4.4. Odbidr kraw eznikow .

Rodzaje bada:

8.4.5. Odchylenia kraweznikéw w planie od linii projektowane; .

Dopuszczalne odchylenia : £ 1 cm na dt. ustawiorlegocznika .

8.4.6. Odchylenia niweletygornej ptaszczyzny kraynika od niwelety projektowanej :

Dopuszczalne odchylenia : £ 1 cm na dt. ustawiornlegocznika .

8.4.7. ROwnoé¢ gbérnej powierzchni kraweznika .

Réwna¢ gérnej powierzchni kraggnika sprawdza si przez przyléenie w dwoch

dowolnych punktach , 3-metrowej taty brukarskiBjrzeéwit pomicdzy gérry powierzchm

tawy i przytazom tata nie maze przekraczal cm .

8.4.8. Dokitadnosé¢ wypetnienia spoin .

Doktadna¢ wypetnienia spoin badagsna kadych 10 m ustawionegkrawgznika . Spoiny

musz, by¢ wypetnione catkowicie na petrgiebokas¢ .

9. Podstawa ptatngci .

9.1.0gdlne zasady ptatnéci.

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w ST 00.00.00. Wymagandneg

pkt 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Pfaci st za metr [m] wykonanego krawnika .

Cena jest cenusrednion dla zalaonego sposobu wykonania i obejmuje:

- zakup i transport wszystkich materiatéw,

- ewentualne wykonanie wykopow i przygotowanie paditpod tavw betonovy
z odwozem gruntu na wysypisko wraz z kosztsifadowania i utylizaciji,

- wykonanie i demontadeskowania tawy betonowej,

- wykonanie tawy betonowej,

- wykonanie dylatacji fawy z zalaniem nmazalewow lub uszczelniaica ,

- wykonanie podsypki piaskowo-cementowej 1:4,

- wlasciwe wysokdciowe utazenie krawgznika,

- ewentualne docinanie krawnikow na tukach, w przypadkach zatwierdzonychprzez
Kierownika Projektu,

- wykonanie i przedstawienie wszystkich niedbych bada, pomiaréw i sprawdze
oraz atestow, aprobat,

- o0znakowanie i zabezpieczenie robét i jego utrzymani

- wykonanie innych czynrigi niezkednych do realizacji robét odtiych specyfikagj ,
zgodnie z Dokumentacja Projektow
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10.Przepisy zwnzane .

10.1. Normy .

1. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni drog ,
ulic , parkingdéw i torowisk tramwajowych .Wspolng/mvagania
i badania.

2. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni drog ,
ulic , parkingéw i torowisk tramwajowych .Kragniki i obrzeza
betonowe.

3. PN-EN 12620:2003 Kruszywo do betonu.

4. PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne . Kruszywatunalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

5. PN-EN 206-1:2003 Beton €& 1: Wymagania , wigiwosci, produkcja i zgodni.

6. PN-EN 197-1:2002 Cement. €2 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodied dotyczce
cementu powszechnegaytku.

7. PN-88/B-32250 Woda do betonow i zapraw .

8. PN-88/B-04481 Oznaczenia wskéa zagszczenia gruntu .

10.2.  Inne dokumenty.
Ogolne Specyfikacje Techniczne, GDDP Warszawa 1998
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D.08.00.00.
D.08.02.02.
CPV 45233
ELEMENTY ULIC
CHODNIKI Z KOSTKI BRUKOWEJ

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.02.02 CHODNIKI Z KOSTKI BRUKOWEJ

1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejYSa'wymagania dotyece wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostkiobetvej dla
zadania

» Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jak&uoent przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia robét

zwiagzanych z wykonaniem chodnika i zjazdéw z kostkikioriej betonowej gr. 8 cm .

Zgodnie z Dokumentacy Techniczm i przedmiarami

1.4. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metod
wibroprasowania . Produkowana jest jako ksztalkmpwarstwowa lub w dwéch
warstwach paiczonych ze sabtrwale w fazie produkciji .

1.4.2. Pozostate okrélenia podstawowe— s zgodne z obowzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w ST D.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.4. .

1.5.Ogdblne wymagania dotycgce robot .

Ogl6lne wymagania dotygze robét podano w ST D.00.00.00"Wymagania

0ogo6lne” pkt. 1.5.

2. Materiaty .

2.1.0godlne wymagania dotycgce materiatow .

Ogoblne wymagania dotygze materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania ¢dgmo w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2.Betonowa kostka brukowa — wymagania .

2.2.1. Aprobata techniczna .

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkkdstikowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej ,amgjl przez uprawniarjednostlg .
2.2.2. Wyglad zewrgtrzny .

Struktura wyrobu powinna ldyzawarta , bez rys gkniec¢ , plam i ubytkéw .
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Powierzchnia gérna kostek powinnaébypwna i szorstka , a kragzie kostek réwne i
proste , wkisnigcia nie powinny przekracz& mm dla kostek o gruboi <80 mm .

2.2.3. Ksztait, wymiary i kolor kostki brukowej.

Do wykonania nawierzchni chodnika @gu pieszo) stosujebetonowa kostk brukowg
0 grubgci 8 cm. a dla dla chodnika o grdisd 6cm. Kostki o takiej grubeci s
produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na dtugdci +3 mm,
- na szerokéci 3 mm,
- na grubdci +5 mm,

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teasy, ceglany, klinkierowy, grafitowy
i brazowy.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okitene w tablicy 1 .

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. |Cechy Warto §¢
1. | Wytrzymatd¢ nasciskanie po 28 dniach , MPa , co najmniej :
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2. Nasikliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2] , % , nie wiej niz 5
3. Odporné¢ na zamraanie , po 50 cyklach zarmzma wg PN-B-06250 [2]
a) pekniecia prébki brak
b) strata masy, %, nie wiej niz 5
c) obnizenie wytrzymaléci na sciskanie w stosunku do wytrzymaé prébek nie
zamraanych , % , nie wicej niz 20
4. |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] , mm , niecej niz 4

2.3. Materialy do produkciji kostek betonowych.

2.3.1. Cement.

Do produkcji kostki brukowej naky stosowd cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy
nie nizszej ng 32,5. Zaleca sistosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701(4).

2.3.2. Kruszywo do betonu.

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN — B- 06712(3).
Uziarnienie kruszywa powinno By ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej , przy zalmnych parametrach wymaganych dla produkowanegohlwyro

2.3.3. Woda.

Woda powinna by odmiany”1” i odpowiadéd wymaganiom PN —B-32250(5).

2.3.4. Dodatki

Do produkciji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw,
zgodnie z receptlaboratoryjn. Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wikszy
wytrzymatasi¢, mniejsz nasikliwos¢ i wigksz, odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie
soli. Stosowane barwniki powinny zapewitriwate wybarwienie. Powinny to bybarwniki
nieorganiczne .

3. Sprzet
3.1.0go6lne wymagania dotycgce spratu.
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Ogolne wymagania dotygze materiatléw , ich pozyskiwania i skladowania dammo w ST

D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3

3.2.Sprz¢t do wykonania robot.

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykgnsk recznie.

Jezeli powierzchnie s dwze, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mena

stosowa& mechaniczne uszizenia ukfadace. Uradzenie skfada siz wozka i chwytaka

sterowanego hydraulicznie, ghcego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsogie

ich utazenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosujee sivibratory pltytowe z oston z tworzywa

sztucznego

Roboty zwizane z ukladaniem nawierzchni z kostki wykonywarglabprzy wyciu
narzdzi brukarskich i spalinowego wibratora powierzadwégo .

Roboty pietgnacyjne przy wykonanych nawierzchniach aglprowadzé recznie .

Sprat uzyty do nawierzchni musi uzyskakceptagj Inzyniera / Kierownika projektu.

4. Transport .

4.1.0g0Ine wymagania dotycgce transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrejo
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow.

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie.

Po uzyskaniu wytrzymatgi betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki
przewaone g na stanowisko, gdzie specjalne asizenie pakuje je w falii spina tdma
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysa@tanie.

Kostki betonowe mima réwnig przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. Wykonanie robot .
5.1.0golne zasady wykonania robét .
Ogolne zasady wykonania rob6t w ST D.00.00.00 ,Wgama ogoélne” pkt. 5.
5.2.Koryto pod chodnik.
Koryto wykonane w podiu nasypowym powinno Ilgy wyprofilowane zgodnie z
projektowanym spadkami poddaymi i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi w ST D.04.01.01. . Wakik zag:szczenia koryta nie me by
mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody Proktora.
5.3.Podbudowa .

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podzetde nawierzchni z
kostki brukowej powinien byzgodny z dokumentagprojektow .

Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie z wymaganiami cgkvaymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbud&wyD. 04.04.02
5.4.Podsypka .
Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3] .
Grubdai¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasiv proporcji 1:4 ( cement: piasek).
Podsypka powinna léyzwilzona wod , zagszczona i wyprofilowana .
5.5. Ukladanie nawierzchni chodnika z betonowych kostekrukowych .
Z uwagi na ranorodna¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek , iiwe jest
utozenie dowolnego wzoru — wcgdej ustalonego w dokumentacji projektowej lub
zaakceptowanego przezzimiera /Kierownika projektu.
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Kostke uktada st na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 w taki spgsaby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm . Kostkalery uktada ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety chodnika , gdyv czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zag:szczeniu .

Po utaeniu kostki , szczeliny natg wypelni piaskiem , a nagbnie zamiécic
powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika .

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych , stosugensbratory ptytowe ostom

z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed agzéniem i zabrudzeniem .
Wibrowanie nalgy prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkgrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek .

Do zagszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca .

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materialem do wypetnienia i zafdie
nawierzchng . Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem ni wymaiglegnacji — mae by
zaraz oddany dozytkowania .

6. Kontrola jako sci robot .

6.1.0golne zasady kontroli jakdci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST. D.00.00.00.pkt 6.

6.2.Badania przed przystpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawgzizy producent kostek
brukowych posiada aprokatechnicza. Pozostate wymagania okteno w ST D-05.03.23
.Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.

6.3.Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podiga

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodnoioz dokumentagj projektowy i
odpowiednimi ST.

Dopuszczalne tolerancje wynasdla:

—  gkbokdsci koryta:

- 0 szerok&ido 3 m: £1lcm,

— 0 szerokéi powyzej 3 m: +2cm,

—  szerokéci koryta:£ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentaaj projektove, oraz pkt 5.3
niniejszej ST

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowymblega
na stwierdzeniu zgoddo wykonania z dokumentagcprojektowa oraz wymaganiami pkt
5.5 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowndci chodnika

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kae
150 do 300 rhutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz
na 50 m chodnika. Dopuszczalny pr&é pod tat 4 m nie powinien przekracd,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podiuznego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, biogc pod
uwag: punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjoca 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpg
przekracza* 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalery szablonem z poziomi¢co
najmniej raz na kale 150 do 300 frchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie
rzadziej nk co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanegblu wynosz +
0,3%.

7. Obmiar robot .

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét.

Ogoblne zasady obmiaru robé6t podano w ST. D.00.0pkDT .

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2( metr kwadratowy) wykonanego chodnika gtkidbrukowej .

8. Odbidr robdt.

8.1.0golne zasady odbioru.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST. D.00.0pkI® .

Odbioru rob6t natey dokona zgodnie z :

- B-0231-000100 ,Nawierzchnie drogowe z kostki betoap

- B-0231-000200 ,Nawierzchnie drogowe kostki brukowej . Warunki techniczne
wykonania i odbioru” .

9. Podstawa ptatndgci .

9.1.0godlIne ustalenia dotycace podstawy platndci

Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST. D.00.00.00 pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej. .

Pfatng¢ za m2 na podstawie obmiaru i atestéw producentenmaw oraz oceny jakoi

wykonania rob6t i wbudowanych materiatéw .

Cena wykonania robot obejmuje :

- zakup i transport materiatdéw na miejsce wbudowania

- oznakowanie prowadzonych robot

- geodezyjne wyznaczenie odcinkéw wykonywanych nazgheni

- profilowanie i zagszczenie podia

- rozcielenie podsypki piaskowo-cementowej

- ulozenie kostki betonowe;j

- wypelnienie spoin mngdzy kostkami piaskiem

- pielegnacja wykonanej nawierzchni

- uporazidkowanie miejsca prowadzenia robot

- przeprowadzenie niegbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw przewidzianych w
specyfikacji

10.Przepisy zwnzane .
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1. PN-B-04111 Materiaty kamienne . Oznaczeugiaralngci na tarczy Boehmego .

2. PN-B-06250 Beton zwykly .

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwysiteg

4. PN-B-19701 Cement . Cement powszechnegdku . Skiad , wymagania i
ocena zgodnizi .

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane . Woda do betohaapraw .

6. BN-68/8931-01 Oznaczenia samochodowe . Oznazzeskanika
piaskowego .
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D.08.00.00.
D.08.03.01.
CPV 45233
ELEMENTY ULIC
BETONOWE OBRZE ZA CHODNIKOWE

D.08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznéfS wymagania dotycxce
wykonania i odbioru rob6t zezanych z ustawieniem betonowego okiezehodnikowego
dla zadania; Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .

.Budowa ul. Stowianskiej z odwodnieniem w Cestochowie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jak&uoent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z ustawieniem betonowego okhezechodnikowego 6x20 cm przy chodnikach
Zgodnie z DokumentagijTechniczi i przedmiarami.

1.4. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Obrzeza betonowe chodnikoweprefabrykowane belki betonowe
rozgraniczajce jednostronnie lub dwustronniegi komunikacyjne od terenéw
nie przeznaczonych do komunikaciji,

1.4.2. Pozostate okrélenia podstawowegzgodne z obowzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.00.00.” Wymagania ogdlne”
pkt.1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot .

Ogd6lne wymagania dotygeze robét podano w ST D.00.00.00"Wymagania
ogo6lne” pkt. 1.5.

2. Materialy .

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow .

Ogolne wymagania dotygze materiatow , ich pozyskiwania i skladowania pudw ST

D.00.00.00 — ,Wymagania Ogélne” pkt. 2.

2.2. Stosowane materiaty.

Materiatami stosowanymas

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775a13[8]

- materiaty do wykonania taw i oporéw,

- cement wg PN-B-19701 [7]

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3]

2.3. Dopuszczalne odchytki wymiar6w obrzey .

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze.
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Rodzaj Dopuszczalna odchytka , m

wymiaru . Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

B,h +3 +3

2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzg .

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys. pknigé¢ i ubytkdw betonu , o fakturze z formy
lub zatartej . Krawdzie elementéw powinny lByréwne i proste .

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdalzi elementéw nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 3 .

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Dopuszczalna wielkéé¢

Rodzaj wad i uszkodzé wad i uszkodza

Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi 2 3
W mm
Szczerby i Ograniczajcych powierzchnie gorne Niedopuszczalne

uszkodzenia | (§cieralne)

krawedzi i Ograniczajcych pozostate powierzchnie :
naray Liczba , max
Dlugos¢ , mm , max 2 2
Glebokas¢ , mm , max 20 40
6 10

2.5. Sktadowanie .

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych ,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow .

Betonowe obrzea chodnikowe naley uktada z zastosowaniem podkiladek i przektadek
drewnianych o wym. co najmniej : grudéo2,5 cm , szerok@ 5 cm , diugé¢ minimum 5
cm wigksza nk szeroké¢ obrzea .

2.6. Betonijego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowd beton wedtug PN-B-06250(2), klasy B-25 , B-30.
2.7. Materiaty na tawe i wykonanie oporu.

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglavymaganiom PN-B-11111(5), a piasek —
wymaganiom PN-B-11113(6).

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpadiada wymaganiom podanym
w ST D08.01.01. Kragzniki betonowe pkt 2.

3. Sprzet.
3.1. Ogdine wymagania dotycgce sprztu.
Ogllne wymagania dotyce sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne” pkt
3.2.  Sprzet do ustawienia obrzety.
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gpizpomocniczego.

4. Transport.

4.1. Ogdine wymagania dotyaze transportu podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania
Ogolne” pkt 4.
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4.2.  Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowej.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem sszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow.

Transport pozostatych materiatdw podano w ST D @0®- ,Wymagania Ogdlne” pkt 5.
5. Wykonanie robét.

5.1.0golne zasady wykonania robét .

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.0008.Wymagania Ogdlne” pkt 5 .
5.2. Wykonanie koryta .

Koryto pod podsypk (fawg) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1] .

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzeglinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku .

5.3.Lawa z oporem.

Podiaze pod ustawienie obrza stanowi tawa betonowa z oporem z betonu C12/15.
5.4. Ustawienie betonowych obrzey chodnikowych .

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawé na wykonanym podia w miejscu i ze
Swiattem (odlegtdcia gérnej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniem dokumentaciji projektowej .

Spoiny nie powinny przekracZaszerokéci 1 cm . Naley wypenic je piaskiem lub
zapravg cementowo — piaskaww stosunku 1:2 . Spoiny przed zalaniem apleczycic i
zZmy¢ wodh

6. Kontrola jako $ci robot

6.1.0golne zasady kontroli jakdci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D.00.00.00 * Wymagania ogQji.6.
6.2.Badania przed przysgpieniem do robdét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyrzghodnikowych i przedstawiwyniki
tych bada Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzevysktpujacych na powierzchniach i kragdziach
elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomidiygasci i glebokasci uszkodzé
nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia do 1 mm
zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejméwezystkie wiiciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatdéw wymieych w pkt 2.

6.3.Badania w czasie robot.

- koryta pod podsypk( tawe ) — zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.

- fawy betonowej z oporem pkt 5.3..

- ustawienia betonowego obyzechodnikowego — zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y prz
dopuszczalnych odchyleniach:

1. linii obrzeza w planie, ktére mi@ wynost + 2 cm na kade 100 m diugei obrzeza,

2. niwelety gornej ptaszczyzny obize, ktére mae wynosé + 1 cm na kade 100 m
diugcici obrzea.

3. wypetnienia spoin, sprawdzenie co 10 m. ktérewippo wykazywa catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelyicbokasé.
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Dla potrzeb niniejszego zadania rgleprzyja¢ proporcjonalnie tolerancje doktadiod
wykonania obrzey.

7. Obmiar robot..

Jednosti obmiarow jestmetr [m] .

8. Odbiér robot .

8.1.0golne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00.0Q.80ymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs , SST i wymaganiami
Inzyniera /Kierownika projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.0dbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- wykonane koryto,

- wykonana tawa i op6r..

9. Podstawa ptatndgci .

Pfaci st zametr [m] wykonanego obrza chodnikowego .

Cena obejmuje :

- roboty — wytyczenie,

- dostawg materiatow,

- wykonanie koryta,

- wykonanie tawy i oporu,

- ustawienie obrza z wypetnieniem spoin i obsypanie zéaiany obrzea,
- wykonanie pomiaréw kontrolnych .

10.Przepisy zwnzane .

10.1. Normy.

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane .

2. PN-B-06250 Beton zwykly .

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne . Piasek do betaapraw .

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlany z betonu . ddgt pomiaru cech
geometrycznych .

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne . Kruszywa natwealdo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka .

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne . Kruszywa natwealdo nawierzchni
drogowych . . Piasek .

7. PN-B-19701 Cement . Cement powszechnegaoku . Sktad , wymagania i

ocena zgodriei.

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni drog ,
ulic , parkingéw i torowisk tramwajowych . Wspolmgmagania
i badania .

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoRiementy nawierzchni drog ,
ulic , parkingéw i torowisktramwajowych . Krawzniki I
obrzea .
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D.08.00.00.
D.08.04.01.
CPV 45233
ELEMENTY ULIC
WJIAZDY | WYJAZDY Z BRAM

D. 08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.04.01 WJAZDY | WYJAZDY Z BRAM

1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej  Specyfikacji TechnicznejTYSsa wymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zazanych z wykonaniem wjazdow i wyjazdéw z bram ztkios
betonowej dla zadania .

, Budowa chodnika w ul. Kosciuszki w m. Rudniki” .
1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jak&udent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwiagzanych z wykonaniem wjazdow i wyjazdéw z bram o ieazchni z kostki brukowe;j
betonowej gr. 8 cm na podbudowie ttuczniowej greirb.

Zgodnie z Dokumentacy Techniczm i przedmiarami.
1.4.Okreslenie podstawowe .

1.4.1. Wijazdy i wyjazdy z bram - miejsca dosipu do ulicy, przystosowane do
ruchu pojazdow wijedzajacych lub wyjedzajacych z bram.

1.4.2. Pozostale okrélenia podstawowe — s zgodne 2z obowgzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podami w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 1.4. .

1.5.Ogo6lne wymagania dotycgce robot .

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.00.00.00"Wymagania

ogolne” pkt. 1.5.

2. Materiatly .

2.10go6Ine wymagania dotycace materiatow .

Ogoblne wymagania dotygze materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania ¢dgmo w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

2.2 Rodzaje materiatow:

Materiatami stosowanymi do wykonania nawierzchrazgow i wyjazdow z brams
- kostka brukowa betonowa,

- kruszywo tamane,

- cement,

- beton,

- kruszywo do betonu,

- piasek,

- woda.

2.3Wymagania dla materiatow:
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2.3.1. Kostka brukowa betonowa:

Kostka brukowa betonowa powinna odpowiadavymaganiom podanym w SST
D.05.03.23a. ,, Nawierzchnia z kostki brukowej betaej”.

Do wykonywania nawierzchni wjazdow i wyjazdow powan by stosowana kostka o
wysokaci 80 mm.( kolor czerwony).

2.3.2. Piasek

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiada wymaganiom PN — B-
06712(4).

Inny material mana stosowa pod warunkiem akceptacji Kierownika Projektuzyinier
2.3.3.  Kruszywo tamane.

Kruszywo famane na podbudevpowinno by zgodne z ST 04.04.02. Podbudowa z
kruszywa tamanego.

2.3.4. Beton.

Beton uyty na taw betonovy pod kravgzniki powinien odpowiadawymaganiom PN-B-
06250(2).

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejyip@éen to by beton klasy C16/20..
2.3.5. Cement.

Cement uyty do wytwarzania betonu i zaprawy powinien¢bgementem portlandzkim
klasy nie niszej n 32,5 wedtug PN-B-19701(9).

2.3.6. Kruszywo do betonu.

Kruszywo do betonu powinno odpowiddaymaganiom PN-B-06712(4).

2.3.7. Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN- B-32250.

2.3.8. Sktadowanie materiatéw:

Warunki sktadowania materiatéw przewidzianych dokwyania nawierzchni wjazdow i
wyjazdow podano w poszczegoélnych ST, wymienionygbkivs.

3. Sprzet .

3.1.0gdlne wymagania dotycace sprztu. .

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00. , Wymagania og6lne” gkt

3.2 Sprzet do wykonania wjazdéw i wyjazdéw:

Do wykonania wjazdow i wyjazdéw stosowany jest spmymieniony w ST dla poszczegdlnych
rodzajéw nawierzchni wedtug pkt 5.

3.3 Sprat uzyty do nawierzchni musi uzyskakceptagj Inzyniera / Kierownika projektu.
4. Transport .

4.1 0go6lne wymagania dotycgce transportu .

Ogd6lne wymagania dotygee transportu , ich pozyskiwania i sktadowania |,
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4 .
4.2 Transport betonowych kostek brukowych .
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklagl § warstwowo na palecie .
Po uzyskaniu wytrzymadgi betonu min. 0,7 R , kostki przesane g na stanowisko |,
gdzie specjalne ugdzenie pakuje je w faii spina tdma stalows , co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie .

Kostki betonowe mma réwnig przewozé samochodami na paletach
transportowych producenta .

5. Wykonanie robot .

5.10gbIne zasady wykonania robét
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Ogolne zasady wykonania rob6t w ST D.00.00.00 ,Wgama ogolne” pkt. 5 .

5.2 Wykonanie koryta..

Wykonanie koryta pod nawierzckniviazdow i wyjazdéw powinno liyzgodne z
wymaganiami okrdonymi w ST 04.01.01. Koryto wraz z profilowanienzag:szczeniem
podiaza.

Wykop pod faw obramowania wjazdu i wyjazdu powinien dbyykonany
zgodnie z PN-B-06050(1).
5.3Podbudowa .

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podzetie nawierzchni z
kostki brukowej powinien byzgodny z dokumentagprojektow .

Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy
5.4 Obramowanie nawierzchni.

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek twmglch mana stosowa
krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 lub intypy kraweznikéw zgodne z
dokumentagcj projektows lub zaakceptowane przezzimiera/Kierownika projektu.

5.5Podsypka.

Na podsypk nalezy stosowd piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3] .
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna ky3 cm . Podsypka powinna dygwilzona
woda , zagszczona i wyprofilowana .

Dla potrzeb realizacji zadania przewiduje giastosowanie cementowo — piaskowej w
stosunku 1:4.

5.6 Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na ranorodng¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek , #we jest
utozenie dowolnego wzoru — wecgdgej ustalonego w dokumentacji projektowej lub
zaakceptowanego przezzimiera/Kierownika projektu .

Kostke uktada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki spos6b , aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm . Kostkalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety chodnika , gdyv czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zagszczeniu .

Po ulaeniu kostki , szczeliny nalg wypeilni piaskiem , a nagbnie zamiéci¢
powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika .

Do ubijania utaonego zjazdu z kostek brukowych , stosugevdbratory ptytowe ostos z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszéoi@ém i zabrudzeniem
Wibrowanie nalgy prowadzt¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkdrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek .

Do zagszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca .

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materialem do wypetnienia i zafdie
nawierzchng . Wjazd z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagdegnacji — mae by
zaraz oddany dozytkowania .

6. Kontrola jako $ci robot .

6.1 0gdIne zasady kontroli jakdci robot .
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST. D.00.00.00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 6 .

6.2 Badania przed przysgpieniem do robot .
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Przed przysipieniem do robét , Wykonawca powinien sprawdzczy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu wg pkt.2 @idiejszej ST .

Niezalenie od posiadanego atestu , Wykonawca powitigla¢ od producenta
wynikéw biezacych bada wyrobu nasciskanie .

Poza tym , przed przystieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyréb w zakresi
wymaga podanych w pkt. 2.2.2. i 223. i wyniki badaprzedstawia
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji .
6.3Badania w czasie robot .

6.3.1. Sprawdzenie podida i podbudowy .

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédna

dokumentacj projektows i odpowiednimi SST .

6.3.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzanie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodcioz dokumentaej projektova oraz pkt. 5.5.
niniejszej SST .

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni .

Sprawdzenie prawidlovgci wykonania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgoélriovykonania z dokumentacprojektovy oraz
wymaganiami wg pkt 5.6. niniejszej SST :
pomierzenie szerokoi spoin
sprawdzenie prawidtowvéai ubijania (wibrowania)
sprawdzenie prawidtovggei wypetnienia spoin
sprawdzenie , czy praty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni .

6.4.1. Nieréwnosci podtuzne .
Nieréwndici podiuzne nawierzchni mierzone fatlub planografem zgodnie z
normy BN-68/8931-04 nie powinny przekraéz@,8 mm .
6.4.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektow z
tolerancy + 0,5 % .
6.4.3. Niweleta nawierzchni .

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat 1 cm .

6.4.4. Szerokdé nawierzchni .

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej wicej
niz£5cm.

6.4.5. Grubosé podsypki .

Dopuszczalne odchyiki projektowanej grgbiopodsypki nie powinny przekracza
+10cm.

6.4.6. Czestotliwosé pomiarow .

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsukowe;
wymienionych w
pkt. 6.4. powinna hydostosowana do powierzchni wykonanych robot .

Zaleca s , aby pomiary cech geometrycznych wymienionych ki @.4. byly
przeprowadzane wedzie tam , gdzie poleci iynier/ Kierownik projektu .

7.  Obmiar robot .
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7.1.0g06Ine zasady obmiaru robaot .

Ogollne zasady dotygze obmiaru rob6t podano w ST. D.00.00.00 pkt 6.
7.2.Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarow jest m2 wykonanej nawierzchni z betonowej kostkikowej
na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarévevenie .

8. Odbior robot .
8.1.0goblne zasady odbioru robo6t .

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST. D.00.0pKQ .

Roboty uznaje spa wykonane zgodnie z dokumentagprojektova ST i
wymaganiami layniera/ Kierownika projektu , jeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytysv
8.2.0dbiodr robot zanikaj gacych i ulegapcych zakryciu .

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegayj:
wykonane koryto,
przygotowanie podia
wykonanie podbudowy
wykonanie podsypki cementowo-piaskowej
ewentualne wykonanie tawy pod kreaaiki

Zasady ich odbioruasokreslone w D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”

9. Podstawa ptatndgci .
9.1. Ogélne ustalenia dotygze podstawy platrigi .
Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST. D.00.00.00 .
9.2. Cena jednostki obmiarowej .
Ptatné¢ za m? na podstawie obmiaru i atestéw producentenmaw oraz oceny
jakosci wykonania robdt i wbudowanych materiatow .
Cena wykonania robot obejmuje :
- zakup i transport materiatdéw na miejsce wbudowania,
- 0znakowanie prowadzonych robat,
- geodezyjne wyznaczenie odcinkéw wykonywanych nazetemi,
- profilowanie i zagszczenie podim,
- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego,
- rozcielenie podsypki piaskowo-cementowej,
- ulozenie kostki betonowej,
- wypelnienie spoin mdzy kostkami piaskiem,
- pielegnacja wykonanej nawierzchni,
- uporadkowanie miejsca prowadzenia robét ,
- przeprowadzenie niezbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw przewidzianych w
specyfikacji.

10 Przepisy zwhzane .

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane .
2. PN-B-06250 Beton zwykty .
3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne . Piaski do zagradowlanych .
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu .
5. PN-B-11100 Materiaty kamienne . Kostka drogowa
6. PN-B-11111 Kruszywa mineralne . Kruszywa nangal do

nawierzchni drogowychZwir i mieszanka .
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7. PN-B-11112
8. PN-B-11113
9. PN-B-19701
10. PN-B-32250

11. BN-77/6741-02
12. BN-80/6775-03/01

13. BN-80/6775-03/02

Kruszywa mineralne . Kruszywo tamdoeawierzchni
drogowych .

Kruszywa mineralne . Kruszywo natweal do
nawierzchni drogowych . Piasek.

Cement . Cement powszechneggtku . Skiad |,
wymagania i ocena zgodéw .

Materiaty budowlane . Woda do bétonzapraw.
Klinkier drogowy .

Prefabrykaty budowlane z beto. Elementy
nawierzchni drég , ulic , parkingdbw i torowisk
tramwajowych . Wspdlne wymagania .

Prefabrykaty budowlane =z beton Elementy
nawierzchni drég , ulic , parkingbw i torowisk

tramwajowych . Piyty drogowe
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D.03.00.00.
D.03.02.01.
CPV 45232
ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
Whpusty uliczne, stugnrewizyjna , podiaczenia
i regulacjathiejacego uzbrojenia

D. 03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA

ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWE®

Whpusty uliczne, studnia reeyjna , podiaczenia

i regulacjathiejacego uzbrojenia
1. Wstep.
1.1. Przedmiot ST .
Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotyeace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budowodwodnienia - wpustow ulicznych , przykanalikddla zadania

, Budowa chodnika w ul. Ko$ciuszki w m. Rudniki” .

1.2. Zakres rob6t objetych ST .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t asanych z

wykonaniem :

- wpustow ulicznych z odprowadzeniem wody poprzezrpykanaliki z rur PCV 200

mm typ ciezki/ do rowu przydroznego,

- regulacja istniejacego uzbrojenia,

zgodnie z Dokumentacy Projektowa i przedmiarami.

1.3. Okreslenia podstawowe.

1.3.1. Kanalizacja deszczowa -sie¢ kanalizacyjna zewtrzna przeznaczona do
odprowadzenidciekéw opadowych .

1.3.2. Kanaly .
1.3.2.1. Kanat — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odpidzenia
sciekow .

1.3.2.2. Kanat deszczowy kanat przeznaczony do odprowadzefurekOw opadowych .

1.3.2.3. Przykanalik — kanat przeznaczony do pekenia wpustu deszczowego z sieci
kanalizacji deszczowej .

1.3.2.4. Kanat zbiorczy —kanat przeznaczony do zbierasi@ekéw z co najmniej dwoch
kanatéw bocznych .

1.3.2.5. Kolektor gtéwny — kanat przeznaczony do zbieranieiekow z kanatdéw oraz
kanatdéw zbiorczych i odprowadzenia ich do odbioanik

1.3.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci .

1.3.3.1. Studzienka kanalizacyjna —studzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploataajnatow .

1.3.3.2. Studzienka przelotowa -studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatantdnia
osi kanatu w planie , na zatamaniach spadku kaoram na odcinkach prostych .

1.3.3.3. Studzienka pohczeniowa —studzienka kanalizacyjna przeznaczona gizdnia
co najmniej dwoch kanatéw doptywowych w jeden kavdptywowy .

1.3.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) studzienka kanalizacyjna nagp dodatkowy
przewod pionowy umdiwiajacy wytracenie nadmiaru energiisciekow
splywapcych z wyej potazonego kanatu doptywowego dozej potazonego
kanatu odptywowego .
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1.3.3.5. Komora kanalizacyjna — komora rewizyjna na kanale przetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowe] eksploataejnatow .

1.3.3.6. Komora potaczeniowa —komora kanalizacyjna przeznaczona dozénia co
najmniej dwoch kanatéw doptywowych w jeden kangbigdiowy .

1.3.3.7. Komora spadowa (kaskadowa) -komora majca pochylng i zagkbienie dna
umazliwiajace wytmcenie nadmiaru energisciekéw splywaicych z wyej
potozonego kanatu doptywowego .

1.3.3.8. Wylot sciekbw — element na kacu kanatu odprowadzgego scieki do
odbiornika .

1.3.3.9. Przejscie syfonowe —jeden lub w¢cej zamkngtych przewoddéw kanalizacyjnych
z rur zeliwnych , stalowych lubzelbetonowych pracagych pod dinieniem ,
przeznaczonych do przeptywaiekdw pod przeszkadha trasie kanatu .

1.3.3.10Wpust deszczowy -urzadzenie do odbiorgciekéw opadowych , sptywagych
do kanatu z utwardzonych powierzchni terenu .

1.3.4. Element studzienek i komor .

1.3.4.1. Komora robocza - zasadnicza ¢ studzienki lub komory przeznaczona do
czynnaci eksploatacyjnych . Wysoké komory roboczej jest to odlegid
pomiedzy rzdna dolnej powierzchni plyty lub innego elementu pmydia
studzienki lub komory , a ¢dm spocznika .

1.3.4.2. Komin wlazowy — szyb pokczeniowy komory roboczej z powierzchnziemi
przeznaczony do zajia obstugi do komory roboczej .

1.3.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory — ptyta przykrywajca komoe robocz

1.3.4.4. Whaz kanalowy — elementzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnyclumazliwiajacy dostp do
urzadzen kanalizacyjnych .

1.3.4.5. Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki , przeznaesyao przeptywu w
nim sciekow .

1.3.4.6. Spocznik— element dna studzienki lub komory kanalizacyjmaniedzy kinet, ,
$ciam komory roboczej .

1.3.5. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowgujacymi , odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w ST D.00.00 — ,Wymagania
Ogodlne” .

1.4. Ogolne wymagania dotygee robot .

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 — ,Wymagania Odalne

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatow , ich pozyskiwania i skladowania padsy ST

D.00.00.00 — ,Wymagania Ogolne” .

2.2. Rury kanatowe .

2.2.1. Rury betonowei PCV

Rury na przykanaliki typu eikiego S z PCV z kielichem d 200 mm zgodnie z irstja

projektowania , wykonania i odbioru zegtrenej sieci kanalizacyjnej z rur PVC i z rur

betonowych .

2.3. Studzienki kanalizacyjne.

2.3.1. Komora robocza.

Komora robocza studzienki (powsj wegcia kanatow) powinna ywykonana z :
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- kregow betonowych lulzelbetowych odpowiadagym wymaganiom BN-86/8971-08
(20]

- muru cegly kanalizacyjnej odpowiadegj wymaganiom PN-B-12037 [5]

Komora robocza pongj wejcia kanatdbw powinna iywykonana jako monolit z betonu

hydrotechnicznego klasy B 25 ; W-4 , M-100 odpowjadego wymaganiom BN-62/6738-

03, 04, 07 [17] lub alternatywnie z cegty kanadigjnej .

2.3.2. Dno studzienki .

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o detavosciach

podanych w pkt. 2.3.1. .

2.3.3. Wiazy kanatowe.

Wiazy kanatowe nalg wykonywa jako :

- wilazy zeliwne typu cizkiego zatrzaskowego odpowiadeg wymaganiom PN-H-
74051-02 [11] umieszczane w korpusie drogi .

2.3.4. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadajce wymaganiom PN-H-74086 [14] .

2.4. Materiaty dla komor przelotowych potaczeniowych i kaskadowych .

2.4.1. Komora robocza.

Komora robocza z ptyt stropowa i dnem mae by wykonana jakozelbetowa wraz z

domieszkami uszczelniggymi lub z cegly kanalizacyjnej wg indywidualnejkdonentaciji

projektowej .

2.4.2. Wiaz kanatowy zatrzaskowy.

Wedtug pkt. 2.3.4. .

2.5. Studzienki sciekowe .

2.5.1. Wopust uliczny zeliwny .

Whpusty uliczne zeliwne zatrzaskowe powinny odpowiadé&wymaganiom PN-H-74080-

01 [12] i PN-H-74080-04 [13] . Prostakna konstrukcja korpusu kratki $ciekowej , z

pierscieniem odcizajacym i ze studzienlg osadovy .

2.5.2.  Kregi betonowe prefabrykowane.

Na studzienkiciekowe stosowane prefabrykowane kgi betonowe drednicy 50 cm ,

wysokdaici 30 cm lub 60 cm , z betonu klasy B 25 , wg KBL26 (6) [22] .

2.5.3. Pierscieniezelbetowe prefabrykowane.

Piercienie zelbetonowe prefabrykowane @ednicy 65 cm powinny ky wykonane z

betonu wibrowanego klasy B 20 zbrojonegoss&tios .

2.5.4. Plyty zelbetonowe prefabrykowane .

Ptyty zelbetonowe prefabrykowane powinny ihigrubcgé¢ 11 cm i b¢ wykonane z betonu

wibrowanego klasy B 20 zbrojonego st&itOS .

2.5.5. Plyty fundamentowe zbrojone .

Ptyty fundamentowe zbrojone powinny posiadpubd¢ 15 cm i by wykonane z betonu

klasy B 15 .

2.5.6. Kruszywo na podsyple .

Podsypka mize by¢ wykonana z ttucznia lubwiru . Uzyty materiat na podsygkpowinien

odpowiadé wymaganiom stosowanych norm , np. : PN-B-06712,[PN-B-11111 [3] ,

PN-B-11112 [4] .

2.6. Beton.

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpovaadvymaganiom BN-62/6738-07

[17].

2.7. Zaprawa cementowa.

Zaprawa cementowa powinna odpowiagdaymaganiom Pn-B-14501 [7] .

, Budowa chodnika w ul. Kaiuszki w m. Rudniki” 130



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

2.8. Kruszywo dla wykonania studni chtonnej:

- piasek -gr.30 cm,
zwir drobny 5/10 mm -gr.30 cm,
zwir gruby  10/20 mm - gr.45cm,
- ttuczekamienny 20/40 mm - gr.45cm,
- ttuczékamienny 40/80 mm - gr.50cm

2.9. Skladowanie materiatow.

2.9.1. Rury kanatow.

Rury mana skladowa na otwartej przestrzeni , ukladajje w pozycji leacej jedno — lub

— wielo - -warstwowo , albo w pozycji stogj .

Powierzchnia sktadowania powinnacbytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem
si¢ wod opadowych .

W przypadku skiadowania poziomego piersvszarstwe rur naley utozyé na podkiadach
drewnianych . Podobnie na podktadach drewnianydbzypauktada wyroby w pozycji
stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wgargom .

Wykonawca jest zobowzany uktadé rury wedtug poszczegodlnych grup , wiedko i
gatunkbw w sposOb zapewnjay stateczné& oraz umaliwiajacy dosgp do
poszczegodlnych stoséw lub pojedynczych rur .

2.9.2. Kregi.

Kregi mazna sktadowa na powierzchni nie utwardzanej pod warunkiera nacisk kegéw
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa .

Przy skiadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysék skladowania nie powinna
przekracz& 1,8 m . Skladowanie powinno udlivi¢ dostp do poszczegodlnych stosow
wyrobow lub pojedynczych kgow .

2.9.3. Cegta kanalizacyjna.

Cegla kanalizacyjna mie by sktadowana na otwartej przestrzeni , na powierizchn
utwardzonej z odpowiednimi spadkami uitiiajacymi odprowadzenie wod opadowych .
Cegly w miejscu sktadowania powinny dyulozone w sposdb upogdkowany
zapewniajcy tatwas¢ przeliczenia . Ceglty powinny by utozone w jednostkach
tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach .

Jednostki fadunkowe madgby¢ utozone jedne na drugich maksymalnie 3 warstwach , o
tacznej wysokéci nie przekraczagej 3,0 m .

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wy$éketosOw i pryzm nie powinna
przekracz& 2,2 m.

2.9.4. Wiazy kanatowe i stopnie.

Wiazy kanatowe i stopnie powinny bysktadowane z dala od substancji dzigdggh
korodupco . Wihazy powinny b§ posegregowane wg klas . Powierzchnia sktadowania
powinna by utwardzona i odwodniona .

2.9.5. Wopusty zeliwne .

Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ sktadowane na otwartej przestrzeni , na paletach w
stosach o wysokgi maksimum 1,5 m .

2.9.6. Kruszywo .

Kruszywo naley sktadow@& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposob
zabezpieczapy je przed zanieczyszczeniem i zamieszaniem z nimnyodzajami i
frakcjami kruszyw .

3.  Sprzet.

3.1. Ogolne zasady dotycgce spratu.

Ogolne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 grjdgania Ogolne” pkt. 3.
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3.2. Sprzet do wykonywania kanalizacji deszczowej.

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azd& Sic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek podsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

- wciagarek mechanicznych,

- beczkowozéw.

4. Transport.

4.1. Ogdlne zasady dotycgce sprztu.

Ogolne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 gmdgania Ogolne” pkt. 4

5.  Wykonanie robét.

5.1. Ogolne zasady dotycgce wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 grdgania Ogolne” pkt. 5.
5.2.Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniewviale oznaczy je w
terenie za pomackotkéw osiowych , kotkowswiadkow i kotkéw krawedziowych . W
przypadku niedostatecznej dt reperéw statych , Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe (z kdnymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne) , a szkice sytuacyjne
reperow i ich rzdne przekze Inzynierowi / Kierownikowi projektu.

5.3.Roboty ziemne .

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane . Metody wykonanidpat
wykopu (rkcznie lub mechanicznie) powinny bylostosowane do gbokasci wykopu ,
danych geotechnicznych oraz posiadanegagpmechanicznego .

Szerokdé¢ wykopu uwarunkowana jest zewtrznymi wymiarami kanatu , do ktorych
dodaje si obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskiewsaian i uszczelnienie
stykéw . Deskowanidcian naley prowadzé w miar jego gkbienia . Wydobyty grunt z
wykopu powinien by wywieziony przez Wykonawecna odkiad .

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokungginta
projektowej , przy czym dno wykopu Wykonawca wykoaana poziomie wiszym od
rzednej projektowanej o 0,20 m .

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné taykonane bezpwednio przed
utozeniem przewodow rurowych . Zgijie tej warstwy Wykonawca wykongaznie lub
sposo6b uzgodniony z 2gnierem / Kierownikiem projektu..

5.4.Przygotowanie podiaa .

W gruntach suchych piaszczystychwirowo — piaszczystych i piaszczysto — gliniastych
podiazem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdrze wykopu .

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieotplpodize naley wykona z
warstwy ttucznia lubzwiru z piaskiem o grubmi od 15 do 20 cmatznie z utgonymi
saczkami odwadniacymi . Dla przewoddéw csrednicy powyej 0,50 m na warstwie
odwadniajcej naley wykona® fundament betonowy , zgodnie z dokumentgepjektova
lub SST .

Zagzszczenie podta powinno by zgodne z okrdonym w ST .

5.5. Roboty montazowe .

5.5.1. Rury kanatowe

Rury kanatowe uktadagizgodnie z technologiokreslona przez producenta .
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Poszczegolne udone rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskiem
posrodku rury i mocno podbite , aby rura nie zmierplatozenia do czasu wykonania
uszczelnienia zkzy .
Uszczelnienia ziczy rur kanatowych naky wykona zgodnie z zaleceniami producenta .
Kat zawarty m¢dzy osiami kanatéw doptywowych i odplywowego — zbizego powinien
zawierd sie w granicach od 45° do 90° .
Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy
konce utazonego kanatu przed zamuleniem .
5.5.2. .Przykanaliki .
Jezeli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczeyrtmy wykonywaniu
przykanalikbw nalgy przestrzeganastpujacych zasad :

- trasa przykanalika powinna &yprosta , bez zatamaw planie i pionie (z
wyjatkiem tukéw dla podiczenia do wpustu bocznego w kanale do syfonu
przy podhczeniach do kanatu ogélnosptawnego)

- minimalny przekrdj przewodu przykanalika powinierynesi 0,20 m (dla
pojedynczych wpustow przykanalikéw nie diluzszych ni 12 m mana
stosowa srednice 0,15 m)

- dhugas¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu
lub studzienki rewizyjnej patzeniowej nie powinna przekra€za4 m

- wilaczenie przykanalika do kanatu p®o by wykonane za pwednictwem
studzienki rewizyjnej , studzienki krytej (tzétepej) lub wpustu bocznego

- spadki przykanalikbw powinny wyndsod min. 20 %. do max. 400 %o z tym ,
ze przy spadkach wkszych od 250 %o naly stosowa rury zeliwne

- kierunek trasy przykanalika powiniendggodny z kierunkiem spadku kanatu
zbiorczego

- wlaczenie przykanalika do kanatu powinnathykonane pod &em min. 45°
, max. 90° (optymalny 60°)

- wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studziep&lczeniovy nalery
dokonywa tak , aby wysoké& spadku przykanalika nad podpgtudzienki
wynosita max. 50,0 cm . W przypadku koniecsmionvaczenia przykanalika
na wysokdci wiekszej naley stosowd przepady (kaskady) umieszczone na
zewntrz pozascianky studzienki

- wihaczenia przykanalikéw z dwoch stron do kanatu zl@ego poprzez wpusty
boczne powinny byusytuowane w odlegioi min. 1,0 m od siebie

5.5.3. Studzienki kanalizacyjne .
Jezeli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczejnadezy przestrzeganastpujacych
zasad: Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnyaholwych powinny by zgodne ze
srednicami okrélonymi w tablicy 1.

Tablica 1. Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnykotowych .

Srednica przewodu Minimalna srednica studzienki rewizyjnej kotowej (m)
odprowadzajacego Przelotowej pohkczeniowe;j spadowej —
(m) -
kaskadowej
0,20
0,25 1,20
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0,30 1,20 1,20
0,40

0,50 1,40

0,60 1,40 1,40

Jezeli dokumentacja nie stanowi nie inaczej , to ppgkonywaniu studzienek
kanalizacyjnych nalgy przestrzeganastpujacych zasad :

- studzienki przelotowe powinny bylokalizowane na odcinkach prostych
kanatéw w odpowiednich odledgioiach (max. 50 m przy studzienkach kanatu
do 0,50 m i 70 m przyrednicach powsej 0,50 m) lub za zmianie kierunku
kanatu

- studzienki paiczeniowe powinny by lokalizowane na patzeniu jednego
lub dwéch kanatéw bocznych

- wszystkie kanaly w studzienkach naletaczy¢ o8 w o8 (w studzienkach
krytych)

- studzienki nalgy wykonywa& na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia
lub zwiru) dnie wykopu i przygotowanym fundamencie betagm

- studzienki wykonywé nalery zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym .
Natomiast w trudnych warunkach gruntowych (przy twyswaniu wody ,
kurzawki itp.) w wykopie wzmocnionym

- w przypadku gdy rénica rzdnych dna kanatow przekracza 0,50 m mgle
stosowa studzienki spadowo-kaskadowe

- studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanataéhednicy powyej 0,40 m
powinny mi&€ przelew ksztalcie i wymiarach uzasadnionych aelgami
hydraulicznymi . Natomiast studzienki zlokalizowanga kanatach o
srednicach do 0,40 m wdzenie powinny mie€ spad w postaci rury pionowej
usytuowanej za zewftrz studzienki . R#nica pozioméw przy tym
rozwigzaniu nie powinna przekracz4,0 m

Sposob wykonania studzienek (przelotowych ag@niowych i kaskadowych)
przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznacgargymbolem KB-4.12.1 (7 , 6,
8) [22] , a ponadto w ,Katalogu powtarzalnych elemdev drogowych” opracowanym
przez ,Transprojekt” Warszawa [23] .

Sudzienki rewizyjne skladapie z nas¢pujacych czsci :

- komory roboczej

- komina wtazowego

- dna studzienki

- whazu kanatowego

- stopni ztazowych
Komora robocza powinna ndievysokaé¢ minimum 2,0 m . W przypadku studzienek
ptytkich (kiedy gkbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu nie
pozwalaj zapewnt ww. wysokdci) dopuszcza siwysokaé¢ komory roboczej
mniejsz niz 2,0 m .

Przejcia rur kanalizacyjnych przeziany komory naley obudowa i uszczelnt
materialem plastycznym w dokumentacji projektowej .
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Komin wtazowy powinien b§ wykonany z kegdéw betonowych lubelbetonowych o
srednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [20] . Posadowidiaina naley wykona na
ptycie zelbetowej przejciowej (lub rzadziej na kgu stazkowym) w takim miejscu ,
aby pokrywa wlazu znajdowataesiad spocznikiem o najekszej powierzchni .

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominéw wtazowych , wowczas
bezpdrednio na komorze roboczej nafeumiesci¢ ptyte pokrywows , a na niej
skrzynle wtazows wg PN-H-74051 [9] .

Dno studzienki naley wykonywa na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowan
kineta .

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna mie
przekréj zgodny z przekrojem kanatu , z paejyprzediionym pionowymisciankami
do poziomu maksymalnego napetnienia kanatu . Pmagzie kierunku trasy kanatu
kineta powinna mieksztatt fuku stycznego do kierunku , natomiastreypadku
zmianysrednicy kanatu powinny ona standwirzefcie z jednego wymiaru w drugi .

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety .

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub inngghjscach natenych na
obciazenia dynamiczne) powinny ndievtaz typu c¢zkiego wg PN-H-74051-02 [11] .
W innych przypadkach nima stosowawtazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10] .

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinierg aynia rowny , natomiast w
trawnikach i zielécach gérna kragdz wtazu powinna znajdowasie na wysokéci
min. 8 cm ponad poziomem terenu .

W écianie komory roboczej oraz komina wiazowego aaleamontowé mijanko
stopnie ztazowe w dwdchgdach , w odlegiéciach pionowych 0,30 i w odlediciach
poziomej osi stopni 0,30 m .

5.5.4. Komory przelotowe i polaczeniowe .

Dla kanatéw csrednicy 0,8 m i wikszych naley stosowa komory przelotowe i
pofaczeniowe projektowane indywidualnie , zéme z naspujacych czsci :

- komory roboczej

- plyty stropowej nad komar

- komina wtazowego érednicy 0,8 m

- plyty pod wiaz

- wihaz typu cézkiego osrednicy 0,6 m
Podstawowe wymagania dla komér roboczych :

- wysoka¢ mierzona od potki-spocznika do piyty stropowej jmave wynost
0od1,8do2,0m

- dlugas¢ mierzona wzdta przeptywu min. 1,20 m

- szerokd¢ nalery przyjmowa jako rowr : szerokéé kanatu zbiorczego plus
szerokd¢ poélek po obu stronach kanatu ; minimalny wymiatkppo stronie
wlazu powinien wynosi0,50 m , z&po stronie przeciwnej 0,30 m
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- wymiary w planie dla komoér patzeniowych uzalmione s ponadto od
wielkosci kanatéw i od promieni do 0,40 m réwne 0,75 mpoaadto 0,40 —
réwne 1,50 m
Komory przelotowe powinny léylokalizowane na odcinkach prostych kanatow w
odlegtaciach do 100 m oraz przy zmianie kierunku kanatu .

Komory pohczeniowe powinny byzlokalizowane na patzeniu jednego lub dwoch
kanatéw bocznych .

Wykonanie paiczenia kanatéw , komina wlazowego i kinet podangokis.5.3. .

5.5.5. Komory kaskadowe .
Komory kaskadowe stosujezsia pokczeniach kanatéw érednicy od 0,60 m, przy
duwzych r&nicach poziomoéw w celu unikggia przekroczenia dopuszczalnych spadkéw
(i predkosci wody) oraz nieekonomicznego zégienia kanatow .

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejdtezy , przestrzega
nastpujacych zasad :

- dlugas¢ komory przepadowej zalg od przeptywu oraz od #dicy poziomow
kanatu dolnego i gérnego

- szerokd¢ komory zaley od szerokéci kanaldw doptywowego i
odptywowego oraz prz&ia kontrolnego z pomostu gérnego do pomostu
dolnego (0,80 m) ; wymiary pomostow powinny wyrfo3j80x0,70 m

- pomost gorny nalg wykona w odlegt@ci min. 1,80 m od piyty stropowe;j
do osi kanatu doptywowego

- nad pomostem gérnym i dolnym naje przewidzi€ oddzielny komin
wlazowy

- pomost gorny i schody nalg od strony kaskady zabezpieézyparien
wysokaci min. 1,210 m

Kominy wtazowe nalgy wykona tak jak podano w pkt 5.5.3. .

Zasady dczenia kanatéw w dnie komory i wykonywania kinetlpno w pkt 5.5.3. .

Komory kaskadowe naty wykonywa: jak komory w pkt 5.5.4. w wykopach
szerokoprzestrzennych i , w zat@sci od potrzeb , odpowiednio wzmocnionych .

5.5.6. Studzienki bezwtazoweslepe .
Minimalny wymiar studzienki w planie wyna@sD,80 m . Wszystkie kanaty w tych
studzienkach naly taczy¢ sklepieniami .

Studzienki posadowieniaesna podsypce z piasku gruico7 cm , po utéeniu kanatu .
W plycie dennej naley wyprofilowat kinek zgodnie z przekrojem kanatu .

W plycie kierunku trasy kanatu kineta powinna énfisztatt tuku stycznego do kierunku
kanatu , natomiast w przypadku zmiaimgdnicy kanatu powinna stanaprzegcie z
jednego wymiaru w drugi . Dno studzienki powinnaérspadek co najmniej 3 % w
kierunku kinety .

5.5.7. Studzienki sciekowe.
Studzienkisciekowe , przeznaczone do odprowadzania wod opactowyezdni drog i
placéw powinny b¥ z wpustem ulicznynaeliwnym i osadnikiem .
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Podstawowe wymiary studzienek powinny wyiasi

- gigbokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylo
przykanalika 1,65 m (wgtkowo — min. 1,50 m i max. 2,05)
- glebokas¢ osadnika (studzienki) 0,50 m
Krata sciekowa wpustu powinna Byusytuowana wscieku jezdni , przy czym wierzch
powinien by usytuowany 2 cm po#gj scieku jezdni
Kratasciekowa boczna chodnikowa wpustu powinné bgytuowana w linii krawznika w
chodniku ,
Lokalizacja studzienegciekowych i ich rozmieszczenie uzatéone jest przed
wszystkim od wielkéci odnawialnej powierzchni jezdni i jej spadku pagttego .
Nalezy przyjmowa , ze na jedn studzienk powinno przypadaod 800 do 1000 m?2
nawierzchni szczelnej .

Rozstaw wpustéw przy pochyleniu poziym scieku do 3 %o powinien wynosiod 40
do 50 m ; od 3 do 5 %o powinien wynésid 50 do 70 m ; od 5 do 10 %0 — od 70 do 100
m.

Whpusty uliczne na skrzpwaniach ulic natey rozmieszczéprzy krawgznikach
prostych w odlegtéci minimum 2,0 m od zakwzenia tukuicieralnej .

Kazdy wpust powinien b§podhczony do kanatu za grednictwem studzienki
rewizyjnej pohczeniowej , studzienki krytej (tzwlepej) lub wyptkowo za pomog
wpustu bocznego

Whpustéw deszczowych nie najesprzgat . Gdy zachodzi konieczké zwiekszenia
powierzchni sptywu , dopuszcza s wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow
podwdjnych .

W przypadkach kolizyjnych , gdy zachodzi koniecgnasytuowania wpustu nad
istniejacymi urzdzeniami podziemnymi , ndoa studzienk sciekowg wypetnic do min.
0,60 m nie stosaf osadnika . Osadnik natomiast powinieg bgtawiony poza
kolizyjnym urzdzeniem i paiczony przykanalikiem ze studzienkjak rownie z
kanatem zbiorczym . Odlegié osadnika od kragdzi jezdni nie powinien przekracza
3,0m.

5.5.8. lzolacje .

Rury betonowe telbetowe ayte do budowy kanalizacji powinny byabezpieczone
przed koroz , zgodnie z zasadami zawartymi w ,Instrukcji zghieezenia przed
korozja konstrukcji betonowych” opracowanej przez Instyfathniki Budowlanej w
1986 r. [21] .

Zabezpieczenie rur kanatlowych polega na powleczehizewrtrznej i wewrgtrznej
powierzchni warstwizolacyjm asfaltowa , posiadajca aprobat techniczia , wydara
przez upowazniory jednostl .

Studzienki zabezpieczaggirzez posmarowanie z zeatrr izolacp bitumiczry .
Dopuszcza gistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem .

W $rodowisku stabo agresywnym , niezale od czynnika agresji , studzienki ngle
zabezpiecz§ przez zagruntowanie izolacasfaltows oraz trzykrotnie posmarowanie
lepikiem asfaltowym stosowanym na goo wg PN-C-96177 [8] .
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W $rodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazeluéznorodndc¢ i bardzo duy
przedzial nagzenia czynnika agresji) sposéb zabezpieczenia aatpkorozy
Wykonawca uzgodni z ftynierem .

5.5.9. Zasypanie wykopow i ich zagszczenie .
Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadz¢ warstwami grubgci 20 cm . Materiat
zasypkowy powinien kiyréwnomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach
przewodu . Wskaik zag:szczenia powinien liyzgodny z okrdonym w SST .

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw Wykonawca dnga Inzynierem .

5.5.10. . Regulacja pionowa elementéw uzbrojenia podziemnego:
Regulacje pionowa nalezy wykonaé¢ poprzez podniesienie lub opuszczenie gdrnych
elementéw konstrukcji studzienek do rzdnych projektowanych. Regulacg nalezy
przeprowadzi¢ rozbierajac , a nasgpnie nadbudowujac do wymaganych rzdnych
kominy witazowe , studzienki $ciekowe, zasuwy , hydranty i studzienki
telekomunikacyjne przy uzyciu mieszanki betonowej lub w razie potrzeby popraz
podmurowanie cegh klinkierow g kanalizacyjna.
Rury powinny byé unieruchomione przez obsypanie piaskiem goodku rury i mocno
podbite , aby rura nie zmienita poldenia do czasu wykonania uszczelnieniagdzy .
Uszczelnienia zczy rur kanalowych nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami
producenta .
Kat zawarty miedzy osiami kanaléw doptywowych i odplywowego — zbiozego
powinien zawierat si¢ w granicach od 45° do 90° .
Przed zakaiczeniem dnia roboczego 4dz przed zefciem z budowy naléy
zabezpieczy konce utazonego kanatu przed zamuleniem .
6. Kontrola jako $ci robot .
6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robo6t .
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 6 .

6.2. Kontrola , pomiary i badani .

6.2.1. Badania przed przyshpieniem do robo6t .
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykeértzadania materiatdéw do
betonu i zapraw i ustdlirecept .

6.2.2. Kontrola , pomiary i badania w czasie robo6t .
Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimgob6t
w zakresie i z agtotliwoscia okreslang w niniejszej ST i zaakceptowaprzez
Inzyniera .

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rgdnych zalgonych taw celowniczych w nawdaniu do
podanych statych punktéw wysalaowych z doktadnécia do 1 cm

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szerokd , grubdci i zagzszczenia wykonanej warstwy
podtaza z kruszywa mineralnego lub betonu

- badanie odchylenia osi kolektora

- sprawdzanie zgoddoi z dokumentagj projektove zalazenia przewodow i
studzienek
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badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego

sprawdzenie prawidtovéai utozenia przewodow

sprawdzanie prawidtovégi uszczelnienia przewodow

badanie wskanikow zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu
sprawdzenie rdnych posadowienia studzienek (kratek) i pokrywzetaych
sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania .

odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinno wynoé&iwiecej niz = 5 cm

odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m

odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm
odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracza 5 cm
odchylenie kolektora rurowego w planie , odchylemiéegtaci osi utazonego
kolektora do osi przewodu ustalonej na tawach ceiozych nie powinna
przekraczd= 5 mm

odchylenia spadku wonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie
powinno przekracza— 5 % projektowanego spadku (przy zmniejszonym
spadku) i + 10 % projektowanego spadku (przyckszonym spadku)

wskaznik zagszczenia zasypki wykopéw okieny w trzech miejscach na
dtugasci 100 m powinien b§ zgodny z pkt 5.5.9.

rzedne krateksciekowych i pokryw studzienek powinny dywykonane z
doktadndcia do + 5 mm

7. Obmiar robot .
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot .
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@Q\/ymagania ogoélne” pkt 7 .

7.2. Jednostka obmiarowa .
Jednostl obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8.  Odbior robot .
8.1. Ogolne zasady odbioru robét .
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00,%/ymagania ogélne” pkt 8 .

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs , ST i
wymaganiami layniera , jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne .

8.2. Odbior robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu .
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegayj:

roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika
wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne

wykonane komory

wykonana izolacja

zasypany , zagzczony wykop

Odbiér robét zanikagcych powinien b dokonany w czasie umliwiajacym
wykonanie korekt i poprawek , bez hamowania og&nggstpu robét .

Dlugos¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie pawaiby mniejsza od 50 m
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9. Podstawa ptatngci .

9.1. Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci .
Ogodlne zasady dotygeze podstawy piatrigi podano w ST D-M-00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 9 .

9.2. Cena jednostki obmiarowe; .
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robét

- wykonanie materiatow

- wykonanie robo6t przygotowawczych

- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoamiem scian wykopu i
jego odwodnienie

- przygotowanie podtm i fundamentu

- wykonanie gczkéw

- wykonanie wylotu kolektora

- ulozenie przewoddéw kanalizacyjnych , przykanalikéw ydsii , studzienek
sciekowych

- wykonanie izolacji rur i studzienek

- zasypanie i zaggzczenie wykopu

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej

10. Przepisy zwhzane .

10.1. Normy .

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowe . YRuksztattki .
Wymagania i badania .

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne . Kruszywa nangal do
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka .

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne . Kruszywa tamdoaawierzchni
drogowych .

5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny — kaaaja .

6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kanatigme . Ksztalty i wymiary.

7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte .

8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypeltniaczy steany na gaco .

9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe . Ogolne wymagabiadania .

10. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe . Klasa A (wiaygyu lekkiego) .

11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe . Klasy B , C , (Mazy typu

cigzkiego) .

12. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych . Wymagania i
badania.

13. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych . Klasa C .

14. PN-H-74086 Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych .

15. PN-H-74101 Zeliwne rury cinieniowe do peaiczen sztywnych .

16. BN-88/6731-08 Cement . Transport i przechowywea

17. BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny .

18. BN-86/8971-06.02  Rury beznieniowe . Rury betonowezelbetonowe .

19. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betoritregi betonowe i
zelbetonowe .
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Inne dokumenty .

20. Instrukcja zabezpieczenia przed kogokpnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej — Warszawa 1986 r.
Katalog budownictwa .

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgézeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 798
KN4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KN4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1)  Studzienkciekowe do odwodnienia drog @aziernik 1983)

KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm ; wysok@ 30 lub 60
cm

.Katalog powtarzalnych elementéw. drogowych” . ,fpaojekt” — Warszawa , 1979 —
1982r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania siecizadeer sieciowych wodoeaigowych i
kanalizacyjnych , PBC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastogekt — Warszawa |,
zaakceptowane i zalecone do stosowania przez ZeBpdhdczy ds. procesu
inwestycyjnego powotany przez Prezydenta miastasiéavy — sierpie 1984 r.

Instrukcp projektowania , wykonania i odbioru zegtrznej sieci kanalizacyjnej z rur PVC
, wydanie ZTS ,Gramat” w 3t .

, Budowa chodnika w ul. Kaiuszki w m. Rudniki” 141



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D-08.05.01

SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH
ELEMENTOW BETONOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonaniertiekow z
prefabrykowanych elementéw betonowych na zadaBiudowa chodnika w ul.
Kosciuszki w m. Rudniki” .

1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw
opracowania szczego6towej specyfikacji techniczn®ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewaoddzkich.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaciejskich i
gminnych.
1.3. Zakres robot objych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiagzanych z wykonaniem:
— $ciekdéw ulicznych przykraeznikowych,
— $ciekéw ulicznych midzyjezdniowych,
- $ciekéw terenowych.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Sciek przykravwgznikowy - element konstrukgji jezdni stcy do odprowadzenia
wod opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikéw dojgktowanych odbiornikéw (np.
kanalizacji deszczowej).

1.4.2. Sciek midzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni &gy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni, na ktérych zastosowanegwme spadki poprzeczne, np. w
rejonie zatok, placow itp.

1.4.3. Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jeadab chodnikiem stincy do
odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni jezdrodoikow oraz przylegtego terenu
do odbiornikow sztucznych lub naturalnych.

1.4.4. Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotyge materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania,

podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Kravezniki

Krawezniki powinny odpowiadéawymaganiom BN-80/6775-03/01 [9]

i BN-80/6775-03/04 [10].
2.3. Beton na taw

Beton na taw pod kravgznik i sciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-
06250 [2]. Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejyipien to by beton
klasy B-15 lub B-10.

2.4. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [4].

Kruszywo naley przechowywdé w warunkach zabezpiecaajch je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami inageiitymentéw, gatunkow i marek.
2.5. Cement

Cement do betonu powinienbgementem portlandzkim, odpowiagiaym
wymaganiom PN-B-19701 [5].

Cement do zaprawy cementowej i na podsgygmentowo-piaskoavpowinien
by¢ klasy 32,5.

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [7].

2.6. Woda

Woda powinna by ,odmiany 1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [6].
2.7. Piasek

Piasek na podsygplcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom
PN-B-06712 [4].

Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinieroadgpda wymaganiom
PN-B-06711 [3].

2.8. Prefabrykowane elementy betonaeeku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do maykesciekow
przykraweznikowych, midzyjezdniowych lub terenowych, powinny odpowiada
wymaganiom BN-80/6775-03/01 [9].

Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betagch, wytych do
wykonaniasciekéw, powinny by zgodne z dokumentacprojektova. Moga to by np.
prefabrykaty betonowe o wymiarach i ksztattach Wgtalogu szczego6téw drogowych
ulic, placéw i parkéw miejskich - Karty 2.5, 2.9.13 [12].

Do wykonania prefabrykatéw nalestosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy co
najmniej 25.

Naskkliwosé¢ prefabrykatow nie powinna przekra¢ziso.

Scieralng¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrés mm.

Wytrzymata¢ betonu n&ciskanie powinna hiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla
przyjetej klasy betonu.

Powierzchnia prefabrykatow powinnaddyez rys, pknig¢ i ubytkdéw betonu,
o fakturze zatartej.
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Krawgdzie elementéw powinny liyréwne i proste. Wikistos¢ lub wypukicsé
powierzchni elementéw nie powinna przekrac2anm.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatow:
- na dtugdci + 10 mm,
— na wysokdci i szerokdci + 3mm.

Prefabrykaty betonowe powinny dgkltadowane w pozycji wbudowania, na
podiazu utwardzonym i dobrze odwodnionym.
2.9. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinnéa stpsowana na gaao i
odpowiadé wymaganiom BN-74/6771-04 [8].
3. sprat
3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Roboty ma@na wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiz, z
zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwitywania podsypki cementowo-

piaskowej,

— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport prefabrykatow powinien odbyisic wg BN-80/6775-03/01 [9],
transport cementu wg BN-88/6731-08 [7].

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb
zabezpieczatry je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z im@gortymentami.

5. wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania
0golne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonaniécieku naley wytyczy¢ linig kraweznika i
scieku zgodnie z dokumentagprojektow. Dla scieku umieszczonegdo nuzy jezdniami
0s$ écieku stanowi ®wykopu pod taw.
5.3. Wykop pod taw

Wykop pod wspolatawe dlascieku i kraveznika naley wykona zgodnie z
dokumentagj i PN-B-06050 [1]. Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to
najczsciej stosowantawa podsciek i kraweznik jest fawa z oporem. Digieku
umieszczonego rilzy jezdniami orazcieku terenowego stosowana jest tawa zwykia.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerok@i dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy z opare

, Budowa chodnika w ul. Kaiuszki w m. Rudniki” 144



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Wskaznik zag;szczenia dna wykopu pod tawowinien wynosi co najmniej 0,97, wg
normalnej metody Proctora.
5.4. Wykonanie taw

Wykonanie faw powinno lyzgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].

5.4.1.tawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powbydagodna z
dokumentagj projektow.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejznaostosowatawy z
betonu klasy B-15 i klasy B-10.

Wykonanie tawy betonowej podano w OST D-08.01 Rdayezniki betonowe”.

5.4.2 L awazwirowa

Wykonanie fawyzwirowej podano w OST D-08.01.01 ,Kra@aniki betonowe”.

5.5. Ustawienie kragznikdw

Ustawienie krawznikéw na tawie powinno kiywykonywane zgodnie z
dokumentagj projektowa oraz z postanowieniami wedtug OST D-08.01.01 ,Kgaviki
betonowe”.

5.6. Wykonanigcieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatéw na tawie powinna:hwykonane na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumgntac
projektowej. Ustawianie prefabrykatow powinnctlagodne z projektowamiwelet dna
scieku.

Spoiny elementéw prefabrykowanych nie powinny Rraeza szerokdci 1 cm.
Spoiny prefabrykatéw uktadanych na tavngirowej nalezy wypetnic zwirem lub
piaskiem. Spoiny prefabrykatéw uktadanych na talwanowej naley wypenic zapravg
cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem male
oczyici¢ | zmy¢ woda. Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowdqies i 0
spoinach zalanych zaprawpowinny mi€ co 50 m spoiny wypetnione bitumiczmas,
zalewowy nad szczelip dylatacyjm fawy betonowe;j.

Jezeli do wykonaniaciekdw terenowych zastosowano prefabrykaty typu
.korytkowego” wg KPED - karta 01.03 [13], to pokzenie prefabrykatu z jezdnmnalery
wypetnié bitumiczry mag, zalewows. Od dolnej strony prefabrykatu, wykop nale
wypetni¢ piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.

6. kontrola jakéci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania
materiatéw przeznaczonych do wykonaggaeku i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Badania materiatow stosowanych do wykondgniaku z prefabrykatéw powinny
obejmowa wszystkie wtaciwosci, ktére zostaty okrdone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Zakres bada
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W czasie rob6t zwrzanych z wykonaniertieku z prefabrykatow natg
sprawdza:
- wykop pod taw,
— gotowy tawe,
— ustawienie krawznika,
— wykonaniescieku.

6.3.2.Wykop pod taw

Nalezy sprawdza, czy wymiary wykopu szgodne z dokumentacprojektovg
oraz zagszczenie podia na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podica powinno
by¢ zgodne z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj

a) linia tawy w planie, ktéra m@@ sk rézni¢c od projektowanego kierunku 2 cm na
kazde 100 m fawy,

b) niweleta gornej powierzchni tawy, ktéra mosk rozni¢ od niwelety projektowanej o
+ 1 cm na kade 100 m fawy,

c) wymiary i rowna¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych puctktaa kade
100 m tawy, przy czym dopuszczalne tolerancje wypoia:

- wysokaci (grubdci) tawy £ 10% wysokéci projektowanej,

— szerokdci goérnej powierzchni tawy 10% szerokéci projektowanej,

— réwndsci gornej powierzchni tawy 1 cm praeitu pomidzy powierzchni tawy
a przylaom czterometrow tata.

6.3.4.Sprawdzenie ustawienia kraimika

Przy ustawianiu kragenika, badaniu podlegaj

a) linia krawgznika w planie, ktéra me sk rézni¢ 0 + 1 cm od linii projektowanej na
kazde 100 m ustawionego krawnika,

b) niweleta krawznika, ktéra mae st rézni¢c od niwelety projektowanej @ 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kraggnika, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych
punktach na kale 100 m dluggei, ktéra mae wykazywa przéwit nie wiekszy niz
1 cm pomedzy powierzchri kraweznika a przytaons czterometrow fata,

d) wypehienie spoin, sprawdzane nazdétgch 10 metrach ustawionego krgamika, przy
czym wymagane jest catkowite wypetnienie badanejrsp

e) szerokd¢ spoin, sprawdzana nadych 10 metrach ustawionego krgnika, ktéra nie
moze by¢ wieksza od 1 cm.

6.3.5.Sprawdzenie wykonanizieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podlegaj
a) niweletascieku, ktéra meae r@ni¢ sig¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na kade
100 m wykonanegécieku,
b) réwnacs¢ poditwna scieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych putktaa
kazde 100 m dtugéei, ktéra mae wykazywa przewit nie wiekszy niz 0,8 cm
pomiedzy powierzchnj cieku a tag czterometrowy,
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c) wypeinienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spwamg na kadych 10 metrach
wykonanegdacieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetréelmaidanej spoiny,

d) gruba¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktéra zmosk rézni¢c od grubdci
projektowanej a: 1 cm.

7. obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoine”
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) wykonanegeieku z prefabrykowanych

elementow betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykop pod taw,
- wykonana fawa,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogollne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 gtieku z prefabrykowanych elementow betonowych
obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie wykopu pod tawy,
— wykonanie szalunku (dla taw betonowych z oporem),
— wykonanie tawy (betonowejwirowej),
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
— ustawienie krawznikdw z wypetnieniem spoin,
- ulozenie prefabrykatowcieku z wypetnieniem spoin,
— zalanie spoin bitumicznmas, zalewowy,
— zasypanie zewtrznejsciany prefabrykatu lub kraynika,
przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10 przepisy zwizane
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
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2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggytihu. Sktad, wymagania
i ocena zgodri
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyiwan
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdlementy nawierzchni drég,

ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne mggania
i badania
10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kragniki i
obrzeza chodnikowe
11. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio
10.2. Inne dokumenty
12. Katalog szczeg6téw drogowych ulic, placéw i parkéwejskich, Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED)angprojekt-Warszawa,
1979.
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