Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat®&wlanych M.01.03.00

M.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
M.01.03.00. Wytyczenie obiektu.

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Ddbioru Rob6t Budowlanych (STWiIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiylinia i Odbioru Rob6t Budowlanych svymagania
dotyczice wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaghlizacji zadania: ,Opracowanie dokumentacji
projektowa na wykonanie przebudowy mostu na rzederkh zlokalizowanego w ggu drogi powiatowej nr
1762 S Udorz — Kty w m. Udorz”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat®&wlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB doty@asad prowadzenia Rob6t wymienionych w p. 1.1acyah
na celu wytyczenie obiektuzgnierskiego.

Zakres rob6t obejmuije :

— wyznaczenie osi i kragdzi obiektu irtynierskiego

— wyznaczenie osi pali, fundamentéw i podpor

— wyznaczenie usytuowania kraimikéw, elementéw odwodnienia, itp.,

— inne prace pomiarowe niegline dla wykonania obiektudgnierskiego

zgodnie z DokumentacProjektov.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB, ggodne z obowizujacymi przepisami zawartymi w pkt. 10 i
okresleniami podanymi w STWIORB M.00.00.00 "Wymaganigdbg" pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce Robot

0Ogoblne wymagania wykonania Rob6t podano w STWIORBMMO0.00 "Wymagania ogélne" pkt. 1.5.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
STWIORB i poleceniami liyniera.

1.6 Wspolny Stownik Zamoéwié (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego StovaiEaméwié (CPV) dotycacych przedmiotu zamoéwienia
podano w STWIORB M.00.00.00. ,Wymagania Ogoélne”

2. Materialy

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB M.00.00.00
"Wymagania ogdélne" pkt. 2.

Do wykonania Robé6t konieczne sastpujace materialy: stupki betonowe, rury stalowe, trpmestalowe, pale
drewniane.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB M.00.00.00 "Wymagania ogolnkt: 8.

Do wykonania Robo6t konieczny jest sgrgeodezyjny wysokiej doktadsai taki jak:

— tachimetry,

— dalmierze,

— niwelatory,

— teodolity,

— tasmy stalowe lub parciane.

Jakikolwiek sprzt nie gwarantuyjcy zachowania wymagajakosciowych Rob6t zostanie przez zimiera
zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do Robét.

4. Transport

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB M.00.00.00 "Wymaagagolne" pkt. 4.
Dopuszczalny jest dowolny rodzd&rodkéw transportowych zaakceptowany przezyivera, stiacy do
przewozu geodetdw, spitm geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych dazagl Robot.




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat®&wlanych M.01.03.00

5. Wykonanie Rob6t

Ogoblne zasady wykonywania Rob6t podano w STWIORBMM0.00 "Wymagania ogolne" pkt. 5.
Wykonawca przedstawi #ynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakioi uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane Roboty.

5.1. Wyznaczenie punktow wysok&iowych

Wszystkie punkty wysolkiiowe i repery robocze przy obiektach mostowych zpliy¢ nawazane do reperéw
paistwowych. Przed rozpoeziem Rob6t Wykonawca powinien zay@ nowe punkty wysokiiowe (stupki
betonowe z bolcem), ustalich wysokdé¢ w stosunku do reperéw fistwowych i chroni je przez caly czas
realizacji budowy. Punkty wysokoiowe naleéy umieszczd poza granicami projektowanego obiektu
w miejscach dogpnych, nie ulegagych zniszczeniu z doktadéwa do 0,5 cm.

5.2. Wyznaczanie obiektu iaynierskiego

Roboty polegaj na:

— wyznaczeniu osi i kragdzi obiektu irkynierskiego

— wyznaczeniu osi pali, fundamentéw i podpor

— wyznaczeniu osi i kdnych tarysk,

— wyznaczeniu usytuowania krasnikow, elementow odwodnienia, itp.

Doktadna¢ wyznaczenia osi podinej i osi podpér +1,0 cm.

Dokfadnad¢ wyznaczenia rgdnych do +0,3cm w stosunku dogdnych okrélonych w Dokumentacji
Projektowej.

6. Kontrola jakosci Robo6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB M.00.00.00 "Wymaganialngb pkt 6.
Wymagania dla Rob6t pomiarowych podano w pkt. 5.8.2.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB M@OM "Wymagania ogolne" pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove jest komplet (kpl) Robét koniecznych dla wykonawseystkich obiektow izynierskich.

8. Odbiér Robo6t

Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB MO0O "Wymagania ogélne” pkt. 8.

Odbiér Roboét polega na sprawdzeniu zgadharyznaczonych elementéw z Dokumeniaejojektovy.

Roboty obgte STWIORB odbiera kynier na podstawie przedstawionych przez Wykorawekicéw,
dziennikbw pomiarowych i protokotow. W przypadkuenjodnéci cha: jednego elementu robét z
wymaganiami, roboty uznajeesza niezgodne z Dokumentadprojektova i Wykonawca zobowizany jest do
ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w STWIORB M.00.00.00 "Wymagania ogolnkt. 9.
Ptaci s¢ za komplet (kpl) wykonanych Robdt po dokonaniuiodbrob6t wg punktu 8.

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa wytyczenia obiektu obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jé&io

— wykonanie wszystkich czynioi okreslonych w niniejszej STWIORB;

— wykonanie wszystkich elementéw wynikaych z opracowaWykonawcy;

—  pozyskanie niezfiinych materiatdw geodezyjnych;

—  zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznychrdavidiowego wykonania robét lub wynilaych
z przygtej technologii robot;

— wykonanie niezidnych zgtoszgi innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami;

—  zakup i transport materiatow i spta;

— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzonych rotdym zataenie osnowy geodezyjnej;

— oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie;

—  zapewnienie niezlainych czynnikéw produkciji;

—  prace pomiarowe;

—  stabilizacg punktow w terenie;

— wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.
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10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeisGUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdatJGiK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GJG&983

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z dejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawodgeyjne i
kartograficzne.

Rozporadzenie MGPIB z dnia 26 sierpnia 1991 r. w sprawizsgétowych zasad i trybu zaktadania i prowadzenia
geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu aragodnié i wspétdziatania w tym zakresie (Dz. U. Nr 83, poz
376 z dnia 26 sierpnia 1991).




