Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat&wlanych M.15.03.13

M.15.03.13. Nawierzchnia epoksydowo-poliuretanowatyp podatny
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Ddbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \bfylinia i Odbioru Rob6t Budowlanych svymagania
dotyczice wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramaehlizacji zadania: ,Opracowanie dokumentaciji
projektowa na wykonanie przebudowy mostu na rzederkh zlokalizowanego w gju drogi powiatowej nr
1762 S Udorz — Kty w m. Udorz”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robati@wlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wyenionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB maastosowanie przy wykonywaniu nawierzchni z matéww
nawierzchniowych na bazig/wic epoksydowych i poliuretanu wykonywanych na per&chniach betonowych
bez zastosowania izolacji. Zakres Rob6t obejmujekomgnie nawierzchni na betonowych zabudowach
szczegolnie chodnikowych i gérnych powierzchniactymséw obiektow mostowych. Grudgo warstwy
nawierzchni nie mniej x5 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB ggodne z obowzujacymi normami i przepisami zawartymi w
pkt.10 niniejszej STWIORB oraz z okteniami podanymi w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagaigoéine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce Robot

Ogolne wymagania podano w STWiIORB DM.00.00.00. ,Végania ogélne”. Wykonawca jest odpowiedzialny
za jaké¢ wykonania oraz za zgodfioz Dokumentagj Projektows, STWIORB, normami oraz poleceniami
Inzyniera.

1.6. Wspéiny Stownik Zaméwi@é (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego StovaiEaméwié (CPV) dotycacych przedmiotu zamoéwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”.

2. Materiaty
Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWiIORB DM.00.00.00.
+~Wymagania ogoélne” pkt.2.

2.1. Nawierzchnia

Materiat nawierzchniowy powinien Bychemoutwardzalny na bazigwicy epoksydowej i poliuretanu. Musi
nadawa si¢ do uktadania na powierzchniach z betonu. Matéeialpo utwardzeniu winien posigdaastpujace
cechy:

—  gestai¢ okoto 1,2kg/dr

— graniczna odksztatcaldéd powodujca gkanie ponad 25%,

— napezenie rozcigajace - ponad 6MPa,

— twardai¢ wg Shore A > 90,

— mie¢ odpornd¢ na dziatanie wodydrodkéw odladzajcych oraz wptyw promieniowania UV,

— wiasciwosci elastyczne w temperaturze od -20 do ¥60

Jako wypetniacz naky stosowa suchy piasek kwarcowy o uziarnieniu 0,4 - 0,7mm.

Grubai¢ warstwy nawierzchni powinna wyndsiie mniej nk 5mm.

Dobér materiatu nawierzchniowego podlega uzgodnieninzynierem. Stosowamazna tylko taki materiat, dla
ktorego Wykonawca ma Aprolegfechniczn i atest producenta.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogolpét.3.
Stosowany spkz powinien odpowiada warunkom okrélonym w instrukcji wykonania nawierzchni
opracowanej przez producenta. Sprowinien by zaakceptowany przeziyniera.

4. Transport
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagagodlne” pkt.4.
Transport materiatdw chemicznych w szczelnych opalvach zabezpieczonych przed uszkodzeniem.
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5. Wykonanie robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB OM10.00 ,\Wymagania ogdine” pkt.5.

Wykonawca przedstawi kynierowi Projektu do akceptacji Projekt TechnologiOrganizacji Robét oraz
Program Zapewnienia Jala uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakich wykonywaneda roboty.

5.1. Przygotowanie podida

Podiaze betonowe musi Ilgy wystarczajco wytrzymate (wytrzymakdé na odrywanie R=1,5MPa i

Rimin=1,0MPa).

Powierzchnia musi kysucha, przyczepna i pozbawiona elementéw niezamych z podtzem. Warstwy o
niewystarczajcej nanosci lub zanieczyszczone olejami naje usuré mechanicznie, np. za pompc
oczyszczania strumieniowdgeiernego. Przed ukladaniem nawierzchni peeimaley zagruntowé srodkami

przewidzianymi dla okrgonego typu nawierzchni.

5.2. Przygotowanie materiatu nawierzchniowego do dé&dania
Krétko przed rozpocgxiem prac nakey wymieszé, za pomog mieszadta z naplem elektrycznym, sktadniki
materiatu nawierzchniowego. Piasek dozéwarcjami podczas procesu mieszania.

5.3. Metody uktadania

Materiat nanosi przez szpachlowanie, rozprowadzadwnomiernie przy pomocy listwy gumowej na
prowadnicach, stanowgych zarazem podktadki dystansowe dla zachowarpawigdniej grubéci warstwy.
Materiat mana ukladd, gdy temperatura powietrza i podéo migci sie w granicach +10 do + 3Q, przy
bezdeszczowej pogodzie. Masa powinné tgnoszona jednowarstwowo.

5.4. Warunki BHP
Podczas pracy nalg stosowa sie do przepisdw i wskazéwek podawanych przez prodacétie wolno zblia¢
sig z otwartym ogniem ani prowadziob6t spawalniczych.

6. Kontrola jakosci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymaganiaiog” pkt. 6.

Mozna stosowa tylko materiat na ktéry uzyskano AprobafTechniczm oraz atest wytwércy. Przed
zastosowaniem nalg sprawdzt zgodnd¢ dostarczonego materiatu z zaméwieniem i zdd@trdp wycia z
uwagi na okres sktadowania.

Badaniu podlegaj

i) w czasie uktadania nawierzchni

- jakoi¢ podiaza,

" wytrzymaldié na odrywanie badana metpgbull-off’ 1 badanie na 10 f

- temperatura powietrza i podi;

i) po wykonaniu nawierzchni:

- jej grubac¢ (odstpstwo od grubgci przyjetej w dokumentaciji mge wynosg -0.5mm i +1mm),

- twarda¢ wg Shore A > 90,

- réwnas¢ mierzona fat dtugasci 2,00m, dopuszczalny przeit pod fat 1 mm.

7. Obmiar robét
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w STWiIORB DMQQ@O ,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiaru jest 1 f(metr kwadratowy) powierzchni, na kidnaniesiono nawierzchpiokreslonej
grubdgci.

8. Odbiér robot

Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogélne” pkt.8.

Na podstawie wynikow przeprowadzonych hadakontroli naley sporadzi¢ protokoty odbioru Roboét
koncowych. Jeeli wszystkie badania i odbiory daty wyniki pozytye; wykonane Roboty nalg uzna za

zgodne z wymaganiami. Z&li chat jedno badanie lub odbiér dato wynik ujemny, wykoaaRoboty naley

uzn& za niezgodne z wymaganiami STWIORB. W takiej sgfiud/ykonawca obowizany jest doprowad&i
Roboty do zgodniei z STWIORB i przedstawije do ponownego odbioru.

9. Podstawa ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatréei podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolpkt:9.
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9.1. Cena jednostkowa
Cena jednostkowa uwzginia:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob@az Programu Zapewnienia Jé&io

wykonanie wszystkich elementéw wynikeych z opracowa\Wykonawcy,

zakup i dostarczenie wszystkich niedhych czynnikéw produkcji,

zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznyclprdavidtowego wykonania robot lub wynikaych
z przygtej technologii robot,

przygotowanie podim,

wypetnienie szczelin kitem elastycznym,

utozenie nawierzchni i jej piegnacja,

oczyszczenie stanowiska pracy,

wykonanie bad@i pomiardw.

10. Przepisy zwazane
Katalog Detali Mostowych — Generalna Dyrekcja DKggjowych i Autostrad, 2002 r.




