ZAKEAD PROJEKTOWANIA, USLUG | REALIZACJI ROBOT IN  ZYNIERSKICH "MOST"
40-282 Katowice, ul. Sikorskiego 18/35

PRZEDMIAR ROBOT

NAZWA INWESTYCJI . Przebudowa mostu na przepust w ciggu drogi powiatowej nr 1740
S w m. Zawiercie, ul. Polegtych

POZ.04 Projekt tymczasowej organizacji ruchu

INWESTOR . Powiatowy Zarzad Drég w Zawierciu

ADRES INWESTORA . 42-400 ZAWIERCIE
ul. Sienkiewicza 34

KODY | NAZWY ROBOT : Grupy robot:

(wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien) 45200000-9 Roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej
Klasy robét:

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy drog
Kategorie robdét:

45233290-8 Instalowanie znakéw drogowych
45233294-6 Instalowanie sygnalizacji drogowej

BRANZA . Mostowa
Ogodtem wartosé kosztorysowa robot zt
Stownie:

OPRACOWAL:

Pazdziernik 2011



KSIAZKA PRZEDMIAROW

Lp. Podst \ Opis i wyliczenia hm \ Poszcz Razem
1/ZAMKNIECIE 1
1/KNNR 6 Ustawienie stupkéw do znakéw i tablic drogowych o §r 70 mm szt.
d.1/0702-01 Charakterystyka rob6t: D.07.02.01
8 szt. 8.00
RAZEM 8.00
2|KNNR 6 Montaz znakéw tymczasowych o pow. ponad 0.3 m2 szt.
d.1/0702-05 Charakterystyka robot: D.07.02.01
11 szt. 11.00
RAZEM 11.00
3/KNR 2-25 Analogia - Ustawienie tablicy prowadzacej U-3d m
d.1/0417-01 Charakterystyka rob6t: D.07.02.02
2.75 m 2.75
RAZEM 2.75
4/KNR 2-25 Analogia - Ustawienie zapdr drogowych U-20a 2x1,75m i U-20b 2.75m m
d.1/0417-01 Charakterystyka rob6t: D.07.02.02
3.50+2.75 m 6.25
RAZEM 6.25
5/KNR 2-25 Analogia - Montaz $wiatet ostrzegawczych U-35 "czerwonych" max 3 szt. w kpl. |kpl.
d.1/0627-01 Charakterystyka rob6t: D.07.02.02
1 kpl. 1.00
RAZEM 1.00
6|NI Ustawienie barier drogowych betonowych U-14b (dt. 1,50m; szer. podst. O, m
dl 40m; wys. 0,80m) - zakup, transport i montaz
Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
11*1.50 m 16.50
RAZEM 16.50
7|KNNR 6 Demontaz znakéw drogowych szt.
d.1/0702-08 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
3 Szt. 3.00
RAZEM 3.00
8/KNR 2-25 Analogia - Demontaz $wiatet ostrzegawczych kpl.
d.1/0627-02 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
1 kpl. 1.00
RAZEM 1.00
9|KNR 2-25 Analogia - Demontaz tablicy prowadzacej U-3d m
d.1/0417-02 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
2.75 m 2.75
RAZEM 2.75
10|KNR 2-25 Analogia - Demontaz zap6r drogowych U-20 m
d.1/0417-02 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
6.25 m 6.25
RAZEM 6.25
11|NI Demontaz barier drogowych betonowych skrajnych m
d.l Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
16.50 m 16.50
RAZEM 16.50
12|NI Montaz i demontaz tymczasowej sygnalizacji $wietlnej, 2 sygnalizatory w kom- |kpl
d.l plecie
Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
1 kpl 1.00
RAZEM 1.00
2|ZAMKNIECIE 2
13|KNNR 6 Montaz znakéw tymczasowych o pow. ponad 0.3 m2 szt.
d.2|0702-05 Charakterystyka robot: D.07.02.01
3 Szt. 3.00
RAZEM 3.00
14|KNR 2-25 Analogia - Ustawienie tablicy prowadzacej U-3d m
d.2|0417-01 Charakterystyka rob6t: D.07.02.02
2.75 m 2.75
RAZEM 2.75
15|KNR 2-25 Analogia - Ustawienie zapdr drogowych U-20a 2,25x1,75m i U-20b 2.75m m
d.2|0417-01 Charakterystyka robot: D.07.02.02
4.00+2.75 m 6.75
RAZEM 6.75
16|KNR 2-25 Analogia - Montaz $wiatet ostrzegawczych U-35 "czerwonych" max 3 szt. w kpl. |kpl.
d.2|0627-01 Charakterystyka rob6t: D.07.02.02
1 kpl. 1.00
RAZEM 1.00
17|NI Ustawienie barier drogowych betonowych U-14b (dt. 1,50m; szer. podst. O, m
d.2 40m; wys. 0,80m) - zakup, transport i montaz
Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
10*1.50 m 15.00
RAZEM 15.00

Norma PRO Wersja 4.01, Marzec 2003 r.




KSIAZKA PRZEDMIAROW

Lp. Podst Opis i wyliczenia j.m. Poszcz Razem
18|KNNR 6 Demontaz znakéw drogowych szt.
d.2/0702-08 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
11 szt. 11.00
RAZEM 11.00
19|KNNR 6 Demontaz stupkéw tymczasowych szt
d.2/0808-08 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
8 szt 8.00
RAZEM 8.00
20/ KNR 2-25 Analogia - Demontaz $wiatet ostrzegawczych kpl.
d.2/0627-02 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
1 kpl. 1.00
RAZEM 1.00
21 KNR 2-25 Analogia - Demontaz tablicy prowadzacej U-3d m
d.2/0417-02 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
2.75 m 2.75
RAZEM 2.75
22|/KNR 2-25 Analogia - Demontaz zap6r drogowych U-20 m
d.2|0417-02 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
6.75 m 6.75
RAZEM 6.75
23|NI Demontaz barier drogowych betonowych skrajnych m
d.2 Charakterystyka rob6t: D.00.00.00
15.00 m 15.00
RAZEM 15.00
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