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M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Projekt rozbiorki mostu w ciagu drogi powiatowej nr 1713 S relacji
Zawiercie — Wlodowice - Kotowice w m. WEODOWICE.
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M-D.00.00.00. WYMAGANIJA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogach wojewédzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoéline, wspdlne dla rob6t
objetych ogolnymi specyfikacjami technicznymi poszczegdlnych asortymentéw robot
drogowych 1 mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosé
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czgs¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni tub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugos¢ mostu - odleglo$¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, 2 w
przypadku mostow tukowych z nadsypka - odleglos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona
w 0si jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, shuzacy do notowania zdarzeni i okolicznoéci zachodzacych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
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polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wrykonaweca i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowe] 1 ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukeja nawierzehni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.13. Konstrukeja nosna (przgsto lub przesla obiektu mostowego) - czesé obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14. Korpus dregowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.15, Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, sfuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badafi i prob zwiazanych z ocena
jakosci materialéw oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z
dokumentacjg projektows 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20, Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralna a podbudowa,
zapewnigjgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzehni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze skiadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e¢) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢sé podbudowy spelniajgca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.

g} Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze].

1) Warstwa odsgczajgca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznic pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i1 przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedziaf tolerancji nie zostat okreglony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze roOwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigeych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczefistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorma warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego
wykonania nawierzchni.
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1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé si¢ z pelnej $ciany,
stupow lub innych form konstrukeyjnych, np. skrzyn, komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtosé teoretyczna - odleglos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39. Szerokosé calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegloéé miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podhuznej, obejmuje
calkowita szerokos¢ konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos§¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszezegolnych rodzajow ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w $wietle poreczy
mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robGt oraz inne migjsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagiebiony poniZej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budewlane - czgsé¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowiaca odregbna
catos¢ konstrukeyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwiazanych z budowa,
modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakodé wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspétrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszezone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. DBokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na
dokumentacje projektowsa:

Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowa dokumentacje projektows oraz
projektowa dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$é umowy, a wymagania okreslone w
choc¢by jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnoéé
ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,0gélnych warunkach
umowy’’}.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry
podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi§mie sg wazniejsze od wymijardéw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
i ST.
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Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli musza wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziahu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa
lub ST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang
zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modemizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawea jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczefistwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, kt6rych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene kontraktowa,.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznoséei i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projekitu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
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informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez InZyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest
wlhaczony w ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob4t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac st¢ do tych wymagan bedzie mial szezegolny wzglad na:

1. lokalizacjg baz, warsztatdw, magazynéw, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: '

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢} mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpoiarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszezeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezuitat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposdb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatow na $rodowisko.

Materialy, ktdre sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakofczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialéw od wlasciwych organéw
administracji panstwowe;j.
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Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktdre majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robét. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudows mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w spos6b powodujacy minimaine niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomigdzy Wykonawcg a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z
whasnosci 1 drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy,

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczeni naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby
pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszezone na §wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szezegolnoSei Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.



10

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawcea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie péZniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
migjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia robodt.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatéw tub urzadzen uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robot i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkic
straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

(Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére
spetnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepisdw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy 1 przepisy sa pafistwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju Iub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. R6znice pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawce i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
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wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomié Inzyniera/Kierownika
projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecenn Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystapia op6Znienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania rob6t i/lub
wysokos$¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszezenia biurowe, sprzet,
transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-
00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. Materialy

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczeg6ltowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawea zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciggly spetniaja wymagania SST w czasie
realizacji robot,

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnoénych wiadz na
pozyskanie materialow ze Zrodet miejscowych wlaczajae w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie
metod¢ wydobycia i selekeji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw
administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialéw pochodzacych ze Zrodet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczentem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopéw i miejsc pozyskania
materiatdw miejscowych beda formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypee i rekultywacji
terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagani umowy lub wskazaf Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Eksploatacja 7rédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiczione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robot,
niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczgc si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem 1
niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanic materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodunie przed uzyciem tego materialu, albo w
okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jakosé i whasciwosct i
byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miegjsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekeja wytworni materialow

Wytwoérnie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkceji z wymaganiami. Probki
malterialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wladciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytwomi,
musza by¢ spelnione nastepujgce warunki:

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawey oraz
producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekeii,

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wylwoérni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji robét,
Jezeli produkcja odbywa sig¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawea uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekciji i badan w tych
miegjscach.

3. Sprzet
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Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uZzywany do robét powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony sSrodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentdéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badai okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rdwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa Iub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

4. Transport

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych naciskéw na of i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spehniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszezone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcey.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacia
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez
Wykonawee oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementoéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostana, usuniete
przez Wykonawce na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dok}adnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i
elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w 8T, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty
normalnie wysiepujgce przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadezenia z
przesztosci, wyniki badaf naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonaweg w
czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robét.
Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akeeptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca
powinien okreslié, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwodci techniczne, kadrowe i
plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z dokumentacia projektowa, ST
oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierag:

a) czes ogdlng opisujaca;

~ organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposodb zapewnienia bhp.,

~  wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosé wykonania
poszczegolnych elementéw robot,

— system (sposo6b i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilos¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
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— sposéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich whasciwosci w
czasie transportu,

—  sposob I procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podezas dostaw
materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementéw
robot,

—  spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ robdt.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawea
zapewni odpowiedni system kontroli, whaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialéw oraz robét,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sq okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okredlone, Inzynier/ Kierownik projektu
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprz¢t badawcezy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczeh
laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te bedg tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badanh materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkceji moga byé z
Jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$é udziahe w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawece i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawee do badan
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bgda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe
badania tych materialéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawcee usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projekiu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru [ub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akeeptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedhug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent
materialéw powinien udzielié¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnosé
materialow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych
jak 1 wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcee.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé prébki materialéw i prowadzié badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcey sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i rob6t z dokumentacja projektows i
ST. Moze réwniez zleci¢, sam Iub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnoscei lub certyfikat zgodnosci z:
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— Polska Norma tub
— aprobata techniczna, w przypadku wyrob6w, dla kt6rych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sq objete certyfikacja okreslong w pkt 1

1 ktore spelniaja wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bgdzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktdre nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie 7
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy b¢da dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcey i Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szezegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszezego6inych elementéw robot,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

~ uwagi 1 polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiordéw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

—  zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii
projektowej,

~ dane dotyczace czynnodci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

~ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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~ dane dotyczace jakosei materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcey robdt,

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sig w sposéb ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw,
orzeczenia o jakosci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badath Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢é udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokotly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robot,

e} protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robodt

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
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Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesiecznej
platnosei na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym
przez. Wykonaweg 1 Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2, Zasady okres$lania ilosci robét i materialow

Dhugosei i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m’ jako dhugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

losei, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcee. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnognym
wymaganiom ST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie dokladno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupemione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na Karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajgeych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c} odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajaeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakodci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.
Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesei robét do odbioru zgtasza Wykonawcea wpisem do dziennika budowy i
Jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie p6Zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Jako$¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektn na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosei wykonanych czesei robét. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakoscei i wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia
dokumentéw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badafi i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalea przyjetych w
trakcie odbioréw roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Iub robot uzupehniajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoci 1
ustall nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszezegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos$é
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
~ dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
Jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szezegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupelniajace lub zamienne),

—~ recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST
iew. PZ],

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
STiew. PZIJ,

~ opinig technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robdt whascicielom urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pegwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”,

9. Podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogélne
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Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarows ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycentonych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosct, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w
ST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaitowe robot beda obejmowaé:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

~  warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkdw i transportu na teren budowy,

— wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umewy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagaf warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

— oplaty/dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier,
oznakowan i drenazu,

— tymczasowq przebudowe urzadzen obeych.

- Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszezanie, przestawienie, przykrycie 1 usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,

— utrzymanie pltynnosci rachu publicznego.

— Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

— usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

— doprowadzente terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi
zmianami).

2. Zarzqdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 15535).
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3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pbzniejszymi zmianami).
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M.11.01.69. ROZKOP ISTNIEJACEJ DROGI

1. Wstep

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczgce wykonania rozkopu istniejacej drogi w
rejonie obiektu mostowego.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja wykonanie rozkopow istniejacej drogi w
obrgbie podpor obiektu mostowego. W zakres robét wehodzi zerwanie nawierzchni,
rozebranie podbudowy drogi, oraz wykonanie rozkopu korpusu drogi w zakresie objetym
Dokumentacija Projektows.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,
wylycznymi 1 okreéleniami podanymi w ST-M.00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé wykonania rob6t i ich zgodnos$é

z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

Materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet

Do rozbiorek elementow drog w zakresie okreslonym Dokumentacja Projektowa przewiduje
sig uzycie sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na istniejace obiekty oraz na
wlasciwosci gruntu zalegajacego ponizej dolnej ptaszezyzny przewidywanego rozkopu.
Zaleca sig prowadzenie robot Iekkim sprzgtem mechanicznym lub pneumatycznym. Sprzet

powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Do wykonania robot
ziemaych (rozkop) nalezy stosowaé koparki o matej wydajnosci.

4. Transport

Transport materialu z rozkopu nalezy wykona¢ samochodami wywrotkami w miejsce
skladowania okreslone przez Wykonawce.

5. Wykonanie robot
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Roboty obejmujq rozebranie istniejacej nawierzchni bitumicznej z jej rozkruszeniem. Materiat
stanowiacy podbudowe drogi oraz materiat z rozkopu powinien byé rozsortowany.

Do wykonywania robdt mozna przystgpi¢ po ewentualnym przezbrojeniu terenu lub po
dokonaniu lokalizacji ewentualnych urzadzen obeych, mogacych sig znajdowaé w zakresie
rozkopu.

5.1. Odwodnienie rozkopu

Wykonawca jest zobowiazany wykonaé urzadzenia ktore zapewnia odprowadzenie wody
opadowej poza teren robot, tak aby zabezpieczyé grunty w podlozu przed przewilgoceniem i
nawodnieniem.

Stad obowiazek takiego wykonywania robét, aby powierzchniom wykopéw nadaé w calym
okresie trwania robét spadki poprzeczne i podiuzne zapewniajace prawidlowe odwodnienie.
Jezeh wskutek zaniedbania Wykonawcey grunty ulegng nawodnieniuy, ktére spowoduje ich
dtugotrwalg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienie
gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony
Zamawiajgcego.

Wykonanie robot ziemnych winno by¢ zsynchronizowane w ¢zasie z wykonaniem tych
clementéw projektowanego odwodnienia, do ktérych odprowadzi¢ mozna wody z obszaru
robdt ziemnych.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp rozkopu powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w catym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp rozkopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od Dokumentacji Projektowej obciaza
Wykonaweg robét ziemnych.,

Wykonawca jest zobowiazany wykonywac¢ rozkopy w taki sposéb, aby grunty o réznym
stopniu przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb
uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyZzszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw gruntu, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydaine do wykonania nasypoéw powinny by¢ bezposrednio whudowane
W nasyp.

6. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci wykonania rozkopu polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej Specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli
nalezy zwrocic szezegdlng uwage na sprawdzenie:

a) zgodnosci rodzaju gruntu z okreslonym w Dokumentacji Projektowej,

b) zachowaniu ksztattu skarp zapewniajacego ich statecznosé,

¢) odwodnienia,

d) dokladnosci wykonania rozkopu,

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest m’ objetosci rozkopu uwzgledniajacy objetosé nawierzchni,
podbudowy i gruntu.

8. Odbior robot
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Poszczegolne elementy robét ziemnych jako ulegajace zakryciu podlegaja odbiorom, caty
korpus drogowy odbiorowi czesciowemnu.

Badania kontrolne przy odbiorze przeprowadza si¢ w celu sprawdzenia czy roboty zostaly
wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Badania odbiorcze dotycza sprawdzenia:

a) technicznych dokumentéw kontrolnych,

b) przekroju poprzecznego i szerokosei korpusu,

¢) wykonania skarp,

9. Podstawa platnosci

Placi sie za wykonang i odebrana ilo§¢ m’ rozkopu wg ceny jednostkowej, ktdra obejmuje:
- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu,

- wyprofilowanie skarp rozkopu,

W sklad ceny jednostkowej wchodzi:

- zerwanie i rozkruszenie nawierzchni,

- zerwanie podbudowy z kruszywa tamanego.

Grunt 1 gruz z rozbiorki stanowi wlasnos¢ Wykonawcy, ktory obowigzany jest do
wyznaczenia ich miejsca sktadowania i ponost on koszty zwigzane ze skladowaniem lub
utylizacja.

10. Przepisy zwiazane
1. PN-8-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania .

2. Opracowanie IBDIM z 1978 r. - Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drdg szybkiego
ruchu.
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M.11.01.02. ROZEBRANIE NASYPU DROGOWEGO.
1. Wstep

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace rozbiérki nasypu drogowego w miejscu
robot.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot ziemnych i obejmuja;
—rozbiorke nasypu,

- odwéz gruntu na odktad.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w ninicjszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okre§leniami podanymi w ST-M.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnosé

z Dokumentacja Projektows, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

Materialy nie wystepuja.

3. Sprzet

Wykonawca powienien dysponowac sprawng technicznie koparka przedsighierna.

Do rozbiorek elementow drég w zakresie okreslonym Dokumentacja Projektowa przewiduje
si¢ uzycie sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na istniejace obiekty oraz na

wlasciwosci gruntu zalegajacego ponizej dolnej plaszezyzny nasypu.
Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. Transport

Transport materiatu rozbiorki nasypu nalezy wykonaé¢ samochodami wywrotkami w miejsce
skfadowania okreslone przez Wykonawce.

5. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.
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5.1. Zakres wykonywanych robot.

—odspojenie 1 zatadowanie materiatu z rozbiérki nasypu na samochody samowyladowawcze,

— przewoz materiatu z rozbidrki do miejsca wbudowania w nasyp lub odklad,

—r¢czne lub meczaniczne wykonanie skarp nasypu drogowego, usuniecie potencjalnych
obrywdw.

6. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci wykonania, polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej Specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli
nalezy zwrdcié szczegdlng uwage na sprawdzenie:

a} rzednej wykopu okreslonej w Dokumentacji Projektowej,

b) zachowaniu ksztattu skarp zapewniajacego ich stateczno$é,

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest m® gruntu. Hoé¢ robét okredla si¢ na podstawie projektu
z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w terenie.

8. Odbidr robot
Odbidr nastepuje po calkowitym uporzadkowaniu skarpy.
9. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest rozebranie nasypu i uporzadkowanie skarp nasypu drogowego. Placi
si¢ za wykonana i odebrang ilog¢ m® gruntu w stanie rodzimym wg ceny jednostkowej.

Grunt, gruz z rozbidrki stanowi wlasnos¢ Wykonawcy, ktéry obowigzany jest do wyznaczenia
miejsca ich skaldowania i ponosi koszty zwigzane ze skladowaniem lub utylizacja.

10. Przepisy zwigzane

I. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2, PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

3. Opracowanie IBDIM z 1978 r.Wykonanie i odbiér robdt ziemnych dla drog szybkiego
richu.
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M.20.02.03. ROZEBI()RKA NAWIERZCHNI I PODBUDOWY NA
MOSCIE I DOJAZDACH.

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
rozbiorki nawierzchni na moscie oraz dojazdach za przyczétkami.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robOt wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét rozbidrkowych i
obejmuja:

- rozbiérke nawierzchni na moscie i fragmentach dojazdow za przyczotkami.

i.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz z okresleniami podanymi w ST.M.00.00.00 .

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé

z Dokumentacjg Projektows, ST i Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST M.00.00.00. "Wymagania ogdlne”.

2. Miaterialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

Roboty rzobiorkowe moga by¢ wykonane r¢cznie. Przy mechanicznym wykonywaniu robot
Wykonawca powinien dysponowaé nastgpujacym, sprawnym technicznie sprzetem:

- sprezarka,

- mioty pneumatyczne
- ladowarka.

4. Transport

Materiaty z rozbidrki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami tranportu w miejscu
sktadowania okre$lonym przez Wykonawce,

5. Wykonanie robdét
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5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beds wykonywane.

5.2. Zakres wykonywanych prac
Zakres wykonywanych robét obejmuje:

- rozbidrke nawierzehni na moscie i fragmentach dojazdow za przyczotkami,
-~ zatadunek na srodki transportowe i wytadunek na wysypisku.

6. Kontrola jakosci robot

Kontroli podlega zakres rzeczowy rozbidrki. Sparwdzié nalezy wymiary w planie i gtebokosé
dokonanej rozbiorki.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 m” rozebranej nawierzchni. Tlosé robét okreéla sie na podstawie
projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru.

8. Odbior robot

Odbiorowi podlega zakres rzeczowy dokonanej rozbiorki.

9. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest wykonanie pelnego zakresu rozbidrek oraz odwiezienie gruzu.

Placi sie za 1 m* nawierzchni i podbudowy w stanie pierwotnym. Cena jednostkowa obejmuije
wytyczenie, rozebranie, zatadunek 1 wywiezienie gruzu.

Grunt, gruz z rozbiorki stanowi wlasnos¢ Wykonawecy, ktory obowiazany jest do wyznaczenia

miejsca ich skaldowania i ponosi koszty zwiazane ze sktadowaniem lub utylizacja.
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M.21.01.03. ROZBIORKA KONSTRUKCJI BETONOWYCH
I KAMIENNYCH - KORYTO POTOKU POD MOSTEM.

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru rozbiorki elementéw betonowych 1 kamiennych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét rozbidrkowych i
obejmuja:

—rozbidrke koryta potoku - betonowe gurty.

—rozbidrke skarpy koryta — kamien/beton

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami zawartymi w M.00.00.00.

1.5. Ogoine wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$é z

Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robdt podano w ST-M.00.00.00 "Wymagania ogdine”.

2. Materialy

Przy metodzie wyburzenia miotami pneumatycznymi materialy nie wystepuja.

3. Sprzet

Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym technicznie sprzetem do wiercenia i
rozkruszania oraz tadowania:

- sprezarka

- mioty lub wiertarki pneumatyczne
- ladowarka

4. Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu,

5. Wykonanie robot
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5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty rozbidrkowe.

5.2. Zakres wykonywanych robét
Roboty rozbidrkowe beda prowadzone miotami pneumatycznymi. Po rozkruszeniu nalezy
wytransportowa¢ na miejsce sktadowania wg wskazan wykonawey.Grunt, gruz z rozbiérki

stanowi wlasnos¢ Wykonawcy, ktory obowiazany jest do wyznaczenia miejsca ich
skatdowania i ponosi koszty zwigzane ze sktadowaniem lub utylizacja.

6. Kontrola jako$ci robot

Kontroli podlega zakres rzeczowy rozbiorki oraz uporzadkowanie miejsca rozbiorki oraz
miejsca sktadowania gruzu.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest | m’ rozebranej konstrukcii.

8. Odbidr robot

Odbiorowi podlega zakres rzeczowy dokonanej rozbidrki.

9. Podstawa platnosci

Podstawa platnoscei jest wykonanie rozbidrki elementow konstrukeji oraz usuniecie gruzu z
rozbidrki.
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M.23.01.02. ROZBIORKA ISTNIEJACYCH PODPOR

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét rozbidrkowych korpuséw podpér i skrzydet dla istniejacych obiektow
mostowych, jako czesci skladowej robot rozbidrkowych tych obiektow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu:

- rozbidrke istniejgcych podpor ze skrzydtami,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
oraz z okre$leniami podanymi w ST.M.00.00.00

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robét
Wykonaweca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

Dokumentacja Projektows, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST. M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

Materialy wbudowane nie wystepuja.

Materialy stuzace do obslugi pracy zastosowanego sprze¢tu dla prac rozbiorkowych nie sa
objete niniejszg ST.

3. Sprzet

Sprzet do wykonywania robot rozbiorkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce w
Projekcie organizacji rob6t i zaakceptowany przez Inzyniera.

Przy prowadzeniu robét rozbiérkowych catych podpér Wykonawca moze zastosowaé
dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

Transport sprzgtu 1 odwoz gruzu dowolnymi $rodkami transportowymi.

5. Wykonanie robot
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Wykonawcea przedstawi Inzynierowi do akceptacji rysunki robocze zadaszen, podestow

roboczych dostosowane do lokalnych potrzeb, Projekt technologii robét rozbiérkowych oraz

Projekt organizacji robot, uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich prowadzone beda,

roboty.

Przy prowadzeniu robdt rozbiérkowych nalezy stosowaé zadaszenia zabezpieczajace przed

spadaniem gruzu na cieki wodne polozone pod remontowanymi obiektami.

Przy prowadzeniu robot rozbiérkowych podpér na obiektach poddanych remontowi nalezy:

—prace rozbiorkowe prowadzi¢ sposobem wyburzenia lekkimi mlotami pneumatycznymi lub
elektrycznymi wzglednie, gdy zezwalajg na to warunki lokalne, sposobem hydrodynami-
cznym bez stosowania robét strzatowych,

Wykonanie rozkopdw ujete jest w ST. M.11.01.09.

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP a w szczegdlnoscei:

— zabezpieczy( teren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, znaki ostrzegawcze)
—zapozna¢ pracownikéw ze sposobem wykonywania prac i ewentualnymi zagrozeniami,
—zaopatrzy¢ pracownikow w potrzebny sprzet ochronny (helmy, okulary, rekawice),

6. Kontrola jakosci roboét

Sprawdzeniu podlegaja:

—zadaszenia i podesty robocze,

~zgodnos¢ prowadzenia robot z Projektem technologii i organizacji robdt rozbidrkowych,
—zgodnos¢ zakresu robot rozbidrkowych z Dokumentacjg Projektowa.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest 1 m® objetosei betonu lub zelbetu przed rozkuciem. Objetosé
rozbieranego betonu lub Zelbetu podana zostata w Przedmiarze Robot szacunkowo i podiega
uscisleniu w czasie prowadzenia robot na podstawie obmiardéw rozkuwanego betonu podpér.

8. Odbiodr robot

Odbiorom podlegaja:

—przed przystapieniem do prac rozbiérkowych: wykonane rozkopy wraz z ich
zabezpieczeniem i odwodnieniem: podesty robocze niezbgdne do wykonania rozbiérek i
zadaszenia tras komunikacyjnych i ciekéw wodnych,

~odbiér konicowy - stwierdzenie wykonania zakresu robot przewidzianego Dokumentacja
Projektowa.

9. Podstawa platnosci

Placi sie za wykonana i odebrang ilos¢ m® rozebranych podpér wedtug ceny jednostkowej,
ktdra obejmuje zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji, wykonanie, zamontowanie i
rozbiorke podestow roboczych i zadaszen, zabezpieczenie i odwodnienie wykopow (z
uwzglednieniem pompowania wody) wykonanie prac rozbidrkowych a takze odwoz gruzu
lacznie z kosztami skladowania i oczyszczenie miejsca pracy wraz z przygotowaniem
dojazdéw dla sprzetu odwozacego gruz.
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Grunt, gruz z rozbiorki stanowi wlasno$é¢ Wykonawcy, ktéry obowiazany jest do wyznaczenia
miejsca ich skaldowania i ponosi koszty zwiazane ze skladowaniem lub utylizacja.

Cena jednostkowa obejmuje rowniez koszty zabezpieczenia BHP.

Wykonanie wykopow ujete jest w ST. M.11.01.09.

10. Przepisy zwigzane

Nte wystepuja.



36

M.23.01.04. ROZBIORKA ISTNIEJACEJ KONSTRUKCJI PRZESEA

1. Wstep

1.1. Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbidrkowych elementow zelbetowych konstrukeji przeset dla istnicjgcych
obiektow mostowych.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu:

- catkowita rozbiorka istniejacego przesta
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
oraz z okresleniami podanymi w ST.M.00.00.00

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakosé¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z

Dokumentacjg Projektowa, ST i1 poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST. M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

Materialy wbudowane nie wystepuja.

Materiaty shuzace do obstugi pracy zastosowanego sprzetu dla prac rozbidrkowych nie sa
objete niniejsza ST.

3. Sprzet

Sprzet do wykonywania rob6t rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce
w Projekcie organizacji robot 1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Przy rozbiorce calej konstrukeji niosacej wg ST.23.01.02 Wykonawca moze zastosowaé
dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

Transport sprzgtu i odwoz gruzn dowolnymi §rodkami transportowymi.
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5. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji rysunki robocze rusztowan i podestow
roboczych, Projekt technologii robét rozbidrkowych oraz Projekt organizacji robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich prowadzone beda roboty.

Przy prowadzeniu robot rozbidrkowych ustrojéw niosacych nalezy stosowaé rusztowania
zabezpieczajace przed spadaniem gruzu na cieki wodne potozone pod remontowanymi
obiektami oraz podesty robocze.

Przy prowadzeniu rob6t rozbidrkowych na istniejacych obiektach poddawanych rozbioree :

— prace rozbiérkowe powinny byé prowadzone sposobem wyburzenia lekkimi mlotami
pneumatycznymi lub elektrycznymi wzglednie, gdy zezwalajg na to warunki lokalne ,
sposobem hydrodynamicznym rob6t strzatowych .

Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania przepisow BHP a w szczegdinosci:

—zabezpieczy¢ teren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, znaki ostrzegawcze),
—zapozna¢ pracownikow ze sposobem wykonywania prac i ewentualnymi zagrozeniami,
—zaopatrzyé pracownikow w potrzebny sprzet ochronny (helmy, okulary, rekawice),

6. Kontrola jakosci robot

Sprawdzeniu podlegaja:

—rusztowania i podesty robocze,

—zgodnos¢ prowadzenia robot z Projektem technologii i organizacji robot rozbidrkowych,
~zgodno$¢ zakresu robot z Dokumentacja Projektowa.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 m® objetoei zelbetu przed rozbiorks .

Zestawienie robot rozbidrkowych ustrojow niosacych podane jest w Komentarza do pozycji
Przedmiaru Robdt.

Moze ono ulec uscisleniu w czasie prowadzenia robét na podstawie obmiaru rzeczywistego
zakresu rozkucia.

8. Odbior robot

Odbiorom podlegaja:

~przed przystapieniem do prac rozbiérkowych: wykonane rusztowania i podesty robocze,

~ odbior koncowy - stwierdzenie wykonania zakresu rob6t przewidzianego Dokumentacja
Projektowa.

9. Podstawa platnosci

Placi sie za wykonana i odebrang ilo$¢ m® rozebranego zelbetu ustrojow niosaeych wedtug
ceny jednostkowej, ktora obejmuje zapewnienie niezbgdnych czynnikow produkc;i,
wykonanie, zamontowanie i rozbiorke podestéw roboczych i rusztowan oraz podestow
zabezpieczajacych przed spadaniem gruzu, wykonanie prac rozbidrkowych, a takze odwoz
gruzu 1 oczyszczenie miejsca pracy wraz z przygotowaniem dojazdow dla sprzetu
odwozacego gruz lacznie z kosztami skladowania.
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Grunt, gruz z rozbidrki stanowi wlasno$¢ Wykonawcey, ktory obowiazany jest do wyznaczenia
miejsca ich skatdowania i ponosi koszty zwigzane ze sktadowaniem lub utylizacja.

Cena jednostkowa obejmuje rowniez koszty zabezpieczenia BHP.

Uzyskany gruz stanowi wlasno$¢ Wykonawcy robot.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja.
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M.23.02.01. ROZBIORKA BALUSTRADY

1. Wstep
1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z rozbidrka istniejacej balustrady na obiektach mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument kontraktowy i przetargowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot mostowych.

1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu rozbiorke istniejacych balustrad na obiektach mostowych.

Rozbierane balustrady sa przewidziane do ponownego zastosowania i odwozu na baze
PZD w Zawterciu.

1.4. OQkreflenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz, z okresleniami podanymi w ST M. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne™.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z

Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace
robot podano w ST M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy
Materialy wbudowane nie wystepuja.
3. Sprzet

Roboty mozna wykonac¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inzyniera.

4. Transport

Odwoz zdemontowanych balustrad dowolnymi $rodkami transportowymi.
5. Wykonanie robét
Roboty ujete w niniejszej ST obejmuja:

—odcigcie zamocowan stupkoéw w betonie,
— odwdz na baze PZD w Zawierciu.
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Balustrady umocowane w elementach betonowych podlegajacych rozbiéree, shupki nalezy
odcia¢ na wysokosci 2 cm powyzej powierzehni betonu (pozostata czesé stupka
pozostajaca w betonie rozbierana bedzie wraz z wyposazeniem ustrojéw niosacych, co
ujete jest w ST M.23.01.03).

6. Kontrola, jakosci robot

Wobec przeznaczenia rozbieranych elementéw do ztomowania kontrola jakosci ogranicza
si¢ do sprawdzenia prawidlowosci wykonanych robét zgodnie z pkt 5.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 m rozbieranej balustrady.

8. Odbior robot

Przewiduje si¢ dokonanie odbioru koficowego polegajacego na stwierdzeniu wykonania
calosci zakresu robot oraz zachowania warunkéw podanych w pkt.6. niniejszej ST.

9. Podstawa platnosci
Placi si¢ za wykonang i odebrang ilo$¢ metrow rozbiorki balustrady wg ceny jednostkowe;,
ktora obejmuje: rozbidrke elementow, odwoéz rozebranych elementéw do miejsca

sktadowania.

W cenie jednostkowej miesci si¢ rowniez koszt urzadzefi pomocniczych zapewniajacych
bezpieczenstwo pracy przy prowadzeniu roboét rozbidrkowych.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja.
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D.02.60.00. ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot fundamentowych i zwigzanych

z wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy Jub modernizacji drég i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,

¢} budowe nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokos$¢ nasypu [ub glgbokosé wykopu - réznica rzgdnej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysokosé przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktérego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy sie
znacznym 1 dhugotrwalym osiadaniem pod obcigzeniem.

Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunietych blokach, ktérego
probki nie wykazuja zmian objgtosci ani nie rozpadaja sie pod dzialaniem wody
destylowanej; maja wytrzymalosé na sciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia rodkow
wybuchowych albo narz¢dzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrgbie pasa
robot drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem
robdt drogowych.
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1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania ub skiadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w
czasic wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

Pa - gestose objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m?),

Pas - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoscei optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shuzaca do oceny zaggszezenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m™).

1.4.17. Wskaznik roéznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntéw
niespoistych, okreslona wg wzoru:

Ul
dl(}
gdzie:
dgg- $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

£y ~ modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

7 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z
wysoko polimeryzowanych wiokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy sie miedzy innymi
duza wytrzymatoscia oraz wodoprzepuszezalnosdcia, zgodny z PN-1S010318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt
1.5.

2. Materialy (grunty)

2.1. Ogoéine wymagania dotyczace materialow
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Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01

pkt 2.
Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosei wg PN-S-02205:1998 [4]
Lp.| Wyszczegdlnienie | Jed- - Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 ] Rodzaj gruntu —  TUMOSZ piasek pylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina ~  glina piaszczysta zwiezta,
-~ ZWir gliniasta glina zwigzla, glina pylasta
—  pospolka rumosz zwigzla
— piasek gruby gliniasty — i, il piaszczys-ty, it pylasty
— piasek éredni Zwir gliniasty | bardzo wysadzinowe
— piasek drobny pospoika — piasek gliniasty
—  juzel gliniasta —  pyl, pyt piaszczysty
nierozpadowy — glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartoi€ czastek
<0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od3do 10 > 10
3 | Kapilarnosé bierna
| Hyg, m < 1,0 21,0 > 1,0
4 | Wskaznik piaskowy
WP >35 od 25 do 35 <725

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce

wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy
nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar
objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

fezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem
objetosel robot ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza
teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych
kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze Zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w ST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkiad. Zapewnienie terenéw na odklad
nalezy do obowiazkow Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie.
Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien by¢ materialem odpornym na dziatanie wilgoci, $rodowiska
agresywnego chemicznie 1 biologicznie oraz temperatury. Powinien byé to materiat bez
rozdar¢, dziur i przerw ciaglo$ci z dobra przyczepnoseia do gruntu. Wiasciwosci stosowanych
geosyntetykow powinny by¢ zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacja projektowa.
Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobatg techniczna wydang przez uprawniona jednostke.
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3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

~ odspajania | wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grantéw (spycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

—  sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzgt do przenoszenia i ukladania geosyntetykéw

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykéw Wykonawca powinien uzywaé odpowiedniego
sprzgtu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzetu mogacego
spowodowac uszkodzenie ukladanego materiatu.

4. Transport
4.1. Ogoéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
grunitu {materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci
transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiahy).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszezen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone
odleglo$ci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

4.3, Transport i skladowanie geosyntetykéw
Wykonawca powinien zadbaé, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie
geosyntetykow byly wykonywane w sposéb nie powodujacy mechanicznych lub

chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe na $wiatto sloneczne powinny
pozostawac zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowania.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
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Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladnosé wykonania wykopéw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze niz + 10 cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych
nie moze przekraczaé + 1 emi-3 cm.

Szerokos¢ gérnej powierzchni korpusu nie moze roznié si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w
planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieréwnoséci na powierzchni skarp nie powinny
przekraczac + 10 cm przy pomiarze latg 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne
wymagania dotyczace nierdwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe,
wykona¢ urzgdzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby powierzchniom
gruntu nadawaé w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajace prawidlowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dlugotrwalg nieprzydamos¢, Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntow i zastapienia
ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony
Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiomikow naturalnych i urzadzefi odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidtowe odwodnienie w calym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku
podnoszentia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu.

O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie
powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié ewentualny wptyw kolejnoéci i sposobu
odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét na spelnienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST. Szerokos¢ dna i glebokosé rowu nie moga rozni¢ sie od wymiaréw
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projektowanych o wigeej niz + 5 cm. Doktadno$¢ wykonania skarp rowéw powinna byé
zgodna z okreslong dla skarp wykopoéw w OST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki nalezy uklada¢ taczac je na zaktad zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.
Jezeli dokumentacja projektowa i ST nie podaja inaczej, przylegajace do siebie arkusze lub
pasy geosyntetykow nalezy ukiada¢ z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukeja
producenta lub decyzja projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, nalezy w uzgodnieniu z Inzynierem, przykryé to
uszkodzenie pasami geosyntetyku na diugodci i szerokosci wigkszej o 90 cm od obszaru
uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktdrej przewiduje si¢ uloZenie geosyntetyku powinna byé rowna i bez
ostrych wystepéw, mogacych spowodowaé uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukladania lub
pracy. Metoda uktadania powinna zapewni¢ przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktérej
Jest ukladana, na calej jej powierzchni. Geosyntetykéw nie nalezy naciagaé lub powodowad
ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dotami. Nie dopuszcza si¢ ruchu maszyn
budowlanych bezposrednio na utozonych geosyntetykach. Nalezy je przykryé gruntem
nasypowym niezwlocznie po utozeniu.

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakes$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakodci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkeie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegdlng uwage nalezy zwrécié na:

~ wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

~ wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania rob6t

Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslono w pkeie 6 ST
D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwosé badan i pomiaréw
T | Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i poziomica,
ziemnego lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 jPomiar szerokosci dna rowdéw | prostych, w punktach gléwnych fuku, co 100 m na tukach
0R 2100 m co 50 m na tukach o R < 100 m

Pomiar rzgdnych powierzchni | oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci

(%)
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korpusu ziemnego

4 i Pomiar pochylenia skarp

5 |Pomiar réwnoéci powierzchni

korpusu

6 | Pomiar réwnosci skarp

7 | Pomiar spadku podtuznego Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m oraz
powierzchni korpusu lub dna | w punktach watpliwych
TOWu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okreslaé dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m*
| warstwy

6.3.2. Szerokosc¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +
10 cm.

6.3.3. Szerokos$¢ dna rowow

Szerokos¢ dna rowdw nie moze r6zni¢ si¢ od szerokoscei projekiowanej o wiecej niz

+ 5 ecm.

6.3.4. Rzgdne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga réznié sie od rzednych projektowanych

0 wigcej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10%
warto$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie mogg przekraczaé
3 cm.

6.3.7. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzgdnych
projektowanych, wiekszych niz -3 ¢m lub +1 cm.

6.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskaznik zaggszezenia gruntu okreflony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny
z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla ktorych nie mozna
okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaZnik odksztatcenia Iy, zgodnie z norma
PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykéw

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemnych, Wykonawca powinien
przedstawi¢ Inzynierowi $wiadectwa stwierdzajace, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa swoje wlasciwoscei w kontakcie z
materiatami, ktore bedzie oddziela¢ lub wzmacniaé przez okres czasu nie krétszy od
podanego w dokumentacji projektowej i ST.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Je$li materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane
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lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na whasciwe, na whasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizona jakosé.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady ocbmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rebét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt

6 daly wyniki pozytywne.
9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodei podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowg podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01 pkt 9.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruniéw
PN-B-04493: 1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
PN-8-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-ISO10318.1993 Geotekstvlia. Terminologia

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksziatcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciqzenie plytq

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, W-wa 1978

11. Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,W-wa
1998,

12, Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péisztywnych, IBDiM, W-wa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, W-wa
2002.



